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Specyfikacje Techniczne
Wykonania i Odbioru Robot

do wykonania robét w ramach:

Remontu chodnika w ciagu drogi gminnej nr 103413L
ul.Hutnicza km 0+000,00+0+230,03 (roboczy)

Zamawiajgcy: Gmina Miasto Lubartow, ul.Jana Pawta Il 12 ,
21-100 Lubartow

Lokalizacja obiektu :

Jednostka ewidencyjna: Gmina Miasto Lubartéw, obreb ewidencyjny 0012 - Jacek

Nr ew. dziatki: 23/1, 24/1, 25/3, 36/2, 27/2, 31/1, 32, 35/1, 37, 39/7, 40/1, 184, 48/1,
Jednostka ewidencyjna: Gmina Miasto Lubartéw, obreb ewidencyjny 0010 - Lubelska
Nr ew. dziatki: 432, 413, 414/2, 418/2, 419/2, 421, 422, 425/2.

powiat lubartowski, wojewdédztwo lubelskie

lipiec 2021
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Spis SST

Wymagania og6élne
Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych w terenie
Wycinka drzew i krzewow
Rozbiorki elementow drog i ulic
Zdjecie warstwy humusu
Wykonanie wykopow
Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podtoza
Podbudowa z gruntu stabilizowanego cementem
Krawezniki betonowe
Obrzeza betonowe
Nawierzchnia z kostki brukowej betonowej
Regulacja pionowa studni i zaworoéw

Humusowanie wraz z obsianiem mieszankg traw

Uzupelnienie szczeliny pomigdzy kraweznikiem i nawierzchnig jezdni
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D- 00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (SST) D.00.00.00.- Wymagania og6lne odnosi si¢ do wymagan wspolnych dla
poszczegbdlnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robét, ktore zostang wykonane w ramach
zadania: Remont chodnika w ciggu drogi gminnej 103413L ul Hutniczej km 000,00+-0+230,03 m.Lubartow.

Zakres stosowania SST
Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy przy zleceniu i realizacji
robdt wymienionych w p.1.1.

1.2. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z zadaniem
Remont chodnika w ciagu drogi gminnej 103413L ul Hutniczej km 000,00-0+230,03 m.Lubartow.
Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.2.1.Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy cato$¢ techniczno-uzytkowa (droge)
albo jego czes¢ stanowigca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).

1.2.2.Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i
odpowiednio utwardzony.

1.2.3.Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.2.4.Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi Stronami, opatrzony pieczecia organu wydajacego, wydany
zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzegdowy dokument przebiegu robdt budowlanych, stuzacy do
notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych odbiorow
robot, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomigdzy Inspektorem Nadzoru, Wykonawcg i
projektantem,

1.2.5. Inspektor nadzoru — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajgcego, 0 ktorej
wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robot i administrowanie kontraktem.

1.2.6.Jezdnia - cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchupojazdow.

1.2.7.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.2.8. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami dzielacymi
jezdnie.

1.2.9.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.
1.2.10. Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowéow.

1.2.11. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.2.12.Ksiazka obmiaréw - akceptowany przez Inspektora nadzoru zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robdt w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych
zatgcznikow. Wpisy w ksigzce obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru.

1.2.13.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z ocena jako$ci materialow oraz robot.

1.2.14 Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robét, zgodne z dokumentacja projektowa i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.
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1.2.15.Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw stuzacych do przejmowania i rozkltadania obcigzen od ruchu na
podioze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dlaruchu.

a) Warstwa §cieralna — gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikoéw
atmosferycznych

b) Podbudowa - dolna cz¢$¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podloze. Podbudowa
moze sktada¢ sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

c) Podbudowa zasadnicza - gérna cze$¢ podbudowy spelniajaca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni. Moze
ona sktadac¢ si¢ z jednej lub dwoch warstw.

d) Podbudowa pomocnicza - dolna cz¢$¢ podbudowy spelniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podtoza. Moze zawiera¢ warstwe
mrozoochronng, odsaczajaca lub odcinajaca.

e) Warstwa mrozoochronna — warstwa, ktorej gtdownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu

f) Podloze gruntowe ulepszone cementem - jedna lub dwie warstwy zageszczonej mieszanki cementowo-
gruntowej, na ktorej uktadana jest warstwa podbudowy

1.2.16.Niweleta - wysoko$ciowe i geometryczne rozwini¢cie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.

1.2.17.0dpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli
przedziat tolerancji nie zostal okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju
robo6t budowlanych.

1.2.18.Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi
oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy
urzadzen chronigcych ludzi i sSrodowisko przed uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.2.19.Pobocze - czg$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdéw, umieszczenia
urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednocze$nie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.2.20.Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokosci przemarzania.

1.2.21.Podloze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnig, ulepszona w
celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wiasciwego wykonania nawierzchni.

1.2.22.Polecenie Inspektora nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru, w
formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji rob6t lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.2.23.Przepust - obiekty wybudowane w formie zamknietej obudowy konstrukcyjnej, stuzace do przeptywu matych
ciekéw wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu kotowego, pieszego.

1.2.24. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowej

1.2.25. Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego Iub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podluznym) istniejacego
polaczenia.

1.2.26.Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka, szlak wedrowek dzikich zwierzat itp.

1.2.27.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyktad

droga, kolej, rurocigg, kanal, cigg pieszy lub rowerowy itp.

1.2.28.Przetargowa dokumentacja projektowa - czes¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.2.29.Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.2.30.Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

1.2.31. Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim robdt oraz inne miejsca
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wymienione w kontrakcie jako tworzace cze$¢ terenu budowy.

1.2.32.Zadanie budowlane - cz¢$¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowigca odrgbna catos¢ konstrukcyjna lub
technologiczng, zdolng do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polegaé na
wykonywaniu robdt zwigzanych z budowa, modernizacja/ przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowe;j
lub jej elementu.

1.5.Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, SST
i poleceniami Inspektora Nadzoru .

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w Dokumentach Umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy oraz jeden egzemplarz dokumentacji
projektowej i jeden komplet SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru
koncowego robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawieraé rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegotowych warunkach umowy, uwzgledniajgcym podziat na Dokumentacje Projektows ,

e Zamawiajacego ; wykaz pozycji, ktore stanowig przetargowa dokumentacje¢ projektowa oraz projektowa
dokumentacje wykonawczg (techniczng ) i zostang przekazane Wykonawcy

e  Wykonawcy ; wykaz zawierajgcy spis dokumentacji projektowej , ktorg Wykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowe;j.

Wszelkie uwagi dotyczace przekazanej dokumentacji projektowej musza by¢ zgloszone w ciagu 14 dni kalendarzowych
od przekazania placu budowy. Uwagi Wykonawcy winny by¢ precyzyjne i Szczegétowo uzasadnione.

1.5.3.Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowg i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru
stanowia czg$¢ umowy, a wymagania okreslone w choéby jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby
zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich waznoséci wymieniona
w ,,0gdlnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru , ktory podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i
poprawek.

W przypadku rozbiezno$ci, wymiary podane na pismie sa wazniejsze od wymiarow okre§lonych na podstawie odczytu
ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowa i SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sa
odchylenia w ramach okres$lonego przedziatu tolerancji. Cechy materialow i elementéw budowli musza wykazywaé
zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu
tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedag w petni zgodne z dokumentacjg projektowg lub SST i wplynie to na
niezadowalajacg jakos$¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektow (jezdnie, §ciezki
rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie
trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.
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Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia, uzgodniony z
odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w
okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postgpu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco
aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga
kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo
pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zap6r i znakow, dla ktorych jest to nieodzowne
ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inspektora Nadzoru .

Fakt przystapienia do robdt Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb uzgodniony z
Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscach i iloéciach okreslonych przez Inspektora Nadzoru , tablic
informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru . Tablice informacyjne bedg utrzymywane
przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje si¢, ze jest wilaczony w ceng
kontraktowa.

1.5.5.0chrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac teren budowy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub
wlasnoS$ci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie
jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegolny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, dokopow i drog dojazdowych,

2) srodki ostroznosci i zabezpieczeniaprzed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
€) mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.6.0chrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie
baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem
0s6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji robot
albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialtow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robét bedg mialy aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostke,
jednoznacznie okreslajacg brak szkodliwego oddziatywania tych materialow na srodowisko.
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Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robdt ich szkodliwo$¢ zanika (np.
materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli
wymagajg tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymac zgode na uzycie tych materiatdéw od wlasciwych
organéw administracji panstwowe;.

Jezeli wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato
jakiekolwiek zagrozenie srodowiska to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy

1.5.8.0chrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable
itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych
mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie
przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umie$ci¢ w Swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju robot, ktore
maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomic
Inspektora Nadzoru i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji
Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora Nadzoru i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspotpracowat
dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

Jezeli teren budowy przylega do terenow z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowa¢ roboty w sposob
powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy
mieszkaniowe] w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.

Inspektor nadzoru bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomigdzy Wykonawca a
wlascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wilasnosci i drog wewnetrznych. Jednakze, ani Inspektor
nadzoru ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowatl w takie porozumienia, o ile nie bgdg one sprzeczne z postanowieniami
zawartymi w warunkach umowy

1.5.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdéw

Wykonawca stosowaé si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$§ przy transporcie materiatdw i
wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wiadz, co do przewozu nietypowych
wagowo tadunkoéw i w sposob ciaggly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inspektora Nadzoru . Pojazdy i
fadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na §wiezo ukonczony fragment budowy w
obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami Inspektora Nadzoru .

1.5.10.Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowiazek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia
odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej
zaptacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowej.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robot od daty
rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez Inspektora Nadzoru .

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki
sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora Nadzoru powinien rozpocza¢
roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw
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Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wiladze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z wykonywanymi robotami i bedzie w pelni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzeniarobot.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypehienie wszelkich
wymagan prawnych odnosnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzetu,
materialow lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robot i w sposob ciagly bedzie informowac
Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty,
koszty postgpowania, obcigzenia i wydatki wynikte z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych
pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji
dostarczonej przez Inspektora Nadzoru .

1.5.13.Ré6wnowazno$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktore spetnia¢ maja materiaty,
sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywaé postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W
przypadku gdy powolane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢
rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy
lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru. R6znice pomigdzy
powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ dokladnie opisane przez Wykonawce i
przedtozone Inspektora nadzoru do zatwierdzenia.

1.5.14.Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty warto$ciowe, budowle oraz inne pozostalosci o znaczeniu geologicznym
lub archeologicznym odkryte na terenie budowy bgda uwazane za wlasno$¢ Zamawiajacego. Wykonawca zobowigzany
jest powiadomi¢ Inspektora nadzoru i postgpowaé zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen
Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapia opdznienia w robotach, Inspektora nadzoru po uzgodnieniu z
Zamawiajacym i Wykonawcg ustali wydtuzenie czasu wykonania robot i/lub wysokos¢ kwoty, o ktora nalezy zwickszy¢
cen¢ kontraktowa.

2. MATERIALY
2.1.Zrédla uzyskania materialéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych do robot
Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczace proponowanego zrodia wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materiatdéw i odpowiednie swiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez
Inspektora Nadzoru .

Zatwierdzenie partii materiatdow z danego zrodla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego zrodta
uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, Ze materialy uzyskane z
dopuszczonego zrodla w sposob ciagly spetniaja wymagania SST w czasie postepu robot.

2.2.Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wladz na pozyskanie materiatow ze zrodet
miejscowych wlaczajac w to Zrodla wskazane przez Zamawiajagcego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inspektorowi
Nadzoru wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia dokumentacje zawierajgcg raporty z badan terenowych
i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji, uwzgledniajgc aktualne decyzje o
eksploatacji, organéw administracji panstwowej i samorzgdowe;j.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materialow pochodzacych ze
zrodel miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wydobycia materialow, dzierzawy i inne jakie okazg si¢ potrzebne w
zwiazku z dostarczeniem materiatlow do robot.

Humus i nadktad czasowo zdjgte z terenu wykopoéw, dokopow i miejsc pozyskania materialdow miejscowych beda
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdéw na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowy beda wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub
wskazan Inspektora Nadzoru.
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Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopéw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore zostaly
wyszczegbdlnione w dokumentach umowy, chyba, Zze uzyska na to pisemna zgode Inspektora Nadzoru .

Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujgcymi na danym obszarze
2.3. Inspekcja wytworni materialow

Wytwoérnie materialdbw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora Nadzoru projektu w celu sprawdzenia
zgodnosci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki materiatdbw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia
ich wilasciwosci. Wyniki tych kontroli bgdg stanowi¢ podstawe do akceptacji okreslonej partii materiatdéw pod
wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inspektor Nadzoru bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni, muszg by¢ spetnione nastepujace
warunki:

a) Inspektor Nadzoru bedzie miat zapewniona wspolprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatlow w
czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inspektor Nadzoru be¢dzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czeSci wytworni, gdzie odbywa sie
produkcja materiatlow przeznaczonych do realizacji robot,

c)  Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla Inspektora
Nadzoru zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy, badz zlozone w
miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Jesli Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatow
do innych robdt, niz te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych materialdéw zostanie przewartoSciowany przez
Inspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujg si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na
wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.5.Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda one potrzebne do robdt, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jako$¢ i wlasciwo$é do robot i byly dostepne do kontroli
przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiatdw beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z
Inspektorem Nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.6. Wariantowe stosowanie materialéw

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed
uzyciem materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inspektora
Nadzoru . Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pozniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.

3.SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot,

zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru ; w przypadku braku ustalenn w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet
powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru .

Liczba 1 wydajno$¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okre$lonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora Nadzoru .

Sprzet bedacy wiasno$cig Wykonawcey lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony §rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowacé sprzet jak rowniez naprawiac¢ lub wymieniaé sprzet niesprawny.
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Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzg¢tu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed
uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora Nadzoru , nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow umowy, zostang przez
Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na o$ i innych parametrow technicznych. Srodki transportu nie speniajace
tych warunkéw moga by¢ dopuszczone przez Inspektora nadzoru, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie wplyng niekorzystnie na
jako$¢ wykonywanych robdt i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkoéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowej, SST i wskazaniach Inspektora Nadzoru , w terminie przewidzianym umowsa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametrow technicznych..

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na whasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5.WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow i
wykonywanych robot, za ich zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji robot
oraz poleceniami Inspektora Nadzoru .Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest zobowiazany do wykonania inwentaryzacji ,.Stanu zerowego” przedmiotowe]j inwesStycji przed
rozpoczgciem robot. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$é za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okre§lonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na pismie przez Inspektora Nadzoru .

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostang, jesli
wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru , poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadno$é.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementéw robdt beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatow i robot, rozrzuty
normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, do$wiadczenia z przesztosci, wyniki badan
naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwesti¢. Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane nie
poézniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot.
Skutki finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.

Wykonawca po zrealizowaniu robot budowlanych sprawdzi statg organizacje ruchu pod wzgledem oznakowania
pionowego i poziomego. Jesli zajdzie taka potrzeba nalezy projekt organizacji zaktualizowaé, przedstawi¢ do
zaopiniowania Projektantowi, uzyska¢ wymagane uzgodnienia i zatwierdzenie organu zarzadzajgcego ruchem.

Dla obiektéw inzynierskich objetych projektem oraz w przypadku zaistnienia w trakcie wykonywania robdt ziemnych
watpliwosci dotyczacych stanu i rodzaju gruntu w podtozu do Wykonawcy nalezy wykonanie uszczegdlawiajgcej
dokumentacji geologiczno-inzynierskiej lub geotechnicznej w uzgodnieniu z Inspektorem nadzoru i Projektantem.
Wykonawca ma obowiazek zgloszenia Inspektorowi Nadzoru zaistnialych uzasadnionych watpliwoéci dotyczacych
podtoza gruntowego wraz z ich szczegbétowym uzasadnieniem i w/w dokumentacja w terminie 7 dni od ich powzigcia.

W przypadku, wystapienia gruntdw nieno$nych nie zlokalizowanych na etapie opracowywania dokumentacji,
Wykonawca w uzgodnieniu z Inspektorem nadzoru i Projektantem zobowigzany jest wykona¢ wymiang gruntu na
problematycznym odcinku. W/w wymiana gruntu rozumiana jest jako wykonanie wykopow zgodnie z SST D 02.01.01
WYKONANIE WYKOPOW wraz z wykonaniem nasypow zgodnie z SST D 02.03.01 WYKONANIE NASYPOW.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
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6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowigzkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektora Nadzoru programu
zapewnienia jakosci ( jezeli zajdzie taka potrzeba ) , w ktorym przedstawi on zamierzony sposéb wykonywania robot,
mozliwo$ci techniczne, kadrowe i1 organizacyjne gwarantujace wykonanie robot zgodnie z dokumentacja projektowa,
SST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inspektora Nadzoru .

Program zapewnienia jako$ci powinien zawierac:
a) czes$¢ ogblng opisujacy:
— organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzeniarobot,
— organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
— sposob zapewnienia bhp.,
— wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
— wykaz os6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych elementow robot,
— system (sposéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia wykonywanych robot,

— wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

— sposob oraz form¢ gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmoéw
sterujacych, a takze wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie technologicznym,
proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji Inspektorowi Nadzoru ;

b) cze$¢ szczegotowa opisujaca dla kazdego asortymenturobot:

— wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilo§¢ $rodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatlow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utrata ich wiasciwosci w czasie transportu,

— sposob i procedure pomiarow 1 badan (rodzaj i czestotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialdw, wytwarzania mieszanek i wykonywania
poszczegblnych elementow robot,

— sposob postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom
6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zatozong jakos¢ robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg robot i jakos$ci materiatdéw. Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbgdne do pobierania probek i
badan materiatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektora Nadzoru moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w
celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robot z czgstotliwoscia zapewniajaca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sg okre$lone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy
posiadaja wazng legalizacje¢, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych
procedury badan.

Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inspektor Nadzoru bedzie przekazywaé Wykonawey pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnigciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych.
Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, ze moga wptynac ujemnie na wyniki badan, Inspektor Nadzoru natychmiast
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wstrzyma uzycie do robdt badanych materiatdéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggnigcia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca
6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie, ze
wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.
Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ zapewniong mozliwos$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru . Probki
dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inspektora Nadzoru beda odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposOb zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru .

Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca bgdzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materialow, ktore
budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawceg usuniete lub ulepszone z
wilasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru .

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pi$mie ich wyniki do
akceptacji Inspektora Nadzoru .

6.5.Raporty z badan .

Wykonawca bedzie przekazywaé Inspektorowi Nadzoru kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej, nie pozniej
jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakos$ci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wedlug dostarczonego przez niego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Inspektor Nadzoru jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatéw u Zrédta ich
wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta
materialow.

Inspektor Nadzoru , po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robdt prowadzonego przez Wykonawce, bedzie oceniaé
zgodno$¢ materiatdw i robot z wymaganiami SST na podstawie wynikow badan dostarczonych przez Wykonawcg.

Inspektor Nadzoru moze pobiera¢ probki materialdw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt.
Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru poleci Wykonawcy
lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze sie¢ wytacznie na

wlasnych badaniach przy ocenie zgodnoéci materiatow i robot z dokumentacja projektowa i SST. W takim przypadku
catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7.Certyfikaty i deklaracje
Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi okre$lonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepisow i dokumentow technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
e Polska Norma lub

e aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objete
certyfikacja okreslong w pkt 1 i ktore spetniaja wymogiSST.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do robot
bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
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Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami
badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi
Nadzoru .

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan begda odrzucone.
6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od
przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika
budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robdt, stanu bezpieczenstwa ludzi i
mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy be¢dzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg technika, w
porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zatacznika i opatrzone
data i podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnosci:

e  datg przekazania Wykonawcy terenu budowy,

e  date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentacji projektowej,

e uzgodnienie przez Inspektora Nadzoru programu zapewnienia jakosci i harmonogramow robot,

e terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementow robot,

e przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

e uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

e daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

e zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, cze$ciowych i ostatecznych odbioréw robot,
e wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

e stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom
szczegolnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

e zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,
e dane dotyczace czynno$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,
e dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczeniarobot,

e dane dotyczace jakosci materiatdow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je
przeprowadzat,

e wyniki prob poszczegdlnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
e inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone Inspektorowi Nadzoru
do ustosunkowania sig.

Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjgcia lub
zajeciem stanowiska.

Whis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektor Nadzoru do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak
strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

(2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementéw robot.
Obmiary wykonanych robét przeprowadza si¢ w sposob ciggly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do
ksiggi obmiardw.
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(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodno$ci lub certyfikaty zgodnoéci materiatdow, orzeczenia o jako$ci materiatow,
recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jako$ci. Dokumenty te stanowig zatgczniki do odbioru robét. Winny by¢ udostgpnione na kazde zyczenie
Inspektora Nadzoru.

(4) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujgce dokumenty:
a
b

pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

protokoty przekazania terenu budowy,

o O

)
)
) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
) protokoty odbioru robot,

)

e) protokoty z narad i ustalen,

f) korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy bgda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajacego.

7.0OBMIAR ROBOT
7.1.0golne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacjg projektowa i SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych robot
i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie
zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robo6t. Bledne dane zostana poprawione wg instrukcji
Inspektora Nadzoru na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagang do celu miesiecznej platnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora Nadzoru .

7.2.Zasady okreslania ilo$ci robot i materialow

Dlugosci 1 odlegto$ci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo wzdtuz linii
osiowe;.

Jesli SST wiasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m3 jako dhugose
pomnozona przez §redni przekroj.

Ilosci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.
7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt beda zaakceptowane przez Inspektor
Nadzoru.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawceg. Jezeli urzadzenia te lub sprze¢t wymagajg badan
atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania
robot.

7.4.Wagi i zasady wazenia
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Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom SST Bedzie
utrzymywaé to wyposazenie zapewniajac w sposOb ciagly zachowanie dokladnos$ci wg norm zatwierdzonych przez
Inspektor Nadzoru

7.5.Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedag przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robot, a takze w przypadku
wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robodt zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robdt podlegajacych zakryciu
przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nicodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub obj¢tosci beda uzupelione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie rejestru obmiaro6w. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatgcznika do
rejestru obmiarow, ktdrego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem Nadzoru .

Jezeli inwestycja rozliczana bedzie ryczattowo, zapisy wymienione W p. 7 nie obowiazuja wykonawce.
8.  ODBIOR ROBOT

8.1.Rodzaje odbioréw robot

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacychzakryciu,

b) odbiorowi cz¢sciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2.0dbioér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilo$ci i jakosci wykonywanych robot, ktore
w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu robot.

Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru .

Gotowo$¢ danej czesci robot do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora Nadzoru Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3
dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru

Jakos¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow zawierajacych komplet
wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektows,
SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér czesciowy

Odbior czegsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czgsciowego robdt dokonuje sig
wyg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru .

8.4.0dbior ostateczny robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci, jako$ei i
wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inspektora Nadzoru

Odbidr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inspektora Nadzoru zakonczenia robot i przyjecia dokumentdéw, o ktérych mowa w dalszej czgsci .

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inspektora Nadzoru i
Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow,
wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacja projektowa i SST.
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W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikajacych i ulegajgcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robét uzupetniajacych w warstwie $cieralnej lub
robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnoéci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektows i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego
wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong
warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.5. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robodt jest protokdt odbioru ostatecznego robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

1. dokumentacj¢ projektowa podstawowsa z naniesionymi zmianami oraz dodatkows, jesli zostala sporzadzona w
trakcie realizacji umowy,

recepty i ustalenia technologiczne,

szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentoéw umowy i ew. uzupetniajace lub zamienne),
dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

wyniki pomiaré6w kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST, i ew. PZJ,

deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbhudowanych materiatow zgodnie z SST i ew. PZJ,

N oo g M D>

opini¢ technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiarow zatgczonych do
dokurnentow odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot wlascicielom urzadzen,

9. geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza robdt i Sieci uzbrojenia terenu,
10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupehiajgce beda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i robdt uzupetniajgcych wyznaczy komisja.
8.6. Odbior pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w
punkcie ,,0dbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogolne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong dla danej
pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawg platnoSci jest warto$¢ (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i
badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okre$lone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot bedg obejmowac:
e robocizng bezposredniag wraz z towarzyszacymi kosztami,

e wartos¢ zuzytych materiatdow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i transportu na
teren budowy,
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e  warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymikosztami,

e  koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

e podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w wycenionym Slepym Kosztorysie jest
ostateczna i wyklucza mozliwo$¢ zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie robot objetych tg pozycja kosztorysowa.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogdélne D-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy i wymagan ogélnych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3.Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow / przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) ustawienie tymczasowego oznakowania i o§wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,
(b) optaty/dzierzawy terenu,

(c) przygotowanie terenu,

(d) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier, oznakowan ,

(e) tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowyCh o0znakowan pionowych, poziomych, barier i
$wiatel, oraz wszystkie roboty konieczne do zapewnienia ptynnosci ruchu

(b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
(a) usunigcie wbudowanych materiatow i 0znakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
Koszt aktualizacji statej organizacji ruchu:
a) sprawdzenie organizacji pod wzgledem oznakowania pionowego i poziomego

b) ewentualna aktualizacja statej organizacji ruchu i uzyskanie uzgodnien i zatwierdzenia

10.PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U.Nr 89, poz. 414 7 pézniejszymi zmianami ).

2. Prawo geodezyjne i kartograficzne .Ustawa z dnia 17 maja 1989r(DZ.U.Nr 30,p0z.163 z p6Zniejszymi zmianami)
3. Rozporzadzenie MGPiB z 19.12.1994 r ( Dz.U. Nr 10)

4. Rozporzadzenie MGPiB z 21.02.1995 r ( Dz.U. Nr 25, poz. 133 zdnia 13 marca 1995 r.)

5. Rozporzadzenie MI z 3.07.2003 r ( Dz.U. Nr 120, poz. 1133 i 1134 z dnia 11 lipca 2003 r.)

6. Rozporzadzenie MI z 2.09.2004 r ( Dz.U. Nr 202, poz. 2072 z dnia 16 wrze$nia 2004 r z p6Zniejszymi zmianam
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D-01.00.00. ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) s wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robot zwigzanych z zadaniem zadaniem: Remont chodnika w ciggu drogi gminnej 103413L ul Hutniczej km
000,00+0+230,03 m.Lubartow.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowigzujacy dokument przetargowy przy zleceniu i realizacji
robot na zadaniu wymienionym w pkt.1.1

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot majacych na celu wytyczenie powierzchni
terenu pod urzadzenia komunikacyjne oraz wykonanie inwentaryzacji powykonawczej - wytyczenie osi trasy i punktow
wysoko$ciowych

W zakres robo6t pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysoko$ciowych wchodza:

a) wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe punktéw gléwnych osi trasy i punktow wysokosciowych (reperdw
roboczych dowigzanych do reperéow krajowych), z ich zastabilizowaniem,

(=2

zastabilizowanie punktow w sposob trwaly oraz odtwarzania uszkodzonych punktow,

wyznaczenie roboczego pikietazu trasy poza granica robot,

o

przeniesienie punktoéw istniejgcej osnowy geodezyjnej poza granice robot ziemnych,

@

(¢
—_ = = =

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

=

uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie 0si),
g) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),

h) zastabilizowanie punktow w Sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob utatwiajacy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

i) pomiar geodezyjny i dokumentacja kartograficzna do inwentaryzacji powykonawczej wybudowanej drogi.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gléwne trasy - punkty zatamania terenu, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt trasy.
Reper — zasadniczy element znaku wysokosciowego lub samodzielny znak wysokosciowy, ktorego wysokos¢ jest
wyznaczona

1.4.2. Znak geodezyjny — znak z trwatego materiatu umieszczony w punktach osnowy geodezyjne;j.

14.3.Osnowa realizacyjna - osnowa geodezyjna (pozioma i wysoko$ciowa), przeznaczona do geodezyjnego
wytyczenia elementow projektu w terenie oraz geodezyjnej obstugi budowy.

1.4.4. Inwentaryzacja powykonawcza — pomiar powykonawczy wybudowanej drogi i sporzadzenie zwigzanej
z nim dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej.

Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D.00.00.00

1.5.Ogélne wymagania dotyczace robét
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Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonanych Robot oraz za zgodno$¢ ich z Dokumentacja
Projektowa.

2.MATERIALY

Do utrwalenia punktéw gltéwnych nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki betonowe
albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra. Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w
sgsiedztwie punktow zatamania trasy, powinny mie¢ $rednic¢ od 0,15 do 0,20 m i dtugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugoéci okoto 0,30
m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m.
Swiadki” powinny mie¢ dtugo$¢ okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.

Do stabilizowania roboczego pikietazu trasy, poza granica pasa robodt, nalezy stosowaé pale drewniane $rednicy 0,15 +
0,20 m i dlugosci 1,5 + 1,7 m z tabliczkami o wymiarach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.

Do utrwalenia punktéw osnowy geodezyjnej nalezy stosowa¢ materialy zgodne z instrukcjami technicznymi G-1 [5] i
G-2 [6].

3.SPRZET

3.1. Ogoblne wymagania dotyczace sprzgtu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D.00.00.00 .

3.2. Sprzgt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego i punktéw wysokosciowych nalezy stosowac¢ nastepujacy sprzet:
o teodolity lub tachimetry,

e niwelatory,

e dalmierze,

e tyczki,

o faty,

e tasmy stalowe, szpilki.

e cw. odbiorniki GPS, zapewniajace uzyskanie wymaganych doktadnosci pomiarow

Sprzet stosowany do odtworzenia ulic i jej punktow wysokos$ciowych powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej
doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu.
5.WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D.00.00.00 .

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 10) przez osoby
posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Dane dotyczace osnowy geodezyjnej poziomej i wysokosciowej
oraz punktéw granicznych nalezy pobra¢ z Powiatowego Osrodka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej
(zgodnie z obowiazujacymi przepisami — Ustawa Prawo Geodezyjne i Kartograficzne — tylko jednostka wykonawstwa
geodezyjnego moze zglasza¢ roboty i pobiera¢ materiaty z PODGiK).

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg zgodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie roznig sie od rzednych okreslonych
w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru . Uksztattowanie terenu w takim
rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inspektora Nadzoru. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajace z r6znic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowe;j i rzednych rzeczywistych,

akceptowane przez Inspektora Nadzoru, zostang wykonane na koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie powiadomienia
Inspektora Nadzoru oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigzg Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczgte przed zaakceptowaniem wynikow
pomiaréw przez Inspektora Nadzoru.
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Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot.
Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na
koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot naleza do obowigzkéw Wykonawcy.
5.2. Zasady wykonania robot
Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robot obejmuja:
e roboty przygotowawcze,
e odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych,
e geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami i wytycznymi GUGIK [3+10].

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacje i
wspolrzedne punktéw glownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajagcego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i
pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdlowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajagce odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inspektora nadzoru o wszelkich btedach wykrytych
w wytyczeniu punktéw glownych trasy i1 (lub) reperow roboczych. Bledy te powinny by¢ usunigte na koszt
Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne
z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznig si¢ od
rzgdnych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora nadzoru. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inspektora nadzoru.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z rdznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych
rzeczywistych, akceptowane przez Inspektora nadzoru, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie
powiadomienia Inspektora hadzoru oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigzg Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazujag na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiardéw przez Inspektora nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty glowne trasy i1 punkty posrednie osi trasy muszg by¢é zaopatrzone
w oznaczenia okre§lajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow. Forma
i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczanie wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie
trwania robdt. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez ZamawiajacegO zOStang zniszczone przez Wykonawce
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia roboét, to zostang one
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie  pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robdt nalezg
do obowigzkow Wykonawcy.

5.3.Prace przygotowawcze

Przed przystagpieniem do robot Wykonawca robot geodezyjnych powinien:

— zapozna¢ si¢ z zakresSem opracowania,

— przeprowadzi¢ z Zamawiajacym (Inspektorem nadzoru) uzgodnienia dotyczace sposobu wykonania prac,
— zapoznac¢ si¢ z dokumentacjg projektowa,

— zebra¢ informacje 0 rodzaju i stanie osnéw geodezyjnych na obszarze objetym budowg drogi,

— zapoznac¢ si¢ z przewidywanym sposobem realizacji budowy,

— przeprowadzi¢ wywiad szczegdtowy w terenie.
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5.4, Sprawdzenie wyznaczenia punktéw glownych i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe i inne punkty gtéwne powinny byé zastabilizowane w sposob trwaly, przy uzyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych, potozonych poza granica robot
ziemnych.

Wykonawca powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdhuz osi trasy drogowej, a takze przy
kazdym obiekcie inzynierskim. Maksymalna odlegto$¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie
ptaskim powinna wynosi¢ 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona,
zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robdt zwigzanych z wykonaniem placu i obiektow towarzyszacych. Jako
repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejacych budowlach wzdhuz trasy drogowej. O ile
brak takich punktow, repery robocze nalezy zalozyé w postaci slupkéw betonowych lub grubych ksztattownikow
stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Rzgdne reperéow roboczych nalezy okreslaé z taka doktadnoscia, aby sredni btad niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy
od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwodjng w nawigzaniu do reperow panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajagce wyrazne i jednoznaczne okreslenie
nazwy reperu i jego rzedne;j.

5.5. Odtworzenie trasy

Tyczenie trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa oraz inne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okre§lonej w
dokumentacji projektowe;j.

Dhugos¢ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtownych i w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢
wigksze niz 5 cm . Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnos$cig do 1cm w stosunku do
rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowej. Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatdw
wymienionych w pkcie 2.2

Usuniecie pali z osi placu jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robdt zastgpi je odpowiednimi palami po
obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.
5.6. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopow na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupehienia dla
poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru. Wyznaczenie
przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypéw i wykopow na powierzchni terenu (okreslenie
granicy robot), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego
przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopdéw nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy
stosowa¢ w przypadku nasypdéw o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow glebszych niz 1 metr. Odlegtos¢
miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegto$¢ ta
co najmniej powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopoéw o ksztalcie zgodnym z
dokumentacja projektowa.

5.7. Skompletowanie dokumentacji geodezyjnej

Dokumentacj¢ geodezyjna nalezy skompletowac zgodnie z przepisami instrukcji 0-3 [4] z podziatem na:

1) akta postgpowania przeznaczone dla Wykonawcy,

2) dokumentacje techniczng przeznaczong dla Zamawiajacego,
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3) dokumentacje technicznag przeznaczona dla osrodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficzne;j.

Sposéb skompletowania dokumentacji, o ktérej mowa w ppkcie 3 oraz form¢ dokumentdw nalezy uzgodnié¢ z
osrodkiem dokumentacji. Zamawiajacy poda w ST, czy dokumentacje¢ t¢ nalezy okaza¢ Zamawiajacemu do wgladu.

5.8.Pomiar powykonawczy wybudowanej drogi
5.8.1. Zebranie materialéw i informacji

Wykonawca powinien zapozna¢ si¢ z zakresem opracowania i uzyska¢ od Zamawiajacego instrukcje dotyczace
ewentualnych etapéw wykonywania pomiaréw powykonawczych.

Pomiary powykonawcze powinny by¢ poprzedzone uzyskaniem z o$rodkéw dokumentacji geodezyjnej i
kartograficznej  informacji o rodzaju, potozeniu i stanie punktow osnowy geodezyjnej (poziomej
i wysokos$ciowej) oraz o mapie zasadniczej i katastralne;.

W przypadku stwierdzenia, ze w trakcie realizacji obiektu nie zostala wykonana biezaca inwentaryzacja sieci
uzbrojenia terenu, nalezy powiadomi¢ o tym Zamawiajacego.

Przy analizie zebranych materiatow i informacji nalezy ustali¢:

— klasy i1 doktadno$ci istniejacych osnéw geodezyjnych oraz mozliwosci wykorzystania ich do pomiarow
powykonawczych,

— rodzaje uktadow wspoétrzednych i poziomdéw odniesienia,

— zakres i sposob aktualizacji dokumentow bazowych, znajdujacych si¢ w o$rodku dokumentacji o wyniku pomiaru
powykonawczego.

5.8.2. Prace pomiarowe i kameralne

W pierwszej fazie prac nalezy wykonaé: ogdlne rozeznanie w terenie, odszukanie punktow istniejacej osnowy
geodezyjnej z ustaleniem stanu technicznego tych punktow oraz aktualizacja opisow topograficznych, zbadanie wizur
pomiedzy punktami i ewentualne ich oczyszczenie, wstepne rozeznanie odnosnie konieczno$ci uzupehienia lub
zaprojektowania osnowy poziomej Il klasy oraz osnowy pomiarowej.

Nastepnie nalezy pomierzy¢ wznowiong lub zatozong osnowe, a nastgpnie wykonaé pomiary inwentaryzacyjne,
zgodnie z instrukcja G-4 [8] GUGIK, mierzac wszystkie elementy tresci mapy zasadniczej oraz tre$¢ dodatkowsa
obejmujaca: granice ustalone wedlug stanu prawnego, kilometraz drog, znaki drogowe, punkty referencyjne, obiekty
mostowe z rzednymi wlotu i wylotu, $wiatlem i skrajnig, wszystkie drzewa w pasie drogowym, zabytki i pomniki
przyrody,  wszystkie  ogrodzenia z  furtkami i  bramami oraz z  podzialem na  trwale
i nietrwate, rowy, studnie z ich $rednicami, przekroje poprzeczne dréog co 20+50 m oraz inne elementy wedlug
wymagan Zamawiajgcego.

Prace obliczeniowe nalezy wykona¢ przy pomocy sprzetu komputerowego. Wniesienie pomierzonej tresci na
mape zasadniczg oraz mape Katastralng nalezy wykona¢ metoda klasyczng (kartowaniem i kre§leniem recznym) lub
przy pomocy plotera.

Wtornik mapy zasadniczej dla Zamawiajacego nalezy uzupetni¢ o elementy wymienione w drugim akapicie
niniejszego punktu, ta samg technikg z jaka zostata wykonana mapa (numerycznga wzglednie analogows).

Dokumentacj¢ geodezyjna 1 Kartograficzng nalezy skompletowaé zgodnie z przepisami instrukcji
0-3 [4], z podzialem na: akta postgpowania przeznaczone dla Wykonawcy, dokumentacj¢ techniczng przeznaczona dla
Zamawiajacego i dokumentacj¢ techniczng przeznaczong dla osrodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficzne;.

Sposob skompletowania i form¢ dokumentacji dla osrodka dokumentacji nalezy uzgodni¢ z osrodkiem oraz ustali¢ czy
te dokumentacj¢ nalezy okaza¢ Zamawiajacemu do wgladu.

5.8.3. Dokumentacja dla Zamawiajacego

Jesli Zamawiajacy nie ustalil inaczej, to nalezy skompletowa¢ dla Zamawiajgcego nastepujgce materiaty:
—sprawozdanie techniczne,
—wtornik mapy zasadniczej uzupeltniony dodatkows trescia, ktorg wymieniono w punkcie 5.5.2,

—kopie wykazow wspotrzednych punktow osnowy oraz wykazy wspotrzednych punktéw  granicznych
w postaci dysku i wydruku na papierze,
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—kopie protokotéw przekazania znakéw geodezyjnych pod ochrone,
—kopie opiséw topograficznych,
- kopie szkicow polowych,

—nosnik elektroniczny (dysk) z mapa numeryczng oraz wydruk ploterem tych map, jezeli mapa realizowana jest
numerycznie,

—inne materiaty zgodne z wymaganiami Zamawiajacego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST D.M.00.00.00
Kontrola jako$ci prac pomiarowych powinna obejmowac:

—wewnetrzng kontrole prowadzong przez Wykonawce robot geodezyjnych, ktéra powinna zapewniaé mozliwo$é
$ledzenia przebiegu prac, oceniania ich jako$ci oraz usuwania nieprawidtowosci mogacych mie¢ wptyw na kolejne
etapy robot,

—kontrolg prowadzong przez stuzbe nadzoru (Inspektora nadzoru),

—przestrzeganie og6lnych zasad prac okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK [3+10], zgodnie
z wymaganiami podanymi w punkcie 5,

— sporzadzenie przez Wykonawce robdt geodezyjnych protokotu z wewnetrznej kontroli robot.

Kontrolg nalezy prowadzi¢ wedtug ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK [3+10], zgodnie z
wymaganiami podanymi w punkcie 5.4.3.

7.0BMIAR ROBOT

7.1.Ogélne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D.M.00.00.00 .

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D.M.00.00.00

Odbidér robot zwigzanych z odtworzeniem powierzchni w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikoéw
pomiardéw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada Inspektorowi Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D.M.00.00.00 .

9.2.Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1km robdét obejmuje:

— zakup, dostarczenie i sktadowanie potrzebnych materiatow,

— koszt zapewnienia niezbednych czynnikow produkc;ji,

— zakup i dostarczenie materiatow,

— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,
— Uzupehnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,

— wyznaczenie zjazdow i uzgodnienie ich z wlascicielami nieruchomosci,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
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— Wyznaczenie punktow roboczego pikietazu trasy,
— ustawienie tat z wyznaczeniem pochylenia skarp,
— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajace odszukanie i
ewentualne odtworzenie,
— prace pomiarowe i kameralne przy pomiarze powykonawczym wybudowanej drogi wedlug wymagan dokumentacji
technicznej,
— koszty osrodkow geodezyjnych.
9.3. Sposéb rozliczenia robo6t tymezasowych i prac towarzyszacych
Cena wykonania rob6t okre$lonych niniejsza ST obejmuje:
— roboty tymczasowe, ktore sa potrzebne do wykonania robdt podstawowych, ale nie sa przekazywane
Zamawiajagcemu i sg usuwane po wykonaniu robot podstawowych,
— prace towarzyszace, ktore sg niezbedne do wykonania robdt podstawowych, niezaliczane do robdt tymczasowych,
jak geodezyjne wytyczenie robot itd.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

3. Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. — Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. nr 30, poz. 163 z pdzniejszymi
zmianami)

[Instrukcje i wytyczne techniczne bytego Glownego Urzgdu Geodezji i Kartografii]:

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji

4
5

6. Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
7

8. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
9

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.
10. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983
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D-02.00.00.WYCINKA DRZEW I KRZEWOW
1. Wstep.

Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej STWiORB sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z
usunieciem drzew przy zlecaniu i realizacji robot na zadaniu: zadaniem:

Remont chodnika w ciagu drogi gminnej 103413L ul Hutniczej km 000,00+0+230,03 m.Lubartow.

Zakres stosowania STWIORB
Specfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych jest stosowana jako Dokument

Przetargowy i
Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w punkcie 1.

Zakres robot objetych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowig wymagania dotyczace robot zwigzanych z:
- usunieciem zagajnikow z wykarczowaniem pni, oraz zasypaniem dotow po pniach, oraz utylizacja:

Wymagania.
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-M-00.00.00. "Wymagania ogdlne"p.1.5.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robodt, za prawidtowe oznakowanie robot oraz

bezpieczenstwo ruchu na drodze w trakcie prowadzenia robot.

Warunkiem prowadzenia roboét jest posiadanie przez Wykonawce, opracowanego wiasnym staraniem i
na wilasny

koszt, uzgodnionego i zatwierdzonego przez wlasciwy organ zarzadzajacy ruchem, projektu
oznakowania i

organizacji ruchu na czas robot oraz harmonogram ich wykonania.

2. Materialy.

brak

3. Sprzet.
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D-M-00.00.00. ,,Wymagania og6lne”.
Sprzet powinien by¢ sprawny technicznie, a jego ilo$¢ i rodzaj zaakceptowane przez Inspektora

Nadzoru.
Do wykonania robot nalezy uzywac nizej
wymienionego
sprzetu: pity mechaniczne,
-specjalne maszyny przeznaczone do karczowania i frezowania pni oraz ich usuniecia z pasa drogowego,
- koparki lub ciggniki ze specjalnym osprzetem do prowadzenia prac zwigzanych
z wyrgbem drzew,

- maszyny dokonujace rozdrobnienia i rozsypania drobnych gatezi,
- innego sprzetu zaakceptowanego przez Inspektora Nadzoru.
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4. Transport.
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-00.00.00. ,,Wymagania ogélne” p. 4.

5. Wykonanie robét.
Ogolne warunki wykonania rob6t podano w STWiORB D 00.00.00. ,,Wymagania ogolne” p.5.
Przed przystapieniem do wykonania robot Wykonawca dokona oznakowania miejsca robot zgodnie z ~ zatwierdzonym

projektem oznakowania i organizacji ruchu.

Wymagania ogdlne.

Roboty zwigzane z usunigciem zagajnikow obejmuja wycigcie drzew oraz wykarczowanie i usunigcie pozostatosci
pni, wywiezienie pni, gat¢zi na wskazane przez Inspektora Nadzoru miejsce (zlokalizowane na terenie dziatania
wilasciwego Rejonu), zasypanie dotdéw, rozebranie i rozsypanie poza korong drogi pozostatosci po wykarczowaniu.
Roslinno$¢ istniejaca w pasie robot, nie przeznaczona do usunigcia, powinna by¢ przez Wykonawce

zabezpieczona.

Roboty przygotowawcze.

Przed przystapieniem do wykonania rob6t Wykonawca dokona oznakowania miejsca robot zgodnie z
zatwierdzonym projektem oznakowania i organizacji ruchu.

- Zamawiajacy dokonuje w terenie oznaczenia drzew przewidzianych do
wycinki.
Wycinka drzew:
- Wykonawca dokonuje wycinki tylko drzew/zagajnikow w istniejacym rowie wzdtuz drogi
- Pnie $cietych drzew nalezy przewiez¢ w miejsce wskazane przez InspektoraNadzoru.
- Doty po usuni¢tych pniach powinny by¢ wypetnione gruntem przydatnym do budowy nasypow i
zageszczone, a nadmiar materialu z wykarczowania pni nalezy wywiez¢.

Uprzatniecie odpadow:

Pozostate po wycince odpady nalezy niezwlocznie uprzatnac z miejsca robot.

Miejsce i sposob ewentualnego przetadunku, transportu, roztadunku i sktadowania odpadéw powinien spetniac
wymogi

ochrony $rodowiska i przepisy sanitarne.

Odbiorce odpaddéw w rozumieniu przepiséw jak w pkt. 10 niniejszej SST uzgodni Wykonawca informujac o
tym Inspektora

Nadzoru.Koszty uzgodnien i optat z tego tytutu poniesie Wykonawca.

Nasadzenia:

nie dotyczy

Bezpieczenstwo i ochrona srodowiska:

Zabezpieczenie robot prowadzonych przy odbywajacym si¢ ruchu na objetym robotami fragmencie drogi,
jak rowniez

zabezpieczenie uczestniczacych w tym osob i pojazdéw nalezy do Wykonawcy zgodnie z zatwierdzonym
przez organ

zarzadzajacy ruchem projektem oznakowania i organizacji ruchu.

Zaleca si¢ wykonywanie robot w okresie najmniejszego ruchu pojazdow samochodowych.
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6. JakoSci robét.
Ogolne zasady kontroli robot podano w STWiORB D 00.00.00. ,,Wymagania ogélne” p.6.
Sprawdzenie oznakowania robot przed ich rozpoczg¢ciem dokona Inspektor Nadzoru, zwracajac uwage na nastepujace
elementy:
zgodnoé¢ oznakowania z zatwierdzonym projektem, jako$¢ zastosowanych znakéw drogowych i urzadzen brd, ich

wielkos¢,

widocznos¢ 1 odblaskowosc¢.

7. Obmiar robét.
Jednostkg obmiarowg robot zwigzanych z wycinka krzewdw jest m? lub hektar
terenu, na ktorym dokonano wycinki krzakow.

8. Odbior robot.
Ogodlne zasady odbioru robot podano w STWiORB D-00.00.00.
Odbior robot odbywa sie na podstawie kontroli jakosci i ilosci wykonywanych robot

oraz ich zgodnosci ze SST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Roboty obje¢te niniejsza
specyfikacja podlegaja odbiorowi koncowemu, ktory jest dokonywany po zakonczeniu

robot i pisemnym zgloszeniu przez Wykonawce robdt do odbioru.

9. Podstawa platnosci.
Cena wykonania rob6t zwigzanych z wycinkg drzew obejmuje:
- projekt oznakowania i organizacji ruchu na czas robot,
- oznakowanie robot,
- roboty przygotowawcze,
- uzgodnienie sposobu i zabezpieczenia linii napowietrznych,
- zabezpieczenie linii napowietrznych i innych obiektow w rejonie robot,
- wycinka drzew i krzewow/zagajnika
- koszt zakupu pozyskanego drewna ,
- usuniecie pozostatosci pni (wykarczowanie),

10. Przepisy zwigzane.
- Rozporzadzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw
Wewnetrznych i Administracji z dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakow i sygnatow
drogowych (Dz. U. Nr 170 poz. 1393).
- Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r.
w sprawie szczegdtowych warunkdéw zarzagdzania ruchem na drogach oraz wykonywania
nadzoru na tym zarzadzaniem (Dz.U. nr 177 poz. 1729).
- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 roku w sprawie
szczegdlowych warunkéw technicznych dla znakéow i sygnalow drogowych oraz
urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach
(Dz.U. nr 220 poz.2181).
- Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 roku Prawo ochrony $rodowiska (Dz. U. nr 62 poz. 627
z pdzn. zm.).
- Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 roku o odpadach (Dz.U. nr 62 poz. 628 z p6zn. zm.).
- Ustawa o utrzymaniu czystosci i porzadku w gminach z dnia 13 wrzesnia (Dz.U. Nr 132 poz. 622, z 1996
pozn. zm.).
- uchwaty rad gmin w sprawie j.w.
- Rozporzadzenie MTIGM z dnia 2 marca 1999 w sprawie warunkow technicznych, jakimpowinny odpowiadaé¢
drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43 z 1999 poz. 430).
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D 03.00.00. ROZBIORKI ELEMENTOW DROG | ULIC
1. WSTEP 1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
rozbiorka elementow drog przy realizacji zadania:
Remont chodnika w ciggu drogi gminnej 103413L ul Hutniczej km 000,00-0+230,03 m.Lubartow.

Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi obowigzujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1,1,.

1.2. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z rozbiorka elementow
drogowych w zakres ktorych wchodzi:

o rozebranie nawierzchni i konstrukcji, chodnikow oraz zjazdow z kostki betonowej lub ptytek betonowych,
trylinki, kraweznikow betonowych , obrzezy betonowych

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w
ST D.M.00.00.00

1.4.0go6lne wymagania dotyczgce robot

Ogolne wymagania dotyczace robo6t podano w ST D.M..00.00.00 .

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D.M.00.00.00

Materiaty pozyskane z rozbiorki takie jak destrukt, krawezniki, kostka betonowa oraz gruz uzyskane z rozbiorki nie
przeznaczony do ponownego wbudowania, lecz nadajace si¢ do wykorzystania Wykonawca przekaze Inwestorowi i
ztozy w miejscu przez niego wskazanym.

Pozostate elementy z rozbidrek stajg si¢ wihasno$cig Wykonawcy i powinny by¢ usunigte z terenu budowy i
zutylizowane na jego koszt.

3.SPRZET
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
3.1.Sprzet do rozbiérek

Do wykonania robot zwigzanych z rozbiorka elementow drog nalezy zastosowaé sprzet podany ponizej, lub inny
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru:

e ladowarki,

e samochody cigzarowe,

e miloty pneumatyczne,

e pily mechaniczne,

Drobne Roboty mozna wykonywac¢ recznie przy zastosowaniu prostych narzedzi pomocniczych.

Nalezy zastosowaé frezarki drogowe umozliwiajace frezowanie nawierzchni bitumicznej na okreslong gltebokosé z
doktadnoscig okreslong w pkt. 5 n/n SST.

4. TRANSPORT
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” .
4.1. Transport materialéw z rozbiorki

Material z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu. Wykonawca zapewni sukcesywny odwoz
materiatow i gruzu z rozbiorki.
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Sposob postgpowania 7 materialami uzyskanymi z rozbiorki naleiy uzgodnic 7 Inwestorem.
5.WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbidrkowe elementow drog obejmujg usunigcie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienionych w pkt
1.3, zgodnie z dokumentacja projektowa, SST lub wskazanych przez Inspektora Nadzoru.

Roboty rozbidorkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub rgcznie w sposob okreslony w SST lub przez Inspektora
Nadzoru.

Elementy i materialy, ktore zgodnie z SST stajg si¢ wlasno$cia Wykonawcy, powinny by¢ usunigte z terenu budowy.

Uzyskany gruz , bezuzyteczne elementy i materialy z rozbiorki nienadajace si¢ do wykorzystania Wykonawca
zutylizuje we wlasnym zakresie.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementow drog, znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacja
projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy
zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;j.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopow drogowych nalezy wypehi¢ warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zage$ci¢ zgodnie z wymaganiami okre$lonymi w ST
D.M.02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robét

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
6.2. Kontrola jakoS$ci robot rozbiorkowych

Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot rozbidorkowych oraz sprawdzeniu
stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do powtdrnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypehniajacego ewentualne doty po usunigtych elementach powinno spetnia¢ odpowiednie
wymagania okreslone w ST D.M.02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

7.0BMIAR ROBOT
7.1.0gélne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg robdt zwigzanych z rozbidrkag elementéw drog sg jednostki wskazane w kosztorysach i
przedmiarach

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1.Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robot rozbiérkowych obejmuje;
e oznakowanie robot,
e wyznaczenie elementow przeznaczonych do rozbidrki,
e rozebranie elementéw drog oraz ogrodzen,

e zaladunek i wywiezienie materialow z rozbiorki na sktadowisko wraz z utylizacja,
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e wyrownanie podtoza i uporzadkowanie terenu;
[ ]

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-S-0225 Drogi samochodowe .Roboty ziemne Wymagania i badania
2. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.
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D 04.00.00. ZDJECIE WARSTWY HUMUSU

1. WSTEP 1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu na zadaniu : Remont chodnika w ciggu drogi gminnej 103413L ul
Hutniczej km 000,00+0+230,03 m.Lubartow.

Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.2. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zdjecia humusu w ramach robot przygotowawczych i obejmujg :
zdjgcie warstwy ziemi urodzajnej grubosci do 20 cm wraz z wywozem nadmiaru zdjetego humusu.

1.3. Okreslenia podstawowe

Stosowane okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00

1.4.0go6lne wymagania dotyczgce robot

Ogolne wymagania dotyczace robo6t podano w ST D-M-00.00.00 .
2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3.SPRZET

3.1.Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST D-M-00.00.00 .
3.2.Sprzet do zdjecia humusu

Do wykonania robo6t zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu nalezy stosowac:
- spycharki,

- rowniarki

- fopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robot ziemnych - w miejscach, gdzie prawidlowe wykonanie
robot sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,

- koparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na odlegto$¢ wymagajgcg zastosowania takiego
sprzetu lub inny sprzet zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru

Do wykonania robo6t zwigzanych ze zdjgeciem warstwy darniny nadajgcej si¢ do powtdrnego uzycia, nalezy stosowac:
e noze do ciecia darniny wedtug zasad okre$lonych w p. 5
o lopaty i szpadle.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 .

Humus nalezy przemieszczaé z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo przewozié¢ transportem samochodowym.
Wyboér $rodka transportu zalezy od odlegtosci, warunkow lokalnych i przeznaczenia humusu. Nadmiar humusu nalezy
odwies¢ w miejsce wskazane przez Zamawiajacego.

31 Strona-



SPECYFIKACJE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

5.WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00.00.00 .

Warstwa humusu powinna by¢ zdj¢ta z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia do humusowania. Zagospodarowanie
humusu powinno by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa i wskazaniami Inspektora Nadzoru.

Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek. W wyjatkowych sytuacjach, gdy
zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidtowego wykonania robot, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie
dla bezpieczenstwa robot (zmienna grubo$¢ warstwy humusu, sgsiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowac reczne
wykonanie robot, jako uzupehienie prac wykonywanych mechanicznie.

Grubos$¢ zdejmowanej warstwy humusu powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, SST lub
wskazana przez Inspektora Nadzoru, wedtug faktycznego stanu wystepowania.

Zdjety humus nalezy sktadowaé w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu powinny zabezpiecza¢ humus
przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowaé¢ humusu w czasie intensywnych
opadéw i bezposrednio po nich, aby unikngé¢ zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 .

Sprawdzenie jako$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletno$ci usuniecia humusu zgodnie z Dokumentacja
Projektowa

7.0BMIAR ROBOT
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00

Jednostka obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) zdjetej warstwy humusu
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 .

Odbioru robdt zwigzanych ze zdjeciem humusu dokonuje Inspektor Nadzoru, po zgloszeniu robét do odbioru przez
Wykonawcg. Odbior powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych poprawek bez
hamowania robot.

Roboty poprawkowe wykona Wykonawca na wiasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem Nadzoru
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 .

Cena 1 m2 wykonania rob6t obejmuje zdjecie humusu wraz z odwiezieniem na odktad Iub hatde.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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D 05.00.00 WYKONANIE WYKOPOW

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
wykopdéw w gruntach I-V kategorii zwigzanych z zadaniem: Remont chodnika w ciggu drogi gminnej 103413L ul
Hutniczej km 000,00+0+230,03 m.Lubartow.

Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przy realizacji robot wymienionych w pkt 1.1.

1.2. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot ziemnych:
e  Wykonaniem wykopoéw w gruntach kat. I-V z wywozem urobku na odktad.

1.3. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okreslenia

1.3.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo rozdrobnionych odpadéw przemystowych,
spetniajaca warunki statecznosci i odwodnienia.

1.3.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta cz¢s¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.

1.3.3. Wysokos$¢ nasypu lub glebokos$¢ wykopu - rdznica rzednej terenu i rz¢dnej robot ziemnych, wyznaczonych w
osi nasypu lub wykopu.

1.3.4. Wykop plytki - wykop, ktorego gltebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.
1.3.5. Wykop S$redni- wykop, ktorego gtebokos$¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.3.6. Wykop gleboki - wykop, ktorego gtebokos¢ przekracza 3m.

1.3.7. Bagno - grunt organiczny nasycony wodg, o matej nosnosci, charakteryzujacy si¢ znacznym i dtugotrwatym
osiadaniem pod obcigzeniem.

1.3.8.  Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone w obrebie pasa robot drogowych.
1.3.9. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone poza pasem robot drogowych.

1.3.10. Odklad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntdow pozyskanych w czasie wykonywania
wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypow oraz innych prac zwigzanych z trasg drogowa.

1.3.11. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:
Is=pd/ pas

gdzie:

pd - gestosé objetosciowa szkieletu zaggszczonego gruntu, (Mg/m3),

pds - maksymalna gegsto$¢ objetoSciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, okreslona w
normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481 , stuzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych,

badana zgodnie z norma BN-77/8931-12 , (Mg/m3).

1.3.12. Wskaznik réznoziarnistosci - wielkos¢ charakteryzujaca zageszczalnos¢ gruntdw niespoistych, okreslona wg
WzOoru:

U =deo / d1o
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deo - S$rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60%gruntu, (mm),
dio - S$rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10%gruntu, (mm).

1.3.13. Pozostate okre$lenia podstawowe sa zgodne z obowiagzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-00.00.00 pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

Podloze projektowanego obiektu budujg utwory pochodzenia lodowcowego i peryglacjalnego o zmiennym stopniu
roztozenia i komprymacji. Sg to: gliny piaszczyste i gliny pylaste oraz rdéznoziarniste piaski. Sg to grunty o
wlasciwosciach wysadzinowych i duzej wrazliwosci na zmiany wilgotno$ci i przemarzanie. Przyjeto no$nos$é podtoza
gruntowego w grupie G3. Wody gruntowe wystepuja jako wody strukturalne i zaskorne gromadzace si¢ w obrebie
soczew, warstw i lamin piaszczystych. Lustro wody stabilizowato si¢ na glebokosci od 1,2m do 2,3m.Warunki wodne
oceniono jako przecietne i zte.

2.1.Podzial gruntow
Podziat gruntow pod wzgledem wysadzinowos$ci podaje tablica 1.

Tablica 1. Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci wg PN-S-02205:1998

Lp. Wyszczegodlnienie Jednostki Grupy
wlasciwosci niewysadzinowe watpliwe wysadzino
1 Rodzaj gruntu — rumosz niegliniasty | — piasek pylasty | mato wysadzinowe
—  Zwir — zwietrzelin — glina piaszczysta
— pospotka a gliniasta zwigzla, glina zwigzla,
— piasek gruby — rumosz glina pylasta zwigzta
— piasek $redni gliniast — il, il piaszczysty, it pylasty
— piasek drobny y bardzo wysadzinowe
— suzel — zwirgliniasty |- piasek gliniasty
nierozpadowy — pospotka — pyl, pyl piaszczysty
gliniasta — glina piaszczysta, glina, glina
pylasta
— itwarwowy
2 Zawartos¢ czastek
<0,075 mm % <15 od 15 do 30 >30
<0,02 mm <3 od 3do 10 >10
3 Kapilarno$¢ bierna Hkb m <1,0 >1,0 >1,0
4 Wskaznik piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25

2.2. Zasady wykorzystania gruntow

W dokumentacji przyjeto wykonanie nasypow z gruntu pozyskanego z dokopu. Grunt z wykopu wykonawca
odwiezie w miejsce wskazane przez Zamawiajgcego.

3.SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z
nastepujacego sprzetu do:

e o0dspajania i wydobywania gruntéw (narz¢dzia mechaniczne, mtoty pneumatyczne, zrywarki, koparki,
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

e jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, zgarniarki, rowniarki, urzadzenia do
hydromechanizacji itp.),

e transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociagi itp.),
e  sprzetu zageszcezajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

e drobny sprz¢t do wykonywania recznie wykopow

4, TRANSPORT
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4.1.0Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport gruntéw

Wybbér srodkow transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu (materiatu), jego
objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od odleglosci transportu. Wydajnos¢ srodkow transportowych
powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwickszenie odleglosci transportu ponad warto$ci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszczen Wykonawcy,
dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwickszone odleglosci nie zostalty wczesniej zaakceptowane na
pismie przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.
5.2. Dokladno$¢ wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny by¢ wieksze niz +10 cm.
Roéznica w stosunku do projektowanych rzednych rob6t ziemnych nie moze przekracza¢ + 1 cm i -3 cm.

Szerokos¢ korpusu nie moze rozni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz + 10 cm, a krawedzie korony drogi
nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno ré6zni¢ si¢ od projektowanego o wigcej niz 10% jego wartoSci wyrazonej tangensem kata.
Maksymalna gt¢boko$¢ nierownosci na powierzchni skarp nie powinna przekracza¢ 10 cm przy pomiarze tatg 3-
metrowa, albo powinny by¢ spelnione inne wymagania dotyczace rownosci, wynikajace ze sposobu umocnienia
powierzchni.

5.3. Odwodnienia pasa robot ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowiacych elementy systemow odwadniajacych, ujetych w dokumentacji
projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykona¢ urzadzenia, ktore zapewnia
odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robot ziemnych tak, aby zabezpieczyé grunty przed
przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowiazek takiego wykonywania wykopdéw i nasypow, aby
powierzchniom gruntu nadawac¢ w catym okresie trwania robot spadki, zapewniajace prawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktore spowoduje ich dtugotrwalg nieprzydatnosé,
Wykonawca ma obowigzek usuniecia tych gruntdow i zastgpienia ich gruntami przydatnymi na wiasny koszt bez
jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawiajacego za te czynnosci, jak rowniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istniejacych zbiornikéw naturalnych i urzadzen odwadniajacych musi by¢ poprzedzone
uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidlowe odwodnienie w catym okresie trwania robot
ziemnych. Wykonanie wykopoéw powinno postgpowac w kierunku podnoszenia si¢ niwelety.

W czasie robot ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podtuzny i nadaé przekrojom poprzecznym spadki,
umozliwiajace szybki odptyw wod z wykopu. O ile w dokumentacji projektowej nie zawarto innego wymagania,
spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 3% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy niz 2% w
przypadku gruntéw niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wplyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntow oraz
termindw wykonywania innych robot na spelienie wymagan dotyczacych prawidtowego odwodnienia wykopu w
czasie postepu robdt ziemnych.

Zrédta wody, odstonigte przy wykonywaniu wykopow, nalezy uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i gruntowe
nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robdt ziemnych. W przypadku braku mozliwosci odwodnienia liniowego nalezy
zastosowa¢ mechaniczne osuszanie terenu budowy np.: pompy, iglofiltry itp., ktérych koszty nalezy wliczy¢ w niniejszg
jednostke obmiarowa.

5.5. Wymagania dotyczace zageszczenia

Zaggszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych roboét ziemnych powinno spetnia¢ wymagania podane w SST
D-06.00.00. tj stosunek modutu pierwotnego do wtérnego max 2.4 modtu wtorny max 35 MPa wykonane metoda VSS

5.6.Ruch budowlany
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Nie nalezy dopuszcza¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubo$¢ warstwy gruntu (nadktadu) powyzej rzednych
robot ziemnych jest mniejsza niz 0,3 metra.

Z chwilg przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po nim jedynie ruch maszyn
wykonujacych t¢ czynno$¢ budowlang. Moze odbywac si¢ jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktoére nie spowoduja
uszkodzen powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzen powierzchni rob6t ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej warunkow
obcigza Wykonawcg robot ziemnych.

5.7.Umocnienie $cian wykopow.

Sciany wykopow winny byé zabezpieczone na czas robét wg, SST i zalecen Inspektora Nadzoru zgodnie z warunkami
BHP. W szczego6lnos$ci zabezpieczenie moze polegac na:

— stosowaniu bezpiecznego nachylenia skarp wykopow,
— podparciu lub rozparciu $cian wykopow,

Do podparcia lub rozparcia $cian wykopow mozna stosowaé drewno, elementy stalowe lub inne materiaty
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w SST D-00.00.00 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodnos$ci z wymaganiami okreslonymi w niniejszej
specyfikacji oraz w dokumentacji projektowej. W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrocic na:

a) odspajanie gruntdéw w sposdb nie pogarszajacy ich wlasciwosci,

b) zapewnienie stateczno$ci skarp,
c) odwodnienie wykopoéw w czasie wykonywania robot i po ich zakoniczeniu,
d) doktadnos¢ wykonania wykopow (usytuowanie iwykonczenie),

7.0BMIAR ROBOT

7.1.0golne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 pkt 7.
7.2.Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m3 (metr szeScienny) wykonanego wykopu.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 pkt 9.
9.2.Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m3 wykopow w gruntach 1-V kategorii obejmuje:

e  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

e oznakowanie robot,

o wykonanie wykopu z transportem urobku na odkwoz lub w miejsce wbudowania w nasyp, obejmujace: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie, wytadunek, rozplantowanie i zabezpieczenie urobku na odktadzie,

e odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania- powierzchniowe lub mechaniczne,
e  zabezpieczanie Scian wykopu zgodnie z wymaganiami BHP

o profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,
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e przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji technicznej,

o rekultywacje terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow
PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow
PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarno$ci biernej

1

2

3

4. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

6

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych i  podloza
przez obciazenie ptyta

7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu
10.2. Inne dokumenty

8. Wykonanie i odbior robot ziemnych dla drog szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.
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D 06.00.00 KORYTO Z PROFILOWANIEM | ZAGESZCZANIEM PODLOZA

1.WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z
profilowaniem i zageszczaniem podtoza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni na zjazdach w ramach zadania : Remont
chodnika w ciggu drogi gminnej 103413L ul Hutniczej km 000,00-0+230,03 m.Lubartow.

Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna stanowi obowigzujacy dokument przetargowy 1 kontraktowy przy realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1

1.2. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z profilowaniem i
zageszczaniem podloza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni.

1.3. Okreslenia podstawowe
1.3.1. Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy lezacy pod nawierzchnia do glebokosci przemarzania
1.3.2. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

Pozostate okreSlenia podstawowe sg zgodne z obowigzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” .

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg projektowa , SST i
poleceniami Inspektora Nadzoru

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne ” .
2.MATERIALY

Nie wystepuja.

3.SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST D.00.00.00 ,, Wymagania og6lne” pkt. 3.
3.1.Sprzet do wykonania robét

Do profilowania i zaggszczania podtoza nalezy stosowac nastepujacy sprzet:

e rowniarki

e  spycharki uniwersalne z uko$nie ustawianym lemieszem;

e drobny sprzet reczny do profilowania recznego , w miejscach gdzie inny sprzgt nie moze mie¢ zastosowania
e  walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wplywu na wiasciwosci gruntu podtoza.
4. TRANSPORT

Wymagania dotyczace transportu materiatéw podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogolne ,,.
5.WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.1. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przystapi¢ do profilowania i zageszczenia podioza bezposrednio przed rozpoczeciem robot
zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni oraz nasypow. Wczesniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz
profilowania i zaggszczania podtoza, jest mozliwe wylacznie za zgoda Inspektora Nadzoru, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.
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W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podtozu nie moze odbywaé si¢ ruch budowlany,
niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.2. Wykonanie koryta
Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposob zaakceptowany
przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagnigcie sznurkow lub linek do
wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych niz co 10 metrow.

Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowac do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone sg roboty i do
trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywaé recznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyklad na
poszerzeniach lub w przypadku robdt o matym zakresie. Sposob wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji
projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad w miejsce wskazane przez Inzyniera.

Profilowanie i zaggszczenie podtoza nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.4.
5.3. Profilowanie i zageszczanie podloza

Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzié, czy istniejace rzedne terenu umozliwiajg uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych rzednych podloza. Zaleca si¢, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co
najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzgdne podioza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony 1 wystepuja zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym do profilowania,
Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na gleboko$é zaakceptowang przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt
spelniajacy wymagania obowigzujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych
rzednych wysoko$ciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania warto$ci wskaznika zageszczenia, okreslonych w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia podtoza (Is)

Strefa korpusu Minimalna wartos$¢
Goérna warstwa o grubosci 20 cm Is
1,00

Na glebokosci od 20 do 50 cm od
powierzchni podloza 1,00

Do profilowania podtoza nalezy stosowa¢ rowniarki. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w robotach ziemnych lub
W inny sposob zaakceptowany przez Ispektora Nadzoru.

Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystagpi¢ do jego zageszczania. ZaggszcCzanie podloza nalezy
kontynuowa¢ do osiggniecia wskaznika zageszczenia zgodnie z PN-S-02205.

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spetniaja wymaganego wskaznika zaggszczenia, to przed
utozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do wartosci Is, podanych w tablicy 1.

Jezeli warto$ci wskaznika zageszczenia okreslone w tablicy 1 nie mogg by¢ osiagnigte przez bezposrednie zageszczanie
gruntdéw rodzimych, to nalezy podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podioza, umozliwiajacego uzyskanie
wymaganych wartosci wskaznika zaggszczenia. Mozliwe do zastosowania $rodki, o ile nie sa okre§lone w SST,
proponuje Wykonaweca i przedstawia do akceptacji Inzynierowi.

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzacy podloze uniemozliwia przeprowadzenie badania zaggszczenia,
kontrole zaggszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen plytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtdérny modut
odksztalcenia podloza wedlug PN-S-02205 . Stosunek wtornego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien
przekracza¢ 2,2, przy czym E>> 100MPa.

Wilgotnos$¢ gruntu podtoza podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotno$ci optymalnej z tolerancjg od -20% do
+10%.

5.4. Utrzymanie wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podtoze( koryto )po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.
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Jezeli po wykonaniu robét zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podioza nastgpi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przystgpi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podtoze przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania kolejnej warstwy
mozna przystagpi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podioza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie
nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .
6.1. Badania w czasie robét

6.1.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i1 pomiaré6w dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia koryta i
wyprofilowanego podioza podaje tablica .

Lp Wyszcezegblnienie Minimalna
badan i czgstotliwos$¢ badan i
pomiaro6w pomiaréw
1 Szerokos¢ koryta 10 razy na 1 km
2 Roéwnos¢ podtuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 Rownos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne *) 10razy nalkm
5 Rzedne wysokosciowe €0 100 m
6 Uksztaltowanie osi w planie €0 100 m
*)
7 Zageszczenie, wilgotno$¢ | w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na
gruntu podtoza 600 m2

6.1.2. Szerokos$¢ profilowanego podloza

Szerokos¢ koryta i profilowanego podioza nalezy sprawdza¢ co 100 m i szeroko$¢ nie moze r6znié sie od szeroko$ci
projektowanej o wiecej niz +10 cm i -5 cm.

6.1.3. Réwnos¢ profilowanego podloza

Nierownosci podtuzne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata zgodnie z normg BN-
8/8931-04 . Nierownosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata.

Nieréwnos$ci nie moga przekracza¢ 20 mm.

6.1.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowsa z tolerancja 0,5%.
6.1.5. Rzedne wysokosciowe

Réznice pomigdzy rzednymi wysoko$ciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza i rzednymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ +1 c¢cm, -2 cm.

6.1.6. Uksztaltowanie osi w planie
O$ w planie nie moze by¢ przesunig¢ta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz 5 cm
6.1.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podloza)

Wskaznik zaggszczenia koryta i wyprofilowanego podloza okreslony wg BN-77/8931-12 nie powinien by¢
mniejszy od podanego w tablicy .

Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje sie porownanie wartosci modutéw odksztalcenia, to warto$¢
stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztalcenia, okreslonych zgodnie z normg BN-64/8931-02 nie powinna
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by¢ wicksza od 2,2. Wilgotno$¢ w czasie zaggszczania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17. Wilgotno$¢ gruntu
podtoza powinna by¢ rowna wilgotno$ci optymalnej z tolerancjg od -20% do + 10%.

7.0BMIAR ROBOT
7.1.0gélne zasady obmiaru roboét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora Nadzoru jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .
9.2.Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 profilowanego i zageszczanego podtoza obejmuje:

e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

e profilowanie dna koryta lub podtoza,

e  zageszczenie,

e utrzymanie podioza,

e prowadzenie pomiaréw i badan labolatoryjnych, wymaganych w SST

10. PRZEPISY ZWIAZANE — NORMY

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

3. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i
podtoza przez obcigzenie plyta

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tatg

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
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D 07.00.00 - PODBUDOWA 1 ULEPSZONE PODLOZE Z KRUSZYWA
STABILIZOWANEGO CEMENTEM

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
wykonywaniem podbudowy z gruntu stabilizowanego cementem w ramach zadania : Remont chodnika w ciggu drogi
gminnej 103413L ul Hutniczej km 000,00+0+230,03 m.Lubartow.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowe specyfikacje techniczne stanowiag dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
zwigzanych z zadaniem: Remont chodnika w ciggu drogi gminnej 103413L ul Hutniczej km 000,00+0+230,03
m.Lubartow.

Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem: ulepszonego
podtoza z mieszanki zwigzanej cementem na, chodnikach i wjazdach ww. inwestycji pkt 1.1 w asortymencie :

-Rm=1,5 MPa,
-Rm=2,5 MPa,
-Rm=5,0 MPa ,

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Kruszywo stabilizowane cementem - mieszanka kruszywa naturalnego, cementu i wody, a w razie potrzeby
dodatkéw ulepszajacych, np. popiotdw lotnych lub chlorku wapniowego, dobranych w optymalnych ilosciach,
zageszezona i stwardniata w wyniku ukonczenia procesu wigzania cementu.

1.3.2. Podloze gruntowe ulepszone cementem - jedna lub dwie warstwy zaggszczonej mieszanki cementowo-
gruntowej, na ktorej uktadana jest warstwa podbudowy.

1.3.3. Pozostate okre$lenia sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w
SST DM - 00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1.Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogoélne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-M-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2.Cement
Stosuje si¢ cement wg PN-EN 197-1.
2.3.Kruszywa

Do stabilizacji cementem mozna stosowaé piaski, mieszanki i zwiry albo mieszanke tych kruszyw, spetniajace
wymagania podane w tablicy 1.

Kruszywo mozna uzna¢ za przydatne do stabilizacji cementem wtedy, gdy wyniki badan laboratoryjnych wykaza, ze
wytrzymato$¢ na $ciskanie i mrozoodporno$¢ probek kruszywa stabilizowanego beda zgodne z wymaganiami
okreslonymi w p. 2.5 tablica 2.
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Tablica 1. Wymagania dla kruszyw przeznaczonych do stabilizacji cementem

Lp. | Wiadciwos$ci Wymagania] Badania wedtug
1 | Zalecane uziarnienie: PN-B-06714-15
a) ziarn przechodzacych przez sito # 63 mm, %, 100
b) ziarn przechodzacych przez sito # 31,5 mm, %, 85-100
c) ziarn przechodzacych przez sito # 4 mm, %, 50-100
d) ziarn przechodzacych przez sito # 0,25 mm, %, 10-100
e) ziarn przechodzacych przez sito 0,075 mm, %, nie wiecej niz: 15

2 | Zawarto$¢ cze$ci organicznych, barwa cieczy nad kruszywem nie| wzorcowa |PN-B-06714-26

ciemniejsza niz:

3 | Zawartos¢ zanieczyszczen obeych, %, nie wigcej niz: 0,5 PN-B-06714-12

4 | Zawarto$¢ siarczandw, w przeliczeniu na SO3, %, ponizej: 1 PN-EN 1744-1

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy nie jest wbudowane bezposrednio po dostarczeniu na budowe i
zachodzi potrzeba jego okresowego sktadowania na terenie budowy, to powinno by¢ ono sktadowane w pryzmach, na
utwardzonym i dobrze odwodnionym placu, w warunkach zabezpieczajacych przed zanieczyszczeniem i przed
wymieszaniem réznych rodzajow kruszyw.

Decydujacym sprawdzianem przydatnosci gruntu do stabilizacji cementem sg wyniki wytrzymalo$ci na Sciskanie
probek gruntu stabilizowanego cementem

2.4.Woda
Woda zarobowa powinna by¢ zgodna z PN-EN 1008.
2.5. Kruszywo stabilizowane cementem

Mieszanka stabilizowana cementem do warstwy ulepszonego podtoza powinna spetnia¢ wymagania przedstawione w
Tabl. nr 2

W zalezno$ci od rodzaju warstwy w konstrukcji nawierzchni drogowej, wytrzymato$¢ gruntu lub kruszywa
stabilizowanego cementem wg PN-S-96012, powinna spetnia¢ wymagania okreslone w tablicy 2.

Tablica 2. Wymagania dla gruntéw lub kruszyw stabilizowanych cementem dla poszczegdlnych warstw
podbudowy i ulepszonego podtoza

Rodzaj warstwy w konstrukcji Wytrzymato$¢ na $ciskanie | Wskaznik
L nawierzchni drogowej probek nasyconych woda | mrozoodpor
p. (MPa) nosci
po 7 dniach po 28 dniach
1 | Podbudowa zasadnicza dla KR1 lub 0,7
podbudowa pomocnicza dla KR2 do 0d1,6do22 | od25do5,0
KR6 dla stab cem-piaskowej
Rm=5MPa
2 | Gorna czgs¢ warstwy ulepszonego
podltoza gruntowego o grubosci co
najmniej 10 cm dla KRS i KR6 lub gorna
czg$¢ warstwy ulepszenia stabego podtoza [od 1,0 do 1,6 od15do25 0,6
z gruntow watpliwych oraz
wysadzinowych dla stab cem-piaskowej
Rm=2,5MPa
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3 | Dolna czeg$¢ warstwy ulepszonego
podioza gruntowego w przypadku
posadowienia konstrukcji nawierzchni
na podtozu z gruntéw watpliwych i
wysadzinowych dla stab
cem-piaskowej Rm=2,5MPa

- od0,5do 1,5 0,6

3.SPRZET
3.1.0gélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2.Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy stabilizowanego cementem powinien wykazaé si¢ mozliwoscia

korzystania z nastepujacego sprzgtu:

- mieszarek stacjonarnych,

- walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania,

- zageszczarek plytowych, ubijakow mechanicznych lub matych walcow wibracyjnych do zageszczania w miejscach

trudnodostepnych.
4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materialéw

Transport cementu powinien odbywac si¢ zgodnie z BN-88/6731-08.

Mieszanke kruszywowo cementowa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w sposob zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, rozsegregowaniem i wysuszeniem lub nadmiernym zawilgoceniem.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Warunki przystgpienia do robot

Podbudowa z gruntu stabilizowanego cementem nie moze by¢ wykonywana wtedy, gdy podtoze jest zamarznigte i
podczas opadéw deszczu. Nie nalezy rozpoczynaé stabilizacji kruszywa cementem, jezeli prognozy meteorologiczne

wskazuja na mozliwy spadek temperatury ponizej 5°C w czasie najblizszych 7 dni.

5.3.Przygotowanie podloza

Podtoze gruntowe powinno by¢ przygotowane zgodnie z wymaganiami okreslonymi w SST D-04.01.01 ,, Koryto wraz
z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza” i SST D-04.02.02 ,,Warstwamrozoochronna”.

5.4. Sklad mieszanki cementowo-kruszywowej

Zawartos¢ cementu w mieszance nie moze przekracza¢ wartosci podanych w tablicy 3. Zaleca si¢ taki dobor mieszanki,
aby spelni¢ wymagania wytrzymatosciowe okreslone w p. 2.5 tablica 2, przy jak najmniejszej zawartosci cementu.

Tablica 3. Maksymalna zawarto$¢ cementu w mieszance kruszywa stabilizowanego cementem dla podbudowy

Lp.

Maksymalna zawarto$¢ cementu, % w stosunku do masy suchego gruntu lub
kruszywa

6% dla mieszanki o Rm= 2,5MPa
5% dla mieszanki o Rm =1,5MPa
8% dla mieszkanki o Rm=5MPa
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Zawarto§¢ wody w mieszance powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedlug normalnej préby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481, z tolerancja +10%, -20% jej wartosci. Zaprojektowany sktad mieszanki powinien
zapewnia¢ otrzymanie w czasie budowy wlasciwo$ci kruszywa stabilizowanego cementem zgodnych z
wymaganiami okre$lonymi w tablicy 2.

5.5. Stabilizacja metoda mieszania w mieszarkach stacjonarnych

Sktadniki mieszanki i w razie potrzeby dodatki ulepszajace, powinny by¢ dozowane w iloéci okreslonej w recepcie
laboratoryjnej. Mieszarka stacjonarna powinna by¢ wyposazona w urzadzenia do wagowego dozowania kruszywa lub
gruntu i cementu oraz objetosciowego dozowania wody. Czas mieszania w mieszarkach cyklicznych nie powinien by¢
krotszy od 1 minuty, o ile krotszy czas mieszania nie zostanie dozwolony przez Inzyniera po wstgpnych probach. W
mieszarkach typu ciaglego predko$¢ podawania materiatdw powinna by¢ ustalona i na biezaco kontrolowana w taki
sposob, aby zapewni¢ jednorodno$¢ mieszanki. Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej z
tolerancja +10% i -20% jej wartosci. Przed utozeniem mieszanki nalezy podtoze zwilzy¢ woda.

Mieszanka dowieziona z wytworni powinna by¢ uktadana przy pomocy uktadarek lub réwniarek. Gruboé¢ uktadania
mieszanki powinna by¢ taka, aby zapewni¢ uzyskanie wymaganej grubosci warstwy po zageszczeniu. Przed
zageszczeniem warstwa powinna by¢ wyprofilowana do wymaganych rzednych, spadkéow podtuznych i poprzecznych.
Po wyprofilowaniu nalezy natychmiast przystapi¢ do zageszczania warstwy.

5.6. Zageszczanie

Zageszczanie warstwy kruszywa stabilizowanego cementem nalezy prowadzi¢ przy uzyciu walcow ghadkich,
wibracyjnych lub ogumionych. Zageszczenie warstwy o jednostronnym spadku poprzecznym powinno rozpocza¢ si¢ od
nizej potozonej krawedzi i przesuwaé pasami podluznymi, cze¢$ciowo naktadajacymi sig, w strong wyzej potozonej
krawedzi. Pojawiajace si¢ w czasie zaggszczania zanizenia, ubytki, rozwarstwienia i podobne wady, musza byc¢
natychmiast naprawiane przez wymiang mieszanki na pelng glgbokos¢, wyrdwnanie i ponowne zaggszczenie.
Powierzchnia zaggszczonej warstwy powinna mie¢ prawidtowy przekrdj poprzeczny i jednolity wyglad. Operacje
zageszczania i obrobki powierzchniowej musza by¢ zakonczone przed uplywem dwoch godzin od chwili dodania wody
do mieszanki.

Zaggszczanie nalezy kontynuowac do osiagnigcia wskaznika zageszczenia mieszanki okreslonego wg BN- 77/8931-12
nie mniejszego od podanego w PN-S-96012. Specjalng uwage nalezy poswieci¢ zageszczeniu mieszanki w sgsiedztwie
spoin roboczych podtuznych i poprzecznych oraz wszelkich urzadzen obcych. Wszelkie miejsca luzne, rozsegregowane,
spekane podczas zageszczania lub w inny sposob wadliwe, muszg by¢ naprawione przez zerwanie warstwy na peing
grubos¢, wbudowanie nowej mieszanki o odpowiednim skfadzie i ponowne zageszczone. Roboty te sa wykonywane na
koszt Wykonawcy.

5.7.Pielegnacja warstwy z kruszywa stabilizowanego cementem
Pielggnacja powinna by¢ przeprowadzona wedhlug jednego z nastgpujacych sposobow:
a) utrzymanie w stanie wilgotnym poprzez kilkakrotne skrapianie woda w ciagu dnia, w czasie co najmniej 7 dni,

b) przykrycie na okres 7 dni nieprzepuszczalng folia z tworzywa sztucznego, utozong na zaklad o szerokosci co
najmniej 30cm i zabezpieczong przed zerwaniem z powierzchni warstwy przez wiatr,

C) przykrycie grubg wldkning techniczng i utrzymywanie jej w stanie wilgotnym w czasie co najmniej 7 dni.

d) utozenie %4 grubosci warstwy podbudowy pomocniczej z kruszywa famanego i utrzymywanie w stanie wilgotnym
w czasie co najmniej 7 dni.

Inne sposoby pielegnacji, zaproponowane przez Wykonawce i inne materialy przeznaczone do pielggnacji moga by¢
zastosowane po uzyskaniu akceptacji Inzyniera. Nie nalezy dopuszcza¢ zadnego ruchu pojazdow i maszyn po
podbudowie w okresie 7 dni po wykonaniu. Po tym czasie ewentualny ruch technologiczny moze odbywac si¢
wylacznie za zgoda Inzyniera.

5.8. Utrzymanie warstwy gruntu stabilizowanego cementem

Warstwe ulepszonego podioza po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w
dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inspektora Nadzoru, gotowa warstwe stabilizacji
do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia, spowodowane przez ten ruch. Koszt
napraw wyniklych z niewla$ciwego utrzymania obcigza Wykonawce robot. Wykonawca jest zobowigzany do
przeprowadzenia biezacych napraw uszkodzonych wskutek oddziatywania czynnikow atmosferycznych, takich jak
opady deszczu. Wykonawca jest zobowigzany wstrzymac ruch budowlany po okresie intensywnych opadow deszczu,
jezeli wystapi mozliwos¢ uszkodzenia.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot
Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w SST DM-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania cementu, kruszyw przeznaczonych do
wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi Nadzoru w celu akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow w czasie wykonywania podbudowy z kruszywa stabilizowanego
cementem podano w tablicy 4.

Tablica 4. Czgstotliwos¢ badan i pomiarow

Czestotliwo$¢ badan
Minimalna Maksymalna powierzchnia
liczba badan na | podbudowy lub ulepszonego
Lp. Wyszczegodlnienie badan dziennej dzialce |podloza przypadajaca na jedno
roboczej badanie
1 [ Uziarnienie mieszanki gruntu lub kruszywa
2 | Wilgotno§¢ mieszanki gruntu lub kruszywa ze 2 5
spoiwem 600 m
3 | Zageszczenie warstwy
4 | Grubo$¢ podbudowy lub ulepszonego podtoza 3 400 m2
5 | Wytrzymatos¢ na $ciskanie
— 71 28-dniowa przy stabilizacji cementem 6 probek 400 m2
6 | Mrozoodpornosc¢ przy projektowaniu i w przypadkach
watpliwych
7 | Badanie spoiwa: przy projektowaniu sktadu mieszanki i przy
— cementu kazdej zmianie
8 | Badanie wody dla kazdego watpliwego zrodia
9 | Badanie wlasciwosci kruszywa dla kazdej partii i przy kazdej zmianie rodzaju gruntu
lub kruszywa

6.3.2. Uziarnienie kruszywa

Probki do badan nalezy pobiera¢ z mieszarek przed podaniem cementu. Uziarnienie kruszywa powinno by¢ zgodne z
wymaganiami podanymi w SST

6.3.3. Wilgotnos$¢ mieszanki kruszywa ze spoiwami

Wilgotno$¢ mieszanki powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej, okreslonej w projekcie sktadu tej mieszanki, z
tolerancja

+10% -20% jej wartosci.
6.3.4. Zageszczenie warstwy

Mieszanka powinna by¢ zageszczana do osiagnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 1,00 oznaczonego
zgodnie z BN-77/8931-12.

6.3.5. Grubos$¢ podbudowy

Grubos$¢ warstwy nalezy mierzy¢ bezposrednio po jej zageszczeniu w odleglosci co najmniej 0,5 m od krawedzi.
Grubos¢ warstwy nie moze r6zni¢ si¢ od projektowanej o wigcej niz+ 1 cm.

6.3.6. Wytrzymalo$¢ na $ciskanie

Wytrzymato$¢ na Sciskanie okresla si¢ na probkach walcowych o §rednicy i wysokosci 8 cm. Probki do badan nalezy
pobiera¢ z miejsc wybranych losowo, w warstwie roztozonej przed jej zaggszczeniem. Probki w ilosci 6 sztuk nalezy

46 Strona-



SPECYFIKACJE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
formowaé i przechowywaé zgodnie z PN-S 96012. Trzy probki nalezy bada¢ po 7 dniach oraz po 28 dniach
przechowywania. Wyniki wytrzymatos$ci na $ciskanie powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w SST.

6.3.7. Mrozoodpornos$é

Wskaznik mrozoodpornosci okreslany przez spadek wytrzymatosci na $ciskanie probek poddawanych cyklom
zamrazania i odmrazania powinien by¢ zgodny z wymaganiami podanymi w SST.

6.3.8. Badanie spoiwa

Dla kazdej dostawy cementu, Wykonawca powinien okresli¢ wtasciwosci podane w SST.
6.3.9. Badanie wody

W przypadkach watpliwych nalezy przeprowadzi¢ badania wody wg PN-EN 1008.
6.3.10. Badanie wlasciwosci kruszywa

Wrhasciwoséci kruszywa nalezy bada¢ przy kazdej zmianie rodzaju kruszywa. Wiasciwosci powinny by¢ zgodne z
wymaganiami podanymi w SST.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych ulepszonego podloza
6.4.1. Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow dotyczacych cech geometrycznych podaje
tablica 5. Tablica 5. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanej stabilizacji
cementem

Lp. Wyszczegoblnienie badan i pomiaréw Minimalna czestotliwos¢ badan i pomiaréw
1 | Szerokos¢ 10 razy na 1 km
2 | Rowno$é podtuzna w sposéb ciagly planografem, albo co 20 m tatg na kazdym pasie
ruchu
3 | Rownos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | spadki poprzeczne*) 10razy nalkm
5 | Rzedne wysoko$ciowe €0 100 m
6 | Grubos¢ podbudowy i ulepszonego| v 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m2
podtoza

6.4.2. Szeroko$¢ ulepszonego podloza
Szerokos¢ nie moze r6znic si¢ od szerokosci projektowanej o wigeej niz +10 cm, -5 cm.
6.4.3. R6wnos¢ ulepszonego podloza

Nierownosci podtuzne nalezy mierzy¢ 3-metrowa, zgodnie z normg BN-68/8931-04. Nieréwnosci poprzeczne nalezy
mierzy¢ 3-metrowg tata.

Nierownosci nie powinny przekraczac:

- 15 mm.

6.4.4. Spadki poprzeczne ulepszonego podloza

Spadki poprzeczne powinny wynosi¢ 2,0% z tolerancjg = 0,5 %.

6.4.5. Grubos¢ ulepszonego podloza

Grubos¢ nie moze rdzni¢ sie od grubosci projektowanej o wigcej niz:

+10%, -15%.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami ulepszonego podloza
6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne

Jezeli po wykonaniu badan stwierdzi si¢, ze odchylenia cech geometrycznych przekraczaja wielkosci okreslone w p.
6.4, to warstwa zostanie zerwana na cata grubo$¢ i ponownie wykonana na koszt Wykonawcy. Dopuszcza si¢ inny
rodzaj naprawy wykonany na koszt Wykonawcy, o ile zostanie on zaakceptowany przez Inzyniera.
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6.5.2. Niewlasciwa grubos¢

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawe przez zerwanie
wykonanej warstwy, usunigcie zerwanego materiatu i ponowne wykonanie warstwy o odpowiednich wlasciwosciach i o
wymaganej grubosci. Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny
pomiar i ocena grubo$ci warstwy, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewlasciwa wytrzymalo§é

Jezeli wytrzymato$¢ $rednia probek bedzie mniejsza od dolnej granicy okreslonej w SST, to warstwa wadliwie
wykonana zostanie zerwana i wymieniona na nowa o odpowiednich wiasciwosciach na koszt Wykonawcy.

7.0BMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) ulepszonego podtoza z kruszywa stabilizowanego cementem.
8.ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2.Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 ulepszonego podtoza z kruszywa z stabilizowanego cementem obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- 0znakowanie robét,

- dostarczenie materiatow,

- wyprodukowanie mieszanki,

- dostarczenie, ustawienie, rozebranie i odwiezienie prowadnic oraz innych materiatow i urzadzen pomocniczych,
- roztozenie i zageszczenie mieszanki,

- pielegnacja wykonanej warstwy

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.Normy

1. PN-EN 197-1 Cement.  Skfad, wymagania 1 kryteria  zgodnosci dotyczace cementow
powszechnego uzytku

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

3. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen obcych

4.  PN-EN 933-1 Badania geometrycznych  wlasciwosci  kruszyw. Oznaczanie  sktadu
ziarnowego. Metoda przesiewania.

5. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen
organicznych

6. PN-EN 1744-1 Badania chemicznych wtasciwosci kruszyw. Analiza chemiczna

7. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego

8. PN-B-06714-38 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu wapniowego
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9.

10.

11.

12.

13.
14,
15.
16.

17.
18.

19.

20.

PN-B-06714-39
PN-B-06714-42
PN-EN 1008

PN-S-96012

PN-S-96035

BN-88/6731-08
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04
BN-70/8931-05

BN-73/8931-10

BN-77/8931-12
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Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralnosci w bebnie Los Angeles

Woda zarobowa do betonu - Specyfikacja pobierania probek, badanie i ocena
przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw
produkcji betonu

Drogi samochodowe. Podbudowa 1 wulepszone podioze z gruntu
stabilizowanego cementem

Drogi samochodowe. Popioty lotne
Cement. Transport i przechowywanie
Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych
i podloza przez obcigzenie ptyta

Drogi samochodowe. Pomiar rdownosci nawierzchni planografem i tata

Drogi  samochodowe. Oznaczanie wskaznika no$nosci  gruntu jako
podtoza nawierzchni podatnych

Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika  aktywnosci pucolanowej
popiotdéw lotnych z wegla kamiennego

Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
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D 08.00.00 KRAWEZNIKI BETONOWE

1.  WSTEP
1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem n/n Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru kraweznikow 15x30x100
cm oraz najazdowych 15x22x100 cm ramach zadania: Remont chodnika w ciggu drogi gminnej 103413L ul Hutniczej km
000,00+0+230,03 m.Lubartow.

Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.2. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w n/n Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej dotycza robdt zwigzanych z ustawieniem kraweznikow
betonowych i obejmuja:

- ustawienie kraweznikow koloru szarego 15x30x100 cm oraz najazdowych 15x22x100cm na tawie betonowej (C8/10) z oporem
na podsypce cementowo-piaskowej (lokalizacja kraweznikéw zgodnie z Dokumentacja Projektowa),

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Kraweznik betonowy lub opornik — prefabrykat betonowy, przeznaczony do oddzielania powierzchni znajdujacych si¢ na
tym samym poziomie lub na r6znych poziomach, stosowany:

- w celu ograniczania albo wyznaczania granicy rzeczywistej lub wizualnej;

- jako kanaty odptywowe, oddzielnie lub w potaczeniu z innymi kraweznikami;

- jako oddzielenie pomiedzy powierzchniami poddanymi roznym rodzajom ruchu drogowego.

1.3.2.  Lawa - warstwa nosna stuzaca do umocnienia kraweznika oraz przenoszaca obciazenie kraweznika na grunt.
1.3.3. Podsypka - warstwa wyréwnawcza utozona bezposrednio na podtozu ziemnym lub fawie.

Pozostale okre$lenia sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w SST D.M.00.00.00
»Wymagania og6lne”.

1.4. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa, SST i poleceniami
Inspektora Nadzoru.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogdlne dotyczace materiatow

Wymagania og6lne dotyczace materialdow podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2.2. Materialy do wykonania kraweznikow i opornikéw

Materiatami stosowanymi przy ustawianiu kraweznikow i opornikéw zgodnie z zasadami n/n SST sg:

- Krawezniki betonowe o wymiarach 15x30x100 cm koloru szarego powinny odpowiada¢ wymaganiom normy PN-
EN 1340. Nasigkliwo$¢ wg PN-EN 1340 nie powinna by¢ wieksza niz 4 %.

- Oporniki betonowe o wymiarach 12x25 cm powinny odpowiada¢ wymaganiom normy PN-EN 1340. Nasigkliwo$¢

wg PN-EN 1340 nie powinna by¢ wigksza niz 4 %.

Odporno$¢ na zamrazanie/rozmrazanie z udzialem soli odladzajacych zgodnie z PN-EN 1340 ' 1,0 kg/m2 przy czym zaden
pojedynczy wynik nie powinien by¢ wigkszy od 1,5 kg/mz.

Wartoé¢ charakterystycznej wytrzymatosci na zginanie zgodnie z PN-EN 1340 nie powinna by¢ mniejsza od 5,0 MPa. Scieralno$é
na szerokiej tarczy $ciernej wedtug PN-EN 1340 nie powinna przekracza¢ 20 mm /przy badaniu wykonywanym zgodnie z metodg z

zatacznika G/ lub 18000mm3/5000mm?2 /przy badaniu wykonywanym zgodnie z metoda alternatywna na tarczy Bohmego opisana
w zataczniku H/.
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2.2.1.1. Dopuszczalne odchytki wymiarow kraweznikow

Dopuszczalne odchytki wymiarow kraweznikow betonowych, zgodnie z PN-EN 1340 powinny wynosi¢: dlugo$¢:
+ 1% z doktadnoscia do milimetra, nie mniej niz 4 mm i nie wigcej niz 10 mm.

Inne wymiary z wyjatkiem promienia:

dla powierzchni: + 3% z doktadno$cig do milimetra, nie mniej niz 3 mm i nie wigeej niz 5 mm.

dla innych czesci: £5% z doktadnos$cia do milimetra, nie mniej niz 3 mm i nie wigcej niz 10 mm.

Réznica pomiedzy wynikami pomiardéw tego samego wymiaru kraweznika nie powinna przekracza¢ 5 mm.

Dla powierzchni okreslonych jako ptaskie i dla krawegdzi okreslonych jako proste dopuszczalne odchytki od ptaskosei i
prostoliniowosci podano w tablicy 1.

Tablical. Dopuszczalne odchytki ptaskosci i prostoliniowosci

Dlugos¢ pomiarowa Dopuszczalna odchytka plaskosci i
prostoliniowosci mm
300 +1,5
400 +2,0
500 +2,5
800 +4,0

2.2.1.2. Wymagania normy PN-EN 1340 w zakresie aspektow wizualnych
2.2.1.2.1. Wyglad

Powierzchnia kraweznikow 1 opornikéw oceniana si¢ zgodnie z zatgcznikiem J i nie powinna wykazywaé defektow, takich jak rysy
lub odpryski.

W kraweznikach dwuwarstwowych, ocenianych zgodnie z zalgcznikiem J, nie dopuszcza sie wystgpowania rozwarstwienia.
UWAGA: Ewentualne wykwity nie maja szkodliwego wptywu na wiasciwosci uzytkowe krawegznikow i nie sag uwazane za istotne.

2.2.1.2.2. Tekstura
Jezeli krawezniki produkowane sa z powierzchnig o specjalnej teksturze, to taka tekstura powinna by¢ okreslona przez producenta.

Zgodno$¢ elementéw ocenianych na podstawie zatacznika J powinna by¢ ustalona, o ile nie ma znaczacych rdznic tekstury, przez
porownanie z probkami dostarczonymi przez producenta i zatwierdzonymi przez odbiorce.

UWAGA: Roéznice w jednolitosci tekstury kraweznikéw, ktére moga by¢é spowodowane nieuniknionymi zmianami we
wlasciwosciach surowcow i warunkow twardnienia, nie sg uwazane za istotne.

2.2.1.2.3. Zabarwienie
W zaleznos$ci od decyzji producenta barwi¢ mozna warstwe $cieralng lub caty element.

Jesli nie ma znaczacych roéznic w zabarwieniu, zgodno$¢ elementéw ocenianych wg zalacznika J powinna by¢ ustalona przez
poréwnanie z probkami dostarczonymi przez producenta i zatwierdzonymi przez odbiorce.

UWAGA: Réznice w jednolitosci zabarwienia kraweznikow, ktore moga by¢ spowodowane nieuniknionymi zmianami wlasciwosci
surowcow lub warunkow dojrzewania betonu, nie s3 uwazane za istotne.

2.2.1.3. Skladowanie

Krawezniki i oporniki betonowe powinny by¢ sktadowane w pozycji wbudowania na otwartej przestrzeni, na podtozu wyré6wnanym
i odwodnionym z zastosowaniem podktadek i przektadek utozonych w pionie jedna nad druga.

Wymiary przekroju poprzecznego podkiadek i przektadek nie powinny by¢ mniejsze niz: grubos$¢ 2,5 cm, szeroko$¢ 5 cm, a
dhugos¢ przektadek powinna by¢ minimum 5 cm wigksza niz szerokos¢ krawegznika.

2.2.2. Beton zwykly C8/10, spelniajacy wymagania PN-EN 206-1
2.2.3. Cement

Cement portlandzki do betonu i na podsypke cementowo-piaskows 1:4 powinien by¢ marki nie mniejszej niz 32,5,
odpowiadajacy wymaganiom normy PN-EN 197-1.

Cement uzyty do wytwarzania zaprawy cementowo-piaskowej do zalania spoin kraweznikow powinien odpowiada¢ normie PN-EN
197-1.
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Sktadowanie i okres przechowywania powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08.

2.24. Woda
Woda stosowana do podsypki i zaprawy cementowo-piaskowe 1:4 j, powinna odpowiada¢ wymaganiom normy PN-EN 1008 [6].
2.25. Piasek

Kruszywo na podsypke i do wypelnienia spoin powinno odpowiadaé wymaganiom norm PN-EN 13043:2004. Na podsypke powinno si¢
stosowaé piasek gatunku 1, natomiast do wypelnienia spoin przez zamulenie - piasek gatunku 1, lecz o zawartosci pylow
mineralnych w granicach od 3 do 8%.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogélne dotyczace sprzetu

Wymagania ogo6lne dotyczace sprzgtu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.
3.2. Sprzet do ustawienia kraweznikow i opornikow

Roboty mozna wykonywac¢ recznie przy pomocy drobnego sprzetu z zastosowaniem:

- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo- piaskowej,
- wibratorow ptytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne dotyczace transportu

Wymagania og6lne dotyczace transportu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
4.2. Transport materialéw do wykonania kraweznikéw i opornikow

4.21. Krawezniki i oporniki

Krawezniki i oporniki mozna przewozi¢ $rodkami transportu po osiggnieciu wytrzymatosci minimum 0,7 $redniej wytrzymatosci
badanej serii probek.

Krawezniki i oporniki na $rodkach transportowych nalezy uktada¢ w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy. Powinny
one by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem si¢ i uszkodzeniem w czasie transportu, gérna warstwa nie powinna wystawac poza
$ciany srodka transportu wiecej niz 1/3 wysokos$ci tej warstwy.

4.2.2. Mieszanka betonowa

Ze wzgledu na wykonywanie betonu o konsystencji wilgotnej moze on by¢ transportowany samochodami wywrotkami z wytworni
Z zapewnieniem utrzymywania wlasciwej konsystencji.

42.3. Cement
Transport cementu powinien odbywac si¢ w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.
4.2.4. Piasek naturalny

Transport kruszywa powinien odbywaé si¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi
asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonywania robét
Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot, uwzgledniajace wszystkie
warunki w jakich beda wykonywane roboty zwigzane z ustawianiem kraweznikow.

5.2. Zakres wykonywanych robét
5.2.1. Wykonanie koryta pod lawy
Wykop koryta pod tawy nalezy wykona¢ zgodnie z PN-B-06050.

Wymiary wykopu powinny odpowiadaé wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w szerokoséci dna wykopu ew. konstrukcji
szalunku.

Wskaznik zageszczenia dna wykonanego koryta pod tawe powinien wynosi¢ co najmniej 0,97 wedtug normalnej metody Proctora.
5.2.2.  Wykonanie lawy betonowej
Lawy betonowe nalezy wykona¢ z betonu klasy C8/10.
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Beton rozscielony w szalowaniu lub bezposrednio w korycie powinien by¢ wyréwnany warstwami. Lawa powinna by¢ zagegszczona
przez ubicie lub wibrowanie.

5.2.3. Ustawienie kraweznika i opornika

Krawezniki i oporniki nalezy ustawia¢ zgodnie z lokalizacjg podang w Dokumentacji Projektowej na tawach betonowych, na
podsypce cementowo-piaskowej grubosci 5 cm.

W przypadku regulacji pionowej kraweznikéw tawe betonowa po usunigciu prefabrykatu nalezy oczys$ci¢ z luznego materiatu, a
nastepnie uzupetnic¢ betonem w szalunku do wymaganej niwelety.

Tylna $cianka kraweznika i opornika powinna byé po ustawieniu kraweznika obsypana piaskiem, zwirem, tluczniem lub
miejscowym ubitym gruntem przepuszczalnym.

Na tukach mozna ustawia¢ krawezniki tukowe lub krotkie, odpowiednio docigte. Luki o promieniu powyzej 15 m mozna wykonac z
kraweznikéw ulicznych prostych.

Krawezniki na styku nawierzchni chodnika, sciezki rowerowej i drogi powinny zosta¢ ustawione ze $wiattem 1+4 cm (zgodnie z
rys. ,,Szczegoty konstrukeyjne”).

5.2.4. Wypelnienie spoin

Spoiny kraweznikow i opornikéw nie powinny przekracza¢ 1 cm. Spoiny kraweznikow nalezy wypetni¢ zaprawa cementowo-
piaskowa, przygotowang w stosunku 1:2.

Spoiny przed wypetnieniem nalezy oczys$ci¢ i zmy¢ woda.

6.  KONTROLA JAKOSCIROBOT

6.1. Zasady ogdlne kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
6.2. Kontrola przed przystgpieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien uzyska¢ od dostawcoOw materiatdw deklaracje zgodnosci (aprobaty
techniczne) oraz wykona¢ badania materialow przeznaczonych do wykonania robét i przedstawi¢ ich wyniki Inspektorowi Nadzoru
w celu akceptacji materiatow, zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 2 niniejszej SST.

6.3. Kontrola w czasie wykonywania robét

W czasie wykonywania robot Wykonawca powinien prowadzi¢ dorazne kontrole wszystkich asortymentéw robot, sktadajacych sie
na ogoélny element.

Kontrola obejmowaé powinna zgodno$¢ wykonywanych robot z Dokumentacjg Projektowa, ustaleniami zawartymi w pkt. 5 n/n
SST oraz w zakresie badan i tolerancji wykonania robdt podanych w pkt. 6.4.

Czestotliwo$¢ kontroli powinna by¢ uzalezniona od potrzeb gwarantujacych wykonanie robot zgodnie z wymaganiami, nie rzadziej
jednak niz przed uptywem kazdego dnia roboczego.

6.4. Kontrola po wykonaniu robét

6.4.1. Sprawdzenie law fundamentowych

6.4.1.1. Sprawdzenie wytrzymalo$ci gwarantowanej betonu lawy

Badanie wytrzymatos$ci betonu na $ciskanie nalezy wykona¢ zgodnie z PN-EN12390-3.
6.4.1.2. Sprawdzenie profilu podiuznego gornej powierzchni law z Dokumentacja Projektowa

Profil podtuzny goérej powierzchni tawy powinien by¢ zgodny z projektowang niweleta. Dopuszczalne odchylenia moga wynosié¢ +
1 cm na kazde 100 m tawy.

Sprawdzenie rzgdnych niwelety nalezy wykona¢ za pomoca niwelatora.

6.4.1.3. Sprawdzenie wymiarow law z Dokumentacjg Projektowa

Wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m tawy. Tolerancje wymiaréw wynosza:
- dla wysokosci + 10 % wysokosciprojektowanej,

- dla szerokosci tawy + 20 % szerokosci projektowanej.

6.4.1.4. Sprawdzenie réwnosci gornej powierzchnilawy

Rowno$é gornej powierzchni tawy nalezy sprawdzaé przez polozenie w dwoch punktach, na kazde 100 m fawy, czterometrowej
laty.

Przeswit pomigdzy gérng powierzchnia tawy i przylozona lata nie moze przekracza¢ 1 cm.
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64.1.5. Sprawdzenie odchylenia linii lawy od projektowanego kierunku

Dopuszczalne odchylenie linii tawy od projektowanego kierunku nie moze przekracza¢ + 2 cm na 100 m wykonanej tawy.
6.4.2. Sprawdzenie ustawienia kraweznikow I opornikéw

6.4.2.1. Dopuszczalne odchylenie linii kraweznika i opornika w planie

Dopuszczalne odchylenie linii kraweznika i opornika w planie od linii projektowanej moze wynosi¢ = 1 ¢m na kazde 100 m
ustawienia krawegznika.

6.4.2.2. Dopuszczalne odchylenie niwelety kraweznikow

Dopuszczalne odchylenie niwelety goérnej ptaszczyzny kraweznika od niwelety projektowanej moze wynosi¢ = 1 ¢cm na kazde 100
m badanego niwelacja ciggu kraweznika.

6.4.2.3. Rownos$¢ gornej powierzchni kraweznikow

Rownosé gornej powierzchni kraweznikow nalezy sprawdzaé przez przytozenie w dwoch punktach na kazde 100 m kraweznika, 3-
metrowe;j faty.

Przeswit pomigdzy gorna powierzchnig kraweznika i przytozona tatg nie moze przekracza¢ 1 cm.
6.4.2.4. Dokladno$¢ wypelnienia spoin

Doktadno$¢ wypelnienia spoin nalezy bada¢ na kazdych 10 metrach ustawionego kraweznika. Spoiny
musza by¢ wypelnione calkowicie na petna giebokosc.

7. OBMIARROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest 1 metr (m) ustawionego kraweznika betonowego.

8.  ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

Do odbioru Wykonawca przedstawi wszystkie zaswiadczenia o jako$ci materiatow, wyniki pomiaréw i badan z biezacej kontroli
materialow i robot.

8.2. Rodzaje odbiorow

Roboty objete niniejsza SST podlegaja nastepujacym odbiorom:

a) odbior robdt zanikajacych lub ulegajacych zakryciu (fawa betonowa, podsypka),
b) odbior ostateczny (wszystkie elementy robot objetych n/n SST)
c) odbior pogwarancyjny,

zgodnie z zasadami podanymi w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatno$¢ za 1 m ustawionego kraweznika lub opornika nalezy przyjmowa¢ zgodnie z obmiarem i oceng jako$ci wykonanych robét
na podstawie wynikow pomiaréw i badan laboratoryjnych.

Cena wykonania rob6t obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot zgodnie z projektem organizacji ruchu na czas budowy wykonanym przez Wykonawce,
- dostarczenie na miejsce wbudowania materiatow podstawowych i pomocniczych,
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- wykonanie szalunku tawy fundamentowej,

- dostarczenie i wbudowanie mieszanki betonowej,

- przygotowanie i roz$cielenie podsypki cementowo-piaskowej,

- ustawienie kraweznikow lub opornikow,

- przygotowanie zaprawy cementowej i wypetnienie nig spoin,

- zasypanie zewnetrznej $ciany kraweznika gruntem i ubicie,

- przeprowadzenie niezb¢dnych pomiaréw i badan laboratoryjnych.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.  Normy

1. PN-B-06050 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogolne.

2. PN-EN 206-1 Beton. Cze$¢ 1: Wymagania, whasciwosci, produkcja i zgodno$é.

3. PN-EN 13043:2004. Kruszywa do mieszanek bitumicznych 1 powierzchniowych utrwalen stosowanych na
drogach, lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu.

4, PN-EN 12620 Kruszywa do betonu.

5. PN-EN 197-1 Cement. Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementow
powszechnego uzytku.

6. PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek, badanie i ocena przydatnosci wody
zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw produkcji betonu.

7. PN-N-03010 Statystyczna kontrola jako$ci. Losowy wybor jednostek produktu do probki.

8. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.

9. PN-EN 45014 Ogolne kryteria dotyczace deklaracji zgodno$ci wydawanej przez dostawcow.

10.  PN-EN 1340 Krawezniki betonowe. Wymagania i metody badan.

11. PN-EN 12390-3 Badania betonu. Cze$¢ 3. Wytrzymatos¢ na $ciskanie probek do badania.

D 09.00.00 OBRZEZA BETONOWE
1.  WSTEP

1.1 Przedmiot Szczegétowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem n/n Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwiagzanych z
ustawieniem obrzezy betonowych 6x20x100 cm w ramach zadania: Remont chodnika w ciggu drogi gminnej 1034131 ul Hutniczej
km 000,00+0+230,03 m.Lubartow.

Zakres stosowania SST

Szczegbdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t
wymienionych w pkt. 1.1.

1.2. Zakres robét objetych SST
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Ustalenia zawarte w n/n Szczegotowej Specyfikacji Technicznej dotyczg ustawienia obrzezy betonowych: obrzezy 8x30x100cm i
6x20x100cm stanowigcych obramowanie nawierzchni chodnika na fawie z podsypki cem- piaskowej 1:4

Lokalizacja obrzezy zostata pokazana w dokumentacji projektowej w zakresie zgodnym z pkt. 1.1.
1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Obrzeza betonowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace jednostronnie lub dwustronnie ciggi komunikacyjne
od terendw nie przeznaczonych dla komunikacji.

1.3.2. Podsypka - warstwa wyrownawcza utozona bezposrednio na podtozu ziemnym lub tawie.

Pozostale okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w SST D.M.00.00.00
»Wymagania ogolne”.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa, SST i poleceniami
Inspektora Nadzoru.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1 Wymagania ogélne dotyczgce materialow

Wymagania ogélne dotyczace materialdéw podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2.2. Materialy do wykonania obrzezy betonowych betonowej

Materiatami stosowanymi przy ustawieniu obrzezy betonowych zgodnie z zasadami n/n SST sa:

2.2.1. Obrzeza betonowe

Obrzeza betonowe powinny odpowiada¢ wymaganiom normy PN-EN 1340 [8]. Nasigkliwo$¢ wg PN-EN 1340 [8] nie powinna by¢
wigksza niz 5 %.

Odpornos$¢ na zamrazanie/rozmrazanie z udziatem soli odladzajacych zgodnie z PN-EN 1340 [8] (1 1,0 kg/m2 przy czym zaden
pojedynczy wynik nie powinien by¢ wigkszy od 1,5 kg/m2.

Warto$¢ charakterystycznej wytrzymato$ci na zginanie zgodnie z PN-EN 1340 [8] nie powinna by¢ mniejsza od 5,0 MPa.

Scieralno$¢ na szerokiej tarczy $ciernej wedtug PN-EN 1340 [8] nie powinna przekracza¢ 20 mm /przy badaniu wykonywanym

zgodnie z metodg z zalgcznika G/ lub 18000mm3/5000mm?2 /przy badaniu wykonywanym zgodnie z metodg alternatywna na tarczy
Bohmego opisang w zataczniku H/.

2.2.2. Dopuszczalne odchytki wymiarow obrzeZy

Dopuszczalne odchytki wymiarow obrzezy betonowych, zgodnie z PN-EN 1340 [8] powinny wynosi¢: dlugo$¢: + 1%
z doktadnos$cia do milimetra, nie mniej niz 4 mm i nie wigcej niz 10 mm.

Inne wymiary z wyjatkiem promienia:

dla powierzchni: =+ 3% z doktadnos$cia do milimetra, nie mniej niz 3 mm i nie wigcej niz 5 mm. dla innych czgécei:
+ 5% z doktadnoscia do milimetra, nie mniej niz 3 mm i nie wigcej niz 10 mm.

Roéznica pomigdzy wynikami pomiaréw tego samego wymiaru obrzeza nie powinna przekracza¢ 5 mm.

Dla powierzchni okreslonych jako ptaskie i dla krawedzi okre§lonych jako proste dopuszczalne odchylki od ptaskosci i
prostoliniowo$ci podano w tablicy 1.

Tablica 1. Dopuszczalne odchytki ptaskosci i prostoliniowos$ci

Dhugos¢ pomiarowa Dopuszczalna odchytka ptaskosci
i prostoliniowo$ci  mm

300 +15

400 +2,0

500 +25

800 +4,0

2.2.2.1. Wymagania normy PN-EN 1340 [8] w zakresie aspektéw wizualnych
22211 Wyglad
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Powierzchnia obrzezy oceniana zgodnie z zatacznikiem J nie powinna wykazywac defektow, takich jak rysy lub odpryski.

W obrzezach dwuwarstwowych, ocenianych zgodnie z zatgcznikiem J, nie dopuszcza si¢ wystgpowania rozwarstwienia.
UWAGA: Ewentualne wykwity nie maja szkodliwego wptywu na wiasciwosci uzytkowe obrzezy i nie sg uwazane za istotne.
2.2.2.1.3. Tekstura

Jezeli obrzeza produkowane sa z powierzchnig o specjalnej teksturze, to taka tekstura powinna by¢ okreslona przez producenta.

Zgodno$¢ elementdw ocenianych na podstawie zatacznika J powinna by¢ ustalona, o ile nie ma znaczacych roznic tekstury, przez
poréwnanie z probkami dostarczonymi przez producenta i zatwierdzonymi przez odbiorce. UWAGA: Roznice w jednolitosci
tekstury obrzezy, ktore moga by¢ spowodowane nieuniknionymi zmianami we wtasciwosciach surowcow i warunkéw twardnienia,
nie s3 uwazane za istotne.

2.2.2.1.4. Zabarwienie
W zaleznos$ci od decyzji producenta barwi¢ mozna warstwe $cieralng lub caty element.

Jesli nie ma znaczacych réznic w zabarwieniu, zgodnos¢ elementow ocenianych wg zatacznika J powinna by¢ ustalona przez
poréwnanie z probkami dostarczonymi przez producenta i zatwierdzonymi przez odbiorce.

UWAGA: Réznice w jednolitosci zabarwienia obrzezy, ktére moga by¢ spowodowane nieuniknionymi zmianami wlasciwosci
surowcow lub warunkéw dojrzewania betonu, nie sa uwazane za istotne.

2.2.3. Woda
Woda stosowana do podsypki i zaprawy cementowo-piaskowej, powinna odpowiada¢ wymaganiom normy PN- EN 1008 [6].
2.2.4. Piasek

Kruszywo na podsypke i do wypeknienia spoin powinno odpowiada¢ wymaganiom norm PN-EN 13043:2004. Na podsypke
powinno si¢ stosowa¢ piasek gatunku 1, natomiast do wypelnienia spoin przez zamulenie - piasek gatunku 1, lecz o zawartosci
pytow mineralnych w granicach od 3 do 8%.

2.2.5. Skladowanie

Obrzeza betonowe powinny by¢ sktadowane w pozycji wbudowania na otwartej przestrzeni, na podtozu wyréwnanym i
odwodnionym z zastosowaniem podktadek i przektadek utozonych w pionie jedna nad druga.

Wymiary przekroju poprzecznego podktadek i przektadek nie powinny by¢ mniejsze niz: grubos¢ 2,5 cm, szeroko$¢ 5 cm, a dtugosé
przektadek powinna by¢ minimum 5 cm wigksza niz szeroko$¢ obrzeza.

3. SPRZET

3.1 Wymagania ogolne dotyczace sprzetu

Wymagania ogdélne dotyczace sprzgtu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.
3.2. Sprzet do ustawiania obrzezy

Wykonawca przystepujacy do ustawiania obrzezy betonowych powinien wykazaé si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego
Sprzetu:

- betoniarki, do przygotowywania betonu i podsypki cementowo-piaskowej,

- innego drobnego sprzetu zaakceptowanego przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne dotyczace transportu

Wymagania ogélne dotyczace transportu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.
4.2. Transport materialéw

4.21.  Obrzeza

Obrzeza mozna przewozi¢ srodkami transportu po osiagnig¢ciu wytrzymatosci minimum 0,7 $redniej wytrzymatosci badanej serii
probek.

Obrzeza na $rodkach transportowych nalezy uktadaé w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy. Powinny one by¢
zabezpieczone przed przemieszczaniem si¢ i uszkodzeniem w czasie transportu, gérna warstwa nie powinna wystawac poza $ciany
srodka transportu wigcej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.

4.2.2. Piasek naturalny

Transport kruszywa powinien odbywac si¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi
asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady ogélne wykonywania roboét
Zasady ogdlne wykonywania robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot, uwzgl¢dniajace warunki w
jakich wykonywane beda roboty zwigzane z ustawianiem obrzezy betonowych.

5.2. Zakres wykonywanych robét

5.2.1. Wykonanie koryta

Wykop koryta pod tawy wykonywaé nalezy zgodnie z PN-B-06050 [1].

5.2.2. Podsypka

Podsypke nalezy wykonac¢ jako piaskowa (obrzeze 6x20cm) z kruszywa odpowiadajacego wymaganiom PN-EN 12620 [3]
Grubos¢ podsypki po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinna wynosi¢ 5 cm.

5.2.3. Ustawienie obrzezy

Obrzeza nalezy ustawi¢ na podsypce piaskowej gr. 5 cm Tylna $cianka obrzezy od strony terenu powinna by¢ obsypana piaskiem,
zwirem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym. Material, ktérym zostanie obsypana tylna $cianka obrzeza nalezy ubic.

Na tukach mozna ustawia¢ obrzeza tukowe lub krotkie obrzeza odpowiednio docigte. Luki o promieniu powyzej 15 m mozna
wykonac z obrzezy prostych.

5.2.4.1. Wysokos¢ obrzeza

Wysokos$¢ obrzeza nad nawierzchnia chodnika powinna by¢ dostosowana do wymagan Dokumentacji Projektowej lub
zalecen Inspektora Nadzoru.

5.2.4.2. Niweleta obrzeza

Niweleta obrzeza powinna by¢ zgodna z projektowang niweletg ciaggu komunikacyjnego.

5.2.4.3. Spoiny

Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm i powinny zosta¢ wypetnione piaskiem na petng ich glgbokos¢.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Kontrola przed przystapieniem do roboét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien uzyska¢ od dostawcow materialdow aprobaty techniczne oraz wykonac
badania materialdow przeznaczonych do wykonania robot i przedstawi¢ ich wyniki Inspektorowi Nadzoru w celu akceptacji
materiatow, zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 2. niniejszej SST.

6.3. Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania robot Wykonawca powinien prowadzi¢ dorazne kontrole wszystkich asortymentéw robo6t, sktadajacych sie
na ogolny element.

Kontrola obejmowaé powinna zgodno$¢ wykonywanych robot z Dokumentacja Projektowa, ustaleniami zawartymi w pkt. 5 n/n
SST oraz w zakresie badan i tolerancji wykonania robot podanych w pkt. 6.4.

Czgstotliwos¢ kontroli powinna by¢ uzalezniona od potrzeb gwarantujacych wykonanie robot zgodnie z wymaganiami, nie rzadziej
jednak niz przed uptywem kazdego dnia roboczego.

6.4. Badania i pomiary w trakcie wykonywania i odbioru robot

6.4.1. Sprawdzenie jakoSci materialow

Sprawdzenie jakosci uzytych materialow nalezy wykona¢ zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 2 n/n SST.
6.4.2. Sprawdzenie ustawienia obrzezy

6.4.2.1. Sprawdzenie dopuszczalnego odchylenia linii obrzezy w planie

Dopuszczalne odchylenie linii obrzezy w planie od linii projektowanej nie powinno wynosi¢ wigcej niz + 2 cm na kazde 100 m
ustawienia obrzeza.

6.4.2.2. Dopuszczalne odchylenie niwelety
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Dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczyzny obrzezy od niwelety projektowanej moze wynosié¢ = 1 cm na kazde 100 m
badanego niwelacja ciggu obrzeza.

6.4.2.3. Sprawdzenie gornej powierzchni obrzezy

Rowno$¢ gornej powierzchni obrzezy nalezy sprawdzac przez przytozenie w dwoch punktach na kazde 100 m obrzeza, 4-metrowej
laty.

Przeswit pomigdzy gdérna powierzchnia obrzeza i przytozona tatg nie moze przekracza¢ 12 mm.

6.4.2.4. Sprawdzenie wypelnienia spoin

Sprawdzenie wypehienia spoin nalezy badaé¢ na kazde 10 m ustawionego obrzeza. Spoiny musza by¢ wypetnione calkowicie.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Wymagania ogélne dotyczace obmiaru robét

Wymagania ogoélne dotyczace obmiaru robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1 m (metr) ustawionych obrzezy betonowych, na podstawie Dokumentacji Projektowej i pomiaru w
terenie.

8.  ODBIOR ROBOT
8.1. Ogoélne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Do odbioru Wykonawca przedstawi wszystkie deklaracje zgodnos$ci, wyniki pomiaréw i badan z biezacej kontroli materiatéw i
robot.

8.2. Rodzaje odbiorow

Odbidr obrzezy obejmuje:

a) odbior ostateczny,

b) odbiér pogwarancyjny,

zgodnie z zasadami podanymi w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ za 1 m ustawionych obrzezy nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i oceng jakos$ci wykonanych robdt na podstawie
wynikéw pomiaréw i badan laboratoryjnych.

Cena wykonania rob6t obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot zgodnie z projektem organizacji ruchu na czas budowy,
- dostarczenie materiatow,

- wykonanie koryta,

- przygotowanie i rozécielenie podsypki piaskowej,

- ustawienie obrzezy,

- wypetnienie spoin piaskiem,

- obsypanie zewngtrznej Sciany obrzezy gruntem wraz z jego ubiciem, przeprowadzenie
niezbgdnych pomiaréw i badan laboratoryjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1.  Normy

1.  PN-B-06050 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogolne.
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PN-EN 206-1 Beton. Czgs¢ 1:Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnosé.

3. PN-EN 12620 Kruszywa do betonu.

4. PN-EN 13043 Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen stosowanych na drogach,
lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu.

5. PN-EN 197-1 Cement. Skfad, wymagania i Kkryteria zgodnosci dotyczace cementéw powszechnego
uzytku.

6. PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek, badanie i ocena przydatnosci
wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw produkcji betonu.

7. PN-N-03010 Statystyczna kontrola jakosci. Losowy wybor jednostek produktu do probki.

8. PN-EN 1340 Krawezniki betonowe. Wymagania i metody badan.

9. PN/EN 45014 Ogolne kryteria dotyczace deklaracji zgodnosci wydawanej przez dostawcow.

10. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.

D 10.00.00 NAWIERZCHNIA Z BRUKOWEJ KOSTKI BETONOWEJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Szczegolowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem n/n Szczegotowej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z
wykonaniem nawierzchni z kostki brukowej betonowej w ramach zadania :
Remont chodnika w ciagu drogi gminnej 103413L ul Hutniczej km 000,00+0+230,03 m.Lubartow.

Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.2. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w n/n Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej dotyczacej wykonania nawierzchni z betonowej kostki brukowej
obejmuja:

- wykonanie zjazdoéw i chodnikoéw z betonowej kostki brukowej kolorowej holland — gr. 6 lub 8 cm kolor i (wjazdy kolor grafitowy)
chodnik kolor szary

- Doktadna lokalizacja wg Dokumentacji Projektowej.
1.3. Okreslenia podstawowe
1.3.1. Betonowa kostka brukowa - prefabrykat betonowy, stosowany jako materiat nawierzchni, ktory spetnia nastgpujace warunki:

- w odleglosci 50 mm od kazdej krawedzi, zaden przekrdj poprzeczny nie powinien wykazywa¢ wymiaru poziomego
mniejszego niz 50 mm;

- catkowita dtugos¢ kostki podzielona przez jej grubos¢ powinna by¢ mniejsza lub rowna cztery.

UWAGA: Tych dwoch wymagan nie stosuje si¢ do elementow uzupetniajacych.
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1.3.2.  Element uzupelniajacy - calty element, lub czg$¢ kostki, ktory jest stosowany do uzupetnienia i umozliwia uzyskanie obszaru
catkowicie wybrukowanego.

1.3.3.  Nawierzchnia kostkowa - nawierzchnia, ktorej warstwa $cieralna jest wykonana z kostek z kamienia lub z innego materiatu.
Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w SST D.M.00.00.00
“Wymagania ogo6lne”.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z Dokumentacja Projektowa, SST i poleceniami
Inspektora Nadzoru.

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogélne dotyczace materialow

Wymagania og6lne dotyczace materiatéw podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
2.2. Materialy do wykonania nawierzchni

Materiatami stosowanymi przy budowie zjazdow z kostki brukowej betonowej, zgodnie z zasadami n/n Szczegdtowej Specyfikacji
Technicznej sa:

2.2.1. Betonowa kostka brukowa koloru gr. 6 i 8 cm

Betonowe kostki brukowe powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 1338 [1]. Nasigkliwo$¢ wg PN-EN 1338 [1] nie powinna by¢
wigksza niz 5 %.

Odpornos¢ na zamrazanie/rozmrazanie z udzialem soli odladzajacych zgodnie z PN-EN 1338 [1] < 1,0 kg/m2 przy czym zaden
pojedynczy wynik nie powinien by¢ wigkszy od 1,5 kg/m?2.

Wytrzymato$é charakterystyczna na rozcigganie przy roztupywaniu nie powinna by¢ mniejsza niz 3,6 MPa. Zaden pojedynczy
wynik nie powinien by¢ mniejszy niz 2,9 MPa i nie powinien wykazywaé obcigzenia niszczacego mniejszego niz 250 N/mm
dtugosci roztupania.

Scieralno$¢ na szerokiej tarczy $ciernej wedlug PN-EN 1338 [1] nie powinna przekraczaé 20 mm /przy badaniu wykonywanym

zgodnie z metodg z zalacznika G/ lub 18000mm3/5000mm?2 /przy badaniu wykonywanym zgodnie z metodg alternatywna opisang
w zataczniku H/.

2.2.1.1. Dopuszczalne odchylki wymiarow betonowych kostek brukowych

Dopuszczalne odchytki wymiaréw betonowych kostek brukowych zgodnie z PN-EN 1338 [1] powinny wynosic¢:
- dla dtugosci i szerokosci £2mm

- dla grubosci £3mm

Réznica pomigdzy dwoma pomiarami grubosci tej samej kostki nie powinna przekracza¢ 3 mm.

W przypadku kostek brukowych o ksztalcie nieprostokatnym, odchytki stosowane dla innych wymiaréw powinny by¢ deklarowane
przez producenta.

Maksymalna dopuszczalna roznica pomig¢dzy pomiarami dwoch przekatnych prostokatnej kostki, ktorej dlugosé przekatnych
przekracza 300 mm wynosi £3 mm.

Dla kostek brukowych o wymiarach maksymalnych przekraczajacych 300 mm, odchyltki od ptaskosci i pofalowania podane w
tabeli nr 1 nalezy stosowaé¢ dla gdérnej powierzchni, ktorg zaprojektowano jako ptaskg. O ile nie przewidziano, aby goérna
powierzchnia byta ptaska, producent powinien dostarczy¢ informacje dotyczace dopuszczalnych odchytek.

Tablica 1. Odchytki ptaskosci i pofalowania

Dlugosé pomiarowa Maksymalna wypuklos¢ Maksymalna wkleslo$¢
mm mm mm
300 15 1,0
400 2,0 15

2.2.1.2. Wymagania normy PN-EN 1338 [1] w zakresie aspektéw wizualnych
2.2.1.2.1. Wyglad
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Gorna powierzchnia betonowych kostek brukowych oceniana zgodnie z zatacznikiem J nie powinna wykazywaé wad, takich jak
rysy lub odpryski.

W przypadku dwuwarstwowych kostek brukowych, ocenianych zgodnie z zalacznikiem J, nie dopuszcza si¢ wystgpowania
rozwarstwienia (rozdzielenia) migdzy warstwami.

UWAGA: Ewentualne wykwity nie maja szkodliwego wplywu na wtasciwosci uzytkowe kostek brukowych i nie sa uwazane za
istotne.

2.2.1.2.2. Tekstura

Jezeli kostki brukowe produkowane sa z powierzchnig o specjalnej teksturze, to taka tekstura powinna by¢ opisana przez
producenta.

Jesli nie ma znaczacych roznic w teksturze, zgodno$¢ elementéw ocenianych zgodnie z zatagcznikiem J, powinna by¢ ustalona przez
poréwnanie z probkami dostarczonymi przez producenta i zatwierdzonymi przez odbiorcg.

UWAGA: Roéznice w jednolitosci tekstury kostek brukowych, ktore moga by¢ spowodowane nieuniknionymi zmianami we
wlasciwos$ciach surowcow i warunkow twardnienia, nie sa uwazane za istotne.

2.2.1.2.3. Zabarwienie
W zaleznosci od decyzji producenta, barwiona moze by¢ warstwa §cieralna lub caty element.

Jesli nie ma znaczacych réznic w zabarwieniu, zgodno$¢ elementow ocenianych wg zalacznika J, powinna by¢ ustalona przez
poréwnanie z probkami dostarczonymi przez producenta i zatwierdzonymi przez odbiorce.

UWAGA: Roéznice w jednolitosci zabarwienia kostek brukowych, ktére moga by¢ spowodowane nieuniknionymi zmianami
wilasciwosci surowcow lub przez zmiang warunkow twardnienia, nie sg uwazane za istotne.

2.2.2. Cement

Cement portlandzki do betonu i na podsypke cementowo-piaskowa powinien by¢é marki nie mniejszej niz 32,5,
odpowiadajgcy wymaganiom normy PN-EN 197-1.

Sktadowanie i okres przechowywania powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08.
2.2.3.  Kruszywo

Kruszywo na podsypke i do wypetienia spoin powinno odpowiada¢ wymaganiom norm PN-EN 13043:2004. Na podsypke
powinno si¢ stosowaé piasek gatunku 1, natomiast do wypelnienia spoin przez zamulenie - piasek gatunku 1, lecz o zawartosci
pytéw mineralnych w granicach od 3 do 8%.

2.24. Woda

Woda stosowana do podsypki powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 1008 [5].

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogélne dotyczace sprzetu

Wymagania ogdlne dotyczace sprzgtu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.
3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z kostki brukowej

Wykonawca przystepujacy do wykonania nawierzchni z betonowej kostki brukowej powinien wykazaé sie mozliwo$cia korzystania
Z nastgpujacego sprzetu:

- wibratorow ptytowych z ostong z tworzywa sztucznego, do ubijania utozonej kostki,

- innego drobnego sprzetu zaakceptowanego przez InspektoraNadzoru.

4, TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne dotyczace transportu

Wymagania ogélne dotyczace transportu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
4.2. Transport materialow

4.2.1. Kostki brukowe betonowe

Kostki betonowe moga by¢ przewozone po uzyskaniu wytrzymatosci betonu min. 0,7 sredniej wartosci wytrzymatosci badanej
serii probek.

42.2. Cement

Transport cementu powinien odbywac si¢ w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.
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4.2.3. Kruszywo

Transport kruszywa powinien odbywaé si¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi
asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.

42.4. Woda

Woda moze by¢ pobierana z wodociggu lub dostarczana przewoznymi zbiornikami wody (cysternami).
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Zasady ogolne wykonywania rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robét, uwzgledniajace warunki w
jakich wykonywane beda roboty przy wykonywaniu nawierzchni.

5.2. Wykonanie nawierzchni
5.2.1. Koryto

Koryto wykonane w podtozu powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami podtuznymi i poprzecznymi oraz
zageszezone.

Wskaznik zageszczenia podloza wg BN-77/8931-12 [7] nie moze by¢ mniejszy od 1,0. Dopuszczalne tolerancje dla wykonanego
koryta: gleboko$¢ £ 1 cm, szerokos¢ + 1 cm. Dopuszczalne odchylenie od projektowanego spadku nie powinno przekracza¢ + 0,5 %.

5.2.2. Podsypka

Podsypke nalezy wykona¢ jako cementowo — piaskowg w stosunku 1:4 gr 5 cm , z piasku $rednioziarnistego odpowiadajacego
wymaganiom PN-EN 13043 [3].

Grubos¢ podsypki cementowo - piaskowej po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinna wynosic:
- 5 cm — dla $ciezeki rowerowej, chodnika, zjazdéw indywidualnych i publicznych
5.2.3. Ukladanie kostki brukowej betonowej

Kostke nalezy uktada¢ na podsypce w taki sposob, aby szczeliny miedzy kostkami wynosity 2+3 mm. Kostk¢ nalezy uktadaé ok.
1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety, gdyz w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega zageszczeniu.

Po ulozeniu, szczeliny nalezy wypeli¢ piaskiem, a nastepnie zamie$¢ powierzchni¢ przy uzyciu szczotek recznych lub
mechanicznych i przystapi¢ do ubijania nawierzchni zjazdu.

Do ubijania utozonego zjazdu z kostek brukowych, stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostong z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek
przed uszkodzeniem i zabrudzeniem.

Wibrowanie prowadzi si¢ od brzegoéw w kierunku do $rodka powierzchni i jednoczesnie w kierunku poprzecznym ksztaltek. Po
wibracji nalezy uzupetni¢ szczeliny i zamie$¢ nawierzchnig.

Spoiny pomiedzy kostkami po oczyszczeniu powinny by¢ zgodnie z dokumentacjg projektowa wypelnione drobnym ostrym
piaskiem, odpowiadajagcym PN-EN 13043 [3] na pelng grubos¢ kostki.

Kostki brukowe betonowe nalezy uktada¢ z zachowaniem projektowanych podtuznych i poprzecznych pochylen nawierzchni. Przy
urzadzeniach naziemnych uzbrojenia podziemnego kostki odpowiednio docigte nalezy uktada¢ w jednym poziomie.

Nawierzchnie, ktorych spoiny wypetione sa piaskiem mozna odda¢ do uzytku bezposrednio po wykonaniu.
6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

6.2. Kontrola przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien uzyska¢ od dostawcdéw materialow aprobaty techniczne oraz wykonaé
badania materiatdéw przeznaczonych do wykonania robdt i przedstawi¢ ich wyniki Inspektorowi Nadzoru w celu akceptacji
materiatoéw, zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 2. n/n SST.

6.3. Kontrola w czasie robot

W czasie wykonywania robot Wykonawca powinien prowadzi¢ dorazne kontrole wszystkich asortymentow robot, sktadajacych sie
na ogolny element.
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Kontrola obejmowaé powinna zgodnos$¢ wykonywanych robot z Dokumentacja Projektowa, ustaleniami zawartymi w pkt. 5 n/n
SST oraz w zakresie badan i tolerancji wykonania robét podanych w pkt. 6.5.

Czestotliwos$¢ kontroli powinna by¢ uzalezniona od potrzeb gwarantujacych wykonanie robdt zgodnie z wymaganiami, nie rzadziej
jednak niz przed uptywem kazdego dnia roboczego.

6.4. Badania i pomiary po wykonaniu robot

Po wykonaniu robét nalezy sprawdzic:

a) Konstrukcje nawierzchni,

b) réwno$¢ nawierzchni,

C) profil poprzeczny,

d) réwnoleglos¢ spoin,

e) szeroko$¢ i Wypetnienie spoin.

6.5. Przeprowadzenie badan

Zaleca sig, aby pomiary cech wymienionych w pkt. 6.4. byly przeprowadzone nie rzadziej niz 2 razy na 400 m2 nawierzchni ciagu i
w punktach charakterystycznych dla niwelety lub przekroju poprzecznego oraz wszedzie tam, gdzie poleci Inspektor Nadzoru.

6.5.1. Ustalenie jakoSci materialow

Ustalenia jako$ci uzytych materiatow nalezy dokonaé przez petne sprawdzenie wynikow badan laboratoryjnych materiatdéw uzytych
do budowy nawierzchni zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 2 n/n ST.

6.5.2. Sprawdzenie jakosci wykonania
6.5.2.1. Sprawdzenie konstrukcji
Sprawdzenie konstrukcji nalezy przeprowadzi¢ w nastepujacy sposob:

W wybranym losowo miejscu nalezy zdjac¢ 2 kostki brukowe w dowolnym miejscu i zmierzy¢ grubos$¢ podsypki oraz sprawdzi¢
uktad kostek zjazdu.

6.5.2.2. Sprawdzenie réwnosci
Dopuszczalny przeswit pod tata 4-metrowa nie powinien przekraczac¢ 1,0 cm.
6.5.2.3. Sprawdzenie profilu poprzecznego

Sprawdzenie profilu poprzecznego nalezy przeprowadzac za pomocg szablonu z poziomica. Dopuszczalne
odchylenia od przyjetego profilu wynoszg + 0,3%.

6.5.2.4. Sprawdzenie réwnoleglosci spoin

Sprawdzenie réwnoleglosci spoin nalezy przeprowadzaé za pomoca dwoch sznurdw napietych wzdhluz spoin i przymiaru z
podziatka milimetrowa.

Dopuszczalne odchylenie od réwnosci spoin wynosi + 1,0 cm na dtugosci do 10 m.
6.5.2.5. Sprawdzenie szerokosci i wypelnienia spoin

Sprawdzenie szeroko$ci i wypelnienia spoin nalezy przeprowadzaé przez wydtubanie spoin na dlugosci okoto 10 cm i zmierzenie
ich szeroko$ci oraz wypehienia.

7. OBMIARROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru jest 1 m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni zgodnie z Dokumentacja Projektowa i pomiarem w
terenie.

8.  ODBIORROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

8.2. Rodzaje odbioréw
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Odbidr nawierzchni z kostki brukowej obejmuje:

a)
b)

odbior ostateczny,

odbidr pogwarancyjny

zgodnie z zasadami podanymi w SST D.M.00.00.00.
PODSTAWA PLATNOSCI

9.
9.1.

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

9.2.

Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ za 1 m2 (metr kwadratowy) nalezy przyjmowa¢ na podstawie obmiaru i oceny jakosci wykonanych robdt oraz
wbudowanych materiatow w oparciu o wyniki pomiardéw i badan.

Cena wykonania rob6t obejmuje:

10.
10.1.
1.

2.

3.

roboty pomiarowe i przygotowawcze,

oznakowanie robot zgodnie z projektem organizacji ruchu na czas budowy wykonanym przez Wykonawce,

dostarczenie materiatdw na miejsce wbhudowania,

wykonanie koryta,

wykonanie podsypki cementowo - piaskowej,

ulozenie kostek brukowych wraz z zageszczeniem i wypetieniem szczelin,

przeprowadzenie niezb¢dnych pomiardéw i badan laboratoryjnych.
PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
PN-EN 1338
PN-EN 206-1
PN-EN 13043

PN-EN 1008

BN-68/8931-04
BN-77/8931-12
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Betonowe kostki brukowe. Wymagania i metody badan.

Beton. Cze$¢ 1:Wymagania, wiasciwosci, produkcja i zgodno$é.

Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen stosowanych na drogach,

lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu.

Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek, badanie i ocena
zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z procesow produkcji betonu.

Drogi samochodowe. Pomiar rownos$ci nawierzchni planografem i tata.

Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

przydatnos$ci wody
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D 11.00.00 REGULACJA PIONOWA STUDNI I ZAWOROW

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z regulacja
pionowa studzienek kanalizacji sanitarnej i zasuw wodociggowych w ramach zadania :Remont chodnika w ciggu drogi gminnej
103413L ul Hutniczej km 000,00+0+230,03 m.Lubartow.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument w postgpowaniu przetargowym przy realizacji umowy na wykonanie robot
zwigzanych z realizacja zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza prowadzenia robot zwiazanych z:
a) wykonaniem regulacji pionowej studzienek rewizyjnych kanalizacji sanitarnej,

b) wykonaniem regulacji pionowej zasuw wodociggowych

Regulacja obejmuje studnie i zawory zlokalizowane w projektowanych nawierzchniach.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Studzienka kanalizacyjna - urzadzenie potgczone z kanalem, przeznaczone do kontroli lub prawidtowej eksploatacji
kanatu.

1.4.2. Studzienka rewizyjna (kontrolna) - urzadzenie do kontroli kanatow nieprzetazowych, ich konserwacji i przewietrzania.

1.4.3. Wlaz studzienki - element Zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek rewizyjnych, umozliwiajacy
dostep do urzadzen kanalizacyjnych.

1.4.4. Zawor - urzadzenie zlokalizowane w linii wodociggu lub gazociggu pozwalajace na zamkniecie przeptywu medidw.
1.45. Obudowa zaworu — element rurowy montowany pionowo bezposrednio w gruncie, zabezpieczajagcy zawor przed
zasypaniem i umozliwiajacy dostep do zaworu.

14.6. Skrzynka uliczna— element montowany bezposrednio W Konstrukcji jezdni lub chodnika, nad obudowsg zaworu.
Skrzynka uliczna pozwala na dostgp do zaworow przez otwierang pokrywe.

147. Plyta podkladowa - plyta umieszczana w podlozu  bezposrednio pod  skrzynka uliczna, stuzy do
zamocowania obudowy zaworu oraz ustawienia skrzynki ulicznej.

1.4.8. Pozostate okreSlenia podstawowe sa zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w D-00.00.00. "Wymagania og6lne"
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2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST DM-00.00.00,,Wymagania
0golne”.

2.2. Materialy do wykonania regulacji pionowej studzienki kanalizacyjnej, wkazu kanalowego.
Do wykonania regulacji pionowej studzienek i wlazow kanalizacyjnych nalezy zastosowac:

- beton hydrotechniczny B-30 (C25/30) powinien odpowiada¢ wymaganiom BN-62/6738-07

- cegta kanalizacyjna powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-B-12037.

- zaprawa powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-B-14501.

2.3. Materialy do wykonania regulacji pionowej zaworéw wodociagowych

Do regulacji pionowej zaworéw wodociggowych nalezy zastosowaé materialy potrzebne do utoZenia nowej nawierzchni
zgodnej z dokumentacja projektowa.

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STD-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne.
3.SPRZET

3.1.Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

3.2.Sprzet do wykonania regulacji studni i urzadzen

Wykonawca przystepujacy do wykonania regulacji pionowej naziemnych urzgdzen infrastruktury technicznej powinien wykazac sie
mozliwo$cig korzystania z nastepujacego Sprzetu:

- zurawi budowlanych samochodowych,
- sprzetu do zageszczania gruntu i betonu,
- wyciagarek mechanicznych,
- beczkowozow.
4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne”.
4.2. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewni takie Srodki transportowe, ktdre nie spowodujg segregacji sktadnikow,
zmiany sktadu mieszanki, zanieczyszczenia mieszanki i obnizenia temperatury przekraczajacej granice okreslong w wymaganiach
technologicznych.

4.3. Transport kruszyw

Kruszywa moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu w sposob zabezpieczony przed zanieczyszczeniem i nadmiernym
zawilgoceniem.

4.4. Transport cementu i jego przechowywanie

Transport cementu i przechowywanie powinny by¢ zgodne z BN-88/6731-08.
5.WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w ST D-00.00.00.. ,,Wymagania ogolne”.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca dokona ich lokalizacji i trwale 0znaczy je w terenie za pomoca kotkéw $wiadkow.
Nalezy wyliczy¢ na podstawie dokumentacji wysokosci niwelety jezdni, chodnikéw lub innych elementéw ulicy w miejscu
lokalizacji urzadzen obcych.

Nalezy dokona¢ porownania posadowien istniejacych i projektowanych dla kazdego urzadzenia i w zaleznosci od ich roznicy
ustali¢ zakres regulacji.

5.3.Roboty ziemne
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Wykopy nalezy wykonaé recznie jako wykopy otwarte.

Szeroko$¢ wykopu uwarunkowana jest zewng¢trznymi wymiarami urzadzenia regulowanego, do ktorych dodaje si¢ obustronnie 0,4
m jako zapas potrzebny na ewentualne deskowanie $cian i uszczelnianie stykéw. Deskowanie $cian nalezy prowadzi¢ w miare¢ jego
glebienia. Wydobyty grunt z wykopu powinien by¢ wywieziony przez Wykonawce na odktad.

5.4.Przygotowanie podloza

W gruntach suchych piaszczystych, zwirowo-piaszczytych i piaszczysto-gliniastych podtozem jest grunt naturalny o nienaruszonej
strukturze dna wykopu.

W gruntach nawodnionych (odwadnianych w trakcie robot) podtoze nalezy wykona¢ z warstwy gruntu mineralnego - pospotki lub
zwiru z piaskiem. o grubosci warstwy 10 Iub 15 cm.

Zaggszczenie podtoza powinno by¢ zgodne z okreslonymi w ST.
5.5. Roboty montazowe
5.5.1. Zasady ogélne

Regulacj¢ nalezy wykonaé poprzez zdemontowanie wiazu studzienki, skrzynki zaworu, zdjecie ptyty zelbetowej po uprzednim
rozkopaniu gruntu lub rozkuciu starej nawierzchni i podbudowy. Nalezy wykona¢ tawe betonowa , osadzi¢ ponownie elementy
zdemontowane do wymaganego poziomu. Plyty nastudzienne studni rewizyjnych kanalizacyjnych zlokalizowanych w jezdni przy
regulacji pionowej nalezy posadowi¢ na plytach odcigzajacych o $rednicy dostosowanej do $rednicy kregow studni.

Wokot regulowanego elementu nalezy uzupetni¢ podbudowe i wykona¢ kolejno warstwy nawierzchni.

W przypadku regulacji urzadzen w strefie poboczy lub paséw zieleni wykopy nalezy zasypa¢ warstwami grub. 20 c¢m gruntem
piaszczystym z zageszczeniem do wymaganego wskaznika zageszczenia 0,97.

Rodzaj gruntu do zasypywania wykopéw zgodny z wymaganiami gruntu do wykonania nasypow. Na zmiany w rodzaju gruntu
Wykonawca zobowigzany jest uzyska¢ zgode Inspektora Nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-00.00.00.. ,,Wymagania ogolne”.

6.2. Kontrola, pomiary i badania

6.2.1. Kontrola, pomiary i badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatow do betonu, zapraw i ustali¢ recepte.
6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robét

Wykonawca jest zobowigzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzonych robot w zakresie i z czgstotliwoscia
okreslong w niniejszej SST i zaakceptowang przez Inspektora Nadzoru.

W szczegolnosci kontrola powinna obejmowac:
— badanie wskaznikow zageszczenia poszczegdlnych warstw zasypu,
— sprawdzenie rzednych posadowienia pokryw wtazowych izasow,
— sprawdzenie zabezpieczenia przed korozjg.
6.2.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania
Posadowienie pokryw studzienek, skrzynek zasuw powinny by¢ wykonane z doktadno$cia wymagang przez Inwestora lub gestora
sieci.
7.0BMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.00.00.. ,,Wymagania ogolne” punkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest: - szt. (ilo$¢ sztuk) i rodzaj regulowanych elementéw urzadzen obcych
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogoélne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D-00.00.00.. ,,Wymagania ogdlne”.

68 Strona-



SPECYFIKACJE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami | Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedlug punktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
—wykonane izolacje,
— zasypany i zagg¢szczony WyKkop,

Odbidr robot zanikajacych powinien byé dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie korekt i poprawek, bez hamowania
0g6lnego postepu robot.

Odbiorowi podlega kazdy z regulowanych elementow.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci podano w ST D-00.00.00. ,,Wymagania 0gélne” punkt 9.
9.2.Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania rob6t obejmuje
— oznakowanie robot,
— wykonanie i utrzymanie przejs$¢ i przejazdow dla ruchu lokalnego,
— dostawe materiatow,
— wykonanie prac przygotowawczych,

— wykonanie wykopu w gruncie kat. I-Ill wraz z ewentualnym umocnieniem $cian wykopu i
ewentualnym odwodnieniem,

— przygotowanie podtoza i fundamentu, podbudowy

- zatozenie pierScieni odcigzajgcych na studniach zlokalizowanych w jezdni

— wykonanie regulacji studni kanalizacyjnych,

— wykonanie regulacji skrzynek zasuw, zaworéw wodociggowych

— odwiezienie nadmiaru gruntu na odktad, uporzadkowanie miejsca robot,

— przeprowadzenie pomiar6w i badan wymaganych w specyfikacji technicznej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.Normy
1. PN-B-06711 Kruszywa mineralne. Piaski do zapraw
2. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu
3. PN-B-10729 Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne
4. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka
5. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykte
6. PN-B-24003 Asfaltowa emulsja kationowa.
7. PN-H-74051-00 Wiazy kanatowe. Ogolne wymagania i badania

8. PN-H-74051-02 Wtazy kanatowe. Klasy B, C, D (wlazy typu cigzkiego)

9. PN-EN 124:2000 Wiazy kanatowe. Klasy B, C, D (wlazy typu cigzkiego)

10. PN-H-74080-01 Skrzynki zeliwne wpustow deszczowych. Wymagania i badania
11. PN-H-74080-04 Skrzynki zeliwne wpustow deszczowych. Klasa C

12. PN-H-74086 Stopnie zeliwne do studzienek kontrolnych

13. PN-B-30000 Cement portlandzki. Transport i przechowywanie
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14. PN-B-06250 Beton zwykty

15. BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betonu. Kregi betonowe i zelbetowe.
10.2. Inne dokumenty
16. ,Katalog powtarzalnych elementow drogowych”. , Transprojekt” - 1979 -1982 r. Warszawa.

D -12.00.00 OZNAKOWANIE PIONOWE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiIORB

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania oznakowania pionowego na w
ramach inwestycji Remont chodnika w ciggu drogi gminnej 103413L ul Hutniczej km 000,00+-0+230,03 m.Lubartow.

Montaz nowych tablic wraz z demontazem starych na istniejacych stupkach

=

Montaz nowego stupka

Montaz nowego znaku (stupek z tablica) w miejscu zgodnie z PSOR

3. Montaz nowego znaku (stupek z tablica) w nowym miejscu w tym jezeli bedzie to niezbedne rozebranie a nastgpnie odtworzenie
istniejacego chodnika

N

Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w
pkt. 1.1.

1.2. Zakres robot objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem i odbiorem montazu
nowych, naprawie istniejacych znakow oznakowania pionowego, elementéw bezpieczenstwa ruchu stosowanego na drogach, w
postaci

- znakéw D18a-2 szt, B-17a 2 szt wraz z tabliczkami typu D42 2 szt o tresci zgodnie z SOR (typ znakéw male folia 11
generacji) typ znaku male

- slupki stalowe ocynkowane fi 70mm grubos¢ $cianki 3,2mm , fundament z betonu C8/10

1.3. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Znak pionowy — znak wykonany w postaci tarczy lub tablicy z napisami albo symbolami, zwykle umieszczony na konstrukcji

WSpOrczej.

1.4.2. Tarcza znaku — element konstrukcyjny, na powierzchni ktérego umieszczana jest tres¢ znaku. Tarcza moze byé wykonana z
r6znych materiatow (stal, aluminium, tworzywa syntetyczne itp.) — jako jednolita lub sktadana.

1.4.3. Lico znaku — przednia czg¢$é znaku, stluzaca do podania tresci znaku. Lico znaku moze by¢ wykonane jako malowane lub
oklejane (folig odblaskowa lub nie odblaskowg).W przypadkach szczegolnych ( znak z przejrzystych tworzyw syntetycznych ) lico
znaku moze by¢ zatopione w tarczy znaku.

1.4.4. Znak drogowy nie odblaskowy — znak, ktorego lico wykonane jest z materiatow zwyktych ( lico nie wykazuje wlasciwosci
odblaskowych ).

1.4.5. Znak drogowy odblaskowy - znak, ktorego lico wykazuje wlasciwosci odblaskowe
( wykonane jest z materiatu o odbiciu powrotnym — wspotdroznym )

1.4.6. Konstrukcja wsporcza znaku — stup (stupy), wysiegnik, wspornik itp., na ktorym zamocowana jest tarcza, wraz z elementami
shuzacymi do przymocowania tarczy ($ruby, zaciski itp.).

1.4.7. Znak drogowy przeswietlany — znak, w ktorym wewnetrzne zrodto $wiatla jest umieszczone pod przejrzystym licem znaku.
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1.4.8. Znak drogowy o§wietlany — znak, ktérego lico jest oswietlane Zrodtem $wiatta umieszczonym na zewnatrz znaku.
1.4.9. Znak nowy — znak uzytkowany (ustawiony na drodze ) lub magazynowany w okresie do 3 miesi¢cy od daty produkec;ji.
1.4.10. Znak uzytkowany — znak ustawiony na drodze lub magazynowany przez okres dtuzszy niz 3 miesiace od daty produkcji.

1.4.11. Prég zwalniajacy — urzadzenie bezpieczenstwa ruchu drogowego, wykonane zwykle w formie wygarbienia, wymuszajace
zmniejszenie predkosci.

2. MATERIALY
2.1. Aprobata techniczna dla materialow

Kazdy materiat do wykonania pionowego znaku drogowego, na ktéry nie ma normy, musi posiada¢ aprobat¢ techniczna
wydang przez uprawniong jednostke. Znaki drogowe powinny mie¢ certyfikat bezpieczenstwa ( znak ,,B” ) nadany przez uprawniong

jednostke oraz CE..

Materialy stosowane do fundamentéw znakow
Fundamenty dla zamocowania konstrukcji wsporczych znakow mogg by¢ wykonywane jako:

- prefabrykaty betonowe,
-z betonu wykonywanego ,, na mokro”,
- Z betonu zbrojonego,
Klasa betonu powinna by¢ min C16/20. Beton powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-19701.

2.11. Cement
Cement stosowany do betonu powinien by¢ cementem portlandzkim klasy 32,5, odpowiadajacy wymaganiom PN-B-19701.

2.1.2. Kruszywo
Kruszywo stosowane do betonu powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712. Zaleca si¢ stosowanie kruszywa o marce nie

nizszej niz klasa betonu.

2.1.3. Woda
Woda do betonu powinna by¢ ,,odmiany 17, zgodnie z wymaganiami normy PN-B-32250.

2.1.4. Domieszki chemiczne
Domieszki chemiczne nalezy stosowac gdy wymagaja tego warunki pogodowe. Domieszki chemiczne powinny odpowiadac

wymaganiom PN-B-23010.
W betonie nie zbrojonym zaleca sie stosowa¢ domieszki napowietrzajace, a w betonie zbrojonym dodatkowo domieszki

uplastyczniajgce lub uptynniajace.

2.1.5. Prety zbrojenia
Prety zbrojenia w fundamentach z betonu zbrojonego powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06251.

2.2. Konstrukcje wsporcze

2.2.1. Rury
Powierzchnia zewngtrzna i wewnetrzna rur nie powinna wykazywac¢ wad w postaci tusek, peknie¢, zwalcowan i naderwan.

Dopuszczalne sg nieznaczne nierownosci, pojedyncze rysy wynikajace z procesu wytwarzania, mieszczace si¢ w granicach
dopuszczalnych odchytek wymiarowych. Konce rur powinny by¢ obcigte rowno i prostopadle do osi rury. Pozadane jest ,aby rury byty
dostarczane o dlugosciach:

- doktadnych, zgodnych z zamowieniem; z dopuszczalng odchytkg = 10 mm,
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- wielokrotnych w stosunku do zaméwionych dtugosci doktadnych ponizej 3 m z naddatkiem 5 mm na kazde ciecie i z dopuszczalng
odchyltka dla catej dtugosci wielokrotnej, jak dla dtugosci doktadnych.
Rury powinny by¢ proste. Dopuszczalna miejscowa krzywizna nie powinna przekracza¢ 1,5 mm na 1 m dtugosci rury.

Rury powinny by¢ wykonane ze stali w gatunkach dopuszczonych przez normy ( np. R 55, R 65, 18G2A): PN-H-84023-07, PN-H-
84018, PN-H-84019, PN-H-84030-02 lub inne normy.

Do ocynkowania rur stosuje si¢ gatunek cynku Raf wedtug PN-H-82200.
Rury powinny by¢ dostarczone bez opakowania w wigzkach lub luzem wzglgdnie w opakowaniu uzgodnionym z Zamawiajacym. Rury
powinny by¢ cechowane indywidualnie ( dotyczy $rednic 70 mm i wigkszych i grubosci $cianek 3,2 mm i wigkszych ) lub na
przywieszkach metalowych (dotyczy $rednic i grubosci mniejszych od wyzej wymienionych). Cechowanie na rurze lub przywieszce

powinno co najmniej obejmowac: znak wytworcy, znak stali i numer wytopu.

2.3 Powloki metalizacyjne cynkowe

W przypadku zastosowania powloki metalizacyjnej cynkowanej na konstrukcjach stalowych, powinna ona by¢ z cynku o
czysto$ci nie mniejszej niz 99,5 % i odpowiada¢ wymaganiom BN-89/1076-02. Minimalna grubos$¢ powloki cynkowej powinna by¢
zgodna z wymaganiami tablicy 4.

Powierzchnia powtoki powinna by¢ jednorodna pod wzgledem ziarnisto$ci. Nie moze ona wykazywaé¢ widocznych wad jak
rysy, peknigcia, pecherze lub odstawanie powltoki od podtoza.

Tablica 4. Minimalna grubos$¢ powloki metalizacyjnej cynkowej narazonej na dziatanie
korozji atmosferycznej wedtug BN-89/1076-02

Minimalna grubo$¢ powtoki, um,

Agresywnos¢ korozyjna przy wymaganej trwato$ci w latach
atmosfery
Do 10 Do 20
wediug PN-H-04651
Umiarkowana 120 160
Ciezka 160 M 200 M

M — powtoka pokryta dwoma lub wigksza liczba warstw powloki malarskiej

2.4 Gwarancja producenta lub dostawcy na konstrukcje wsporcza

Producent lub dostawca kazdej konstrukcji wsporczej, a w przypadku znakéw umieszczonych na innych obiektach lub
konstrukcyjnych (wiadukty nad droga, ktadki dla pieszych, shupy latarn itp.), takze elementdéw shuzgcych do zamocowania znakéw na
tym obiekcie lub konstrukcji, obowiazany jest do wydania gwarancji na okres trwatosci znaku uzgodniony z odbiorca. Przedmiotem
gwarancji sa wlasciwosci techniczne konstrukcji wsporczej lub elementow mocujacych oraz trwato$ci zabezpieczenia
przeciwkorozyjnego.

W przypadku stupkéw znakow pionowych ostrzegawczych, zakazu, nakazu i informacyjnych o standardowych wymiarach
oraz w przypadku elementow, stuzacych do zamocowania znakéw do innych obiektow lub konstrukcji — gwarancja moze by¢ wydana
dla partii dostawy. W przypadku konstrukcji wsporczej dla znakéw drogowych bramowych i wysiegnikowych gwarancja jest
wystawiona indywidualnie dla kazdej konstrukcji wsporczej.

2.5. Tarcza znaku

2.5.1 Trwalo$¢ materialow na wplywy zewnetrzne

Materialy uzyte na lico i tarcz¢ znaku oraz potaczenie lica znaku z tarcza znaku, a takze sposob wykonczenia znaku, musza
wykazywaé pelna odporno$¢ na oddziatywanie $wiatta, zmian temperatury, wptywy atmosferyczne i wystepujace w normalnych
warunkach oddziatywanie chemiczne ( w tym korozj¢ elektrochemiczng ) — przez caty czas trwatosci znaku, okre$lony przez wytwoérce
lub dostawce.

2.5.2 Warunki gwarancyjne producenta lub dostawcy znaku
Producent lub dostawca znaku obowigzany jest przy dostawie okresli¢, uzgodniong z odbiorca, trwalo$¢ znaku oraz warunki
gwarancyjne dla znaku, a takze udostgpni¢ na zyczenie odbiorcy:

a) instrukcje montazu znaku,

b) dane szczegdtowe o ewentualnych ograniczeniach w stosowaniu znaku,

c) instrukcj¢ utrzymania znaku.
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2.5.3. Materialy do wykonywania tarczy znaku
Materiatami stosowanymi do wykonania tarczy znaku drogowego s3:
- blacha stalowa,
- blacha z aluminium lub stopoéw z aluminium,
- inne materialy, np. sklejka wodoodporna, tworzywa syntetyczne, pod warunkiem uzyskania przez producenta aprobaty technicznej.

Do oznakowania drég gminnych stosuje si¢ grupe znakéw MALE. Jednak znaki A-7, B-20 powinny mie¢ taka sama grupe
wielkos$ci jak znaki na drodze z pierwszenstwem przejazdu, jednak nie mniejsza niz znaki §rednie. Znaki nakazu C-9, C-10, C-
11 umieszczane w miejscach przej$é¢ dla pieszych, w zaleznosci od warunkéw widocznosci, moga byé stosowane w grupach
wielkos$ci nizszych niz obowiazujace na danej drodze.

2.5.4. Tarcza znaku z blachy stalowej

Tarcza znaku z blachy stalowej grubosci co najmniej 1,0 mm powinna by¢ zabezpieczona przed korozja obustronnie
cynkowaniem ogniowym lub elektrolitycznym. Dopuszcza si¢ stosowanie innych sposobéw zabezpieczenia stalowych tarcz znakow
przed korozja, np. przez metalizowanie lub pokrywanie tworzywami syntetycznymi pod warunkiem uzyskania aprobaty technicznej dla
danej technologii.

Nie dopuszcza si¢ stosowania stalowych tarcz znakow, zabezpieczonych przed korozja jedynie farbami antykorozyjnymi.

Krawedzie tarczy powinny by¢ zabezpieczone przed korozja farbami ochronnymi o odpowiedniej trwalosci, nie mniejszej niz
przewidywany okres uzytkowania znaku.
Wytrzymatos$¢ dla tarczy znaku z blachy stalowej nie powinna by¢ mniejsza niz 310 MPa.

2.5.5. Tarcza znaku z blachy aluminiowej
Blacha z aluminium lub stopéw aluminiowych powinna by¢ odporna na korozj¢ w warunkach zasolenia.
Wymagane grubosci:
-z blachy z aluminium dla tarcz znakéw wzmocnionych przettoczeniami lub osadzonych w ramach co najmniej 1,5 mm,
-z blachy z aluminium dla tarcz ptaskich co najmniej 2,0 mm.

Powierzchnie tarczy nie przykryte folig lub farbami powinny by¢ zabezpieczone przed korozja przy zastosowaniu farby
ochronnej lub powtoki z tworzyw sztucznych.

Wytrzymatos$¢ dla tarcz z aluminium i stopdw z aluminium powinna wynosic:
- dla tarcz wzmocnionych przettoczeniem lub osadzanych w ramach, co najmniej 155 MPa,
- dla tarcz ptaskich, co najmniej 200 MPa.

2.5.6. Warunki wykonania tarczy znaku
Tarcza znaku musi by¢ rowna i gltadka — bez odksztatcen plaszczyzny znaku, w tym pofatdowan, wgieé, lokalnych wgniecen

lub nieré6wnosci itp. Odchylenie ptaszczyzny tarczy znaku ( zwichrowanie, pofatdowanie itp. ) nie moze wynosi¢ wigcej niz 1,5%
najwickszego wymiaru znaku.

Krawedzie tarczy znaku musza by¢ rowne i nieostre. Znieksztatcenia krawedzi tarczy znaku, pozostate po tloczeniu lub innych
procesach technologicznych, ktérym tarcza ta ( w znakach drogowych skladanych — segmenty tarczy ) byla podana, musza by¢
usuniete.

Tarcze znakéw drogowych sktadanych moga by¢ wykonane z modutowych ksztattownikow aluminiowych lub odpowiednio
uksztattowanych segmentow stalowych.

Dopuszcza sie stosowanie modutowych ksztattownikow z tworzyw syntetycznych lub sklejki wodoodpornej, pod warunkiem
uzyskania odpowiedniej aprobaty technicznej. Szczeliny miedzy sgsiednimi segmentami znaku sktadanego nie mogg by¢ wigksze od
0,8 mm.

2.6 Znaki odblaskowe

2.6.1. Wymagania dotyczace powierzchni odblaskowej

Znaki drogowe odblaskowe wykonuje si¢ z zasady przez oklejanie tarczy znaku materiatem odblaskowym.

Wiasciwosci folii odblaskowej ( odbijajacej powrotnie ) powinny spetnia¢ wymagania okreslone w aprobacie technicznej.
Znaki odblaskowe powinny by¢ wykonane z folii odblaskowej typu 2

2.6.2 Wymagania jakosciowe znaku odblaskowego
Folie odblaskowe uzyte do wykonania lica znaku powinny wykazywaé pelne zwigzanie z tarcza znaku przez caly okres wymaganej
trwatosci znaku. Niedopuszczalne sg lokalne niedoklejenia, odklejenia, zluszczenia lub odstawanie folii na krawedziach tarczy
znaku oraz na jego powierzchni.

Sposob potaczenia folii z powierzchnig tarczy znaku powinien uniemozliwia¢ jej odtaczenie od tarczy bez jej zniszczenia.

Przy malowaniu lub klejeniu symboli lub obrzezy znakéw na folii odblaskowej, technologia malowania lub klejenia oraz
stosowane w tym celu materiaty powinny by¢ uzgodnione z producentem folii.

Okres trwatosci znaku wykonanego przy uzyciu folii odblaskowych powinien wynosi¢ od 7 do 10 lat, w zaleznosci od rodzaju
materiatu.
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Powierzchnia lica znaku powinna by¢ réwna i gladka, nie moga na niej wystgpowaé lokalne nieréwnosci i pofaldowania.
Niedopuszczalne jest wystgpowanie jakichkolwiek ognisk korozji, zar6wno na powierzchni jak i na obrzezach tarczy znaku.

Doktadno$¢ rysunku znaku powinna by¢ taka, aby wady konturéw znaku, ktére mogg powstaé przy nanoszeniu farby na
odblaskowa powierzchni¢ znaku, nie byly wicksze niz:

- 2 mm dla znakéw matych i $rednich,

Powstate zacieki przy nanoszeniu farby na odblaskowa cze$¢ znaku nie powinny by¢ wigksze w kazdym kierunku niz:
- 2 mm dla znakéw matych i $rednich,

W znakach nowych na kazdym z fragmentéw powierzchni znaku o wymiarach 4 x 4 cm nie moze wystgpowac wigeej niz 0,7
lokalnych usterek ( zatamania , pecherzyki ) o wymiarach nie wigkszych niz 1 mm w kazdym kierunku. Niedopuszczalne jest
wystepowanie jakichkolwiek zarysowan powierzchni znaku.

W znakach uzytkowanych na kazdym z fragmentéw powierzchni znaku o wymiarach 4 x 4 cm dopuszcza si¢ do 2 usterek jak
wyzej, o wymiarach nie wigkszych niz 1 mm w kazdym kierunku. Na powierzchni tej dopuszcza si¢ do 3 zarysowan o szerokosci nie
wickszej niz 0,8 mm i catkowitej dlugosci nie wickszej niz 10 cm. Na catkowitej dtugosci znaku dopuszcza si¢ nie wigcej niz 5 rys
szerokosci nie wigkszej niz 0,8 mm i dlugosci przekraczajacej 10 cm — pod warunkiem, ze zarysowania te nie znieksztalcajg tresci
znaku.

W znakach uzytkowanych dopuszcza si¢ rowniez lokalne uszkodzenie folii o powierzchni nie przekraczajacej 6 mm? kazde —
w liczbie nie wiekszej niz pig¢ na powierzchni znaku matego lub $redniego, oraz o powierzchni nie przekraczajacej 8 mm? kazde — w
liczbie nie wigkszej niz 8 na kazdym z fragmentow powierzchni znaku duzego lub wielkiego ( wilaczajac znaki informacyjne ) o
wymiarach 1200 x 1200 mm.

Uszkodzenia folii nie mogg znieksztatcaé tresci znaku — w przypadku wystepowania takiego znieksztalcenia znak musi by¢
bezzwlocznie wymieniony.

W znakach nowych niedopuszczalne jest wystgpowanie jakichkolwiek rys, siggajacych przez warstwe folii do powierzchni
tarczy znaku. W znakach uzytkowanych istnienie takich rys jest dopuszczalne pod warunkiem, ze wystepuje w ich otoczeniu ogniska
korozyjne nie przekrocza wielkosci okreslonych ponizej.

W znakach uzytkowanych dopuszczalne jest wystepowanie po wymaganym okresie gwarancyjnym, co najwyzej dwoch
lokalnych ognisk korozji o wymiarach nie przekraczajacych 2,0 mm w kazdym kierunku na powierzchni kazdego z fragmentow znaku
o wymiarach 4 x 4 cm. W znakach nowych oraz w znakach znajdujacych si¢ w okresie wymaganej gwarancji zadna korozja tarczy
znaku nie moze wystepowac.

Wymagana jest taka wytrzymato$¢ potaczenia folii odblaskowej z tarcza znaku, by po zgigciu tarczy o 90° przy promieniu tuku
zgigeia do 10 mm w Zadnym miejscu nie ulegto ono zniszczeniu.

Tylna strona tarczy znakéw odblaskowych musi by¢ zabezpieczona matowg farbg nicodblaskowg barwy ciemno — szarej (
szarej naturalnej ) o wspotczynniku luminacji 0,08 do 0,10 — wedlug wzorca stanowigcego zatacznik do ,,Instrukcji o znakach
drogowych pionowych”. Grubo$¢ powtoki farby nie moze by¢ mniejsza od 20 um. Gdy tarcza znaku jest wykonana z aluminium lub ze
stali cynkowanej ogniowo i cynkowanie to jest wykonywane po uksztattowaniu tarczy — jej krawedzie mogg pozosta¢ niezabezpieczone
farba ochronna

2.7. Materialy do montazu znakow

Wszystkie ocynkowane taczniki metalowe przewidziane do mocowania miedzy sobg elementow konstrukcji wsporczych
znakow jak $ruby, listwy, wkrety, nakretki itp. Powinny by¢ czyste, gltadkie, bez peknigé, naderwan, rozwarstwien i wypuktych karbow.
Laczniki mogg by¢ dostarczane w pudelkach tekturowych, pojemnikach blaszanych lub paletach, w zaleznos$ci od ich

wielkosci.

Materialy do oznakowania tymczasowego tasma odblaskowa
Tasme biato czerwong nalezy mocowac na kotkach drewnianych wysokosci okoto 1,2m. Oznakowanie ma stuzy¢

tymczasowemu wyznaczeniu placu np. do parkowania

2..8. Przechowywanie i skladowanie materialow
Cement stosowany do wykonania fundamentéw dla pionowych znakéw drogowych powinien by¢ przechowywany zgodnie z
BN-88/6731-08.
Kruszywo do betonu nalezy przechowywaé w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem oraz zmieszaniem z

kruszywami innych klas.
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Prefabrykaty betonowe powinny by¢ sktadowane na wyréwnanym, utwardzonym i odwodnionym podiozu. Prefabrykaty nalezy
uktada¢ na podktadach z zachowaniem przeswitu minimum 10 cm miedzy podtozem a prefabrykatem.
Znaki powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniach suchych, z dala od materiatow dziatajacych korodujaco i w warunkach

zabezpieczajacych przed uszkodzeniami.

2. SPRZET
3.1. Sprzet do wykonania oznakowania pionowego

Wykonawca przystgpujacy do wykonania oznakowania pionowego powinien wykazac¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego
sprzetu:

- koparek kotowych, np. 0,15 m* lub koparek gasienicowych, np. 0,25 m?,

- zurawi samochodowych o udzwigu do 4 t.,

- ewentualnie wiertnic do wykonywania fundamentéw betonowych ,,na mokro”,

- $rodkéw transportowych do przewozu materialow,

- przewoznych zbiornikéw na wode,

- sprzetu spawalniczego, itp.

- drobnego sprzetu pomocniczego do recznego przymocowania progu do jezdni, wedtug wymagan okreslonych w aprobacie
technicznej lub instrukcji producenta.

3. TRANSPORT
4.1 Transport materialow do pionowego oznakowania drog

Transport cementu powinien odbywac si¢ zgodnie z BN-88/6731-08.

Transport kruszywa powinien odbywac si¢ zgodnie z PN-B-006712.

Prefabrykaty betonowe — do zamocowania konstrukcji wsporczych znakow, powinny by¢ przewozone $srodkami
transportowymi w warunkach zabezpieczajacych je przed uszkodzeniami. Rozmieszczenie prefabrykatow na $rodkach transportu
powinno by¢ symetryczne.

Transport znakdw, konstrukcji wsporczych i sprzetu ( uchwyty, sruby, nakretki itp. ) powinien si¢ odbywaé srodkami

transportowymi w sposob uniemozliwiajacy ich przesuwanie si¢ w czasie transportu i uszkadzanie.

4. WYKONANIE ROBOT

5.1 Roboty przygotowawcze
Przed przystgpieniem do robot nalezy wyznaczy¢:

- lokalizacj¢ znaku, tj. jego pikietaz oraz odlegtos¢ od krawedzi jezdni, krawegdzi pobocza umocnionego lub pasa awaryjnego
postoju,
- wysoko$¢ zamocowania znaku na konstrukcji wsporczej.

Punkty stabilizujace miejsca ustawienia znakow nalezy zabezpieczy¢ w taki sposob, aby w czasie trwania i odbioru robot
istniata mozliwos$¢ sprawdzenia lokalizacji znakow.

Lokalizacj¢ i wysoko$¢ zamocowania znaku powinny by¢ zgodne z wymaganiami Inwestora.

5.2. Wykonanie wykopéw i fundamentéw dla konstrukcji wsporczych znakéw
Sposdéb wykonania wykopu pod fundament znaku pionowego powinien by¢ dostosowany do glgbokosci wykopu, rodzaju
gruntu i posiadanego sprzetu. Wymiary wykopu powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg lub wskazaniami Zamawiajgcego.
Wykopy fundamentowe powinny by¢ wykonane w takim okresie, aby po ich zakonczeniu mozna bylo przystgpi¢ natychmiast

do wykonania w nich roboét fundamentowych.

5.2.1. Prefabrykaty betonowe
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Dno wykopu przed utozeniem prefabrykatu nalezy wyréwnac i zagesci¢. Wolne przestrzenie migdzy $cianami gruntu i
prefabrykatem nalezy wypei¢ materiatem kamiennym, np. klincem i doktadnie zaggsci¢ ubijakami recznymi.
Jezeli znak jest zlokalizowany na poboczu drogi, to gorna powierzchnia prefabrykatu powinna by¢ réwna z powierzchnia

pobocza lub by¢ wyniesiona nad t¢ powierzchni¢ nie wigcej niz 0,03 m.

5.2.2. Fundamenty z betonu i betonu zbrojonego

Wykopy pod fundamenty konstrukcji wsporczych dla zamocowania znakéw wielkowymiarowych ( znak kierunku i
miejscowosci), wykonywane z betonu ,,na mokro” lub z betonu zbrojonego nalezy wykona¢ zgodnie z PN-S-02205.

Posadowienie fundamentéw w wykopach otwartych badz rozpartych nalezy wykonywac zgodnie z dokumentacja projektowa,
SST lub wskazaniami Inspektora Nadzoru. Wykopy nalezy zabezpieczy¢ przed naptywem wod opadowych przez wyprofilowanie
terenu ze spadkiem umozliwiajacym tatwy odptyw wody poza teren przylegajacy do wykopu. Dno wykopu powinno by¢ wyréwnane z
doktadnoscig + 2 cm.

Przy naruszonej strukturze gruntu rodzimego, grunt nalezy usungé¢ i miejsce wypetnié¢ do spodu fundamentu betonem klasy C
12/15. Ptaszczyzny boczne fundamentdw stykajace sie z gruntem nalezy zabezpieczy¢ izolacjg, np. emulsjg kationows. Po wykonaniu

fundamentu wykop nalezy zasypa¢ warstwami grubosci 20 cm z doktadnym zageszczeniem gruntu.

4.4. Tolerancje ustawienia znaku pionowego

Dopuszczalne tolerancje ustawienia znaku:

- odchytka od pionu, nie wigcej niz =+ 1%,

- odchytka w wysoko$ci umieszczenia znaku, nie wigcej niz = 2 cm,

- odchytka w odlegtosci ustawienia znaku od krawedzi jezdni utwardzonego pobocza lub pasa awaryjnego postoju, nie wigcej niz +
5 cm, przy zachowaniu minimalnej odlegto$ci umieszczenia znaku zgodnie z Instrukcja o znakach drogowych pionowych

5.5.1 Tablicowe znaki drogowe na dwoch stupkach lub podporach
Przy stosowaniu tablicowych znakow drogowych ( drogowskazow tablicowych, tablic przeddrogowskazowych, tablic szlaku

drogowego, tablic objazdow itp.) umieszczanych na dwoch stupach lub podporach — odlegto$¢ migdzy tymi stupami lub podporami,
mierzona prostopadle do przewidywanego kierunku najechania przez pojazd, nie moze by¢ mniejsza od 1,75 m. Przy stosowaniu

wickszej liczby stupdw niz dwa — odleglo§¢ miedzy nimi moze by¢ mniejsza.

5.5.2 Poziom gornej powierzchni fundamentu
Przy zamocowaniu konstrukcji wsporczej znaku w fundamencie betonowym lub innym podobnym — pozadane jest, by gorna

czes¢ fundamentu pokrywata si¢ z powierzchnig pobocza pasa dzielgcego itp. Lub byta nad te powierzchni¢ wyniesiona nie wiecej niz
0,03 m. W przypadku konstrukcji wsporczych, znajdujacych si¢ poza korona drogi, gérna cz¢s¢ fundamentu powinna by¢ wyniesiona

nad powierzchnig¢ terenu nie wigcej niz 0,15 m.

5.6.1. Barwa konstrukcji wsporczej znakéw
5.6.2.
Konstrukcje wsporcze znakow drogowych pionowych mogg mie¢ barwe naturalng pokry¢ cynkowanych dopuszcza si¢ kolor

szary. Zabrania si¢ stosowania pokry¢ konstrukcji wsporczych o jaskrawej barwie — z wyjatkiem przypadkow, gdy jest to wymagane

odrgbnymi przepisami, wytycznymi lub warunkami technicznymi.

5.7. Polaczenie tarczy znaku z konstrukcjg wsporcza
Tarcza znaku musi by¢ zamontowana do konstrukcji wsporczej w sposob uniemozliwiajacy jej przesuniecie lub obrot.
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Material i sposob wykonania potaczenia tarczy znaku z konstrukcja wsporcza musi umozliwia¢, przy uzyciu odpowiednich
narzedzi, odtaczenie tarczy znaku od tej konstrukcji przez caly okres uzytkowania znaku.

Na drogach i obszarach, na ktdrych wystepuja czeste przypadki dewastacji znakow, zaleca si¢ stosowanie elementow
zlaczonych o konstrukcji uniemozliwiajacej lub znacznie utrudniajacej ich rozlaczenie przez osoby niepowolane.

Tarcza znaku sktadanego musi wykazywac pelna integralnos¢ podczas najechania przez pojazd w kazdych warunkach kolizji.
W szczegolnosci — zaden z segmentow lub elementow tarczy nie moze si¢ od niej odiacza¢ w sposob powodujacy narazenie
kogokolwiek na niebezpieczenstwo lub szkode.

Nie dopuszcza si¢ zamocowania znaku do konstrukcji wsporczej w sposob wymagajacy bezposredniego przeprowadzenia $rub

mocujacych przez lico znaku.

5.8. Trwalo§¢ wykonania znaku pionowego
5.9.
Znak drogowy pionowy musi by¢ wykonany w sposob trwaty, zapewniajacy petng czytelno$¢ przedstawionego na nim

symbolu lub napisu w catym okresie jego uzytkowania, przy czym wpltywy zewngetrzne dziatajace na znak, nie moga powodowaé

znieksztalcenia tresci znaku.

5.10. Tabliczka znamionowa znaku
Kazdy wykonany znak drogowy oraz kazda konstrukcja wsporcza musi mie¢ tabliczke znamionowg z:

a) nazwa, marka fabryczng lub innym oznaczeniem umozliwiajacym identyfikacje wytworcy lub dostawcy,
b) date produkcji,

€) oznaczeniem dotyczacym materiatu lica znaku,

d) date ustawienia znaku.

Zaleca sig, aby tabliczka znamionowa konstrukcji wsporczych zawierata rowniez miesiac i rok wymaganego przegladu
technicznego.
Napisy na tabliczce znamionowej muszg by¢ wykonane w sposob trwaty i wyrazny, czytelny w normalnych warunkach przez

caly okres uzytkowania znaku.

5.10. Montaz progu zwalniajacego z gotowych wyrobow produkowanych z réznych tworzyw sztucznych powinien by¢ wykonany
wedtug instrukeji montazu producenta i Ew. aprobaty technicznej, ze zwroéceniem uwagi na:

- stosowanie wiasciwej kolejnosci montazu poszczegdlnych elementdw )skrajnych, srodkowych, najazdowych, bocznych itp.)

- przemienne montowanie elementow progéw dostarczonych w réznych kolorach (np. biatych i zottych lub czerwonych i czarnych),
- dostosowanie wymiaru progu do szerokosci jezdni, z nieutrudnionym przeptywem wody wzdtuz $ciekow

przykraweznikowych,

- przymocowanie progu do nawierzchni jezdni, np. za pomocg wkretow kotwigcych i kotkéw rozporowych

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Przedstawione badania nie sa obligatoryjne, wykonywane sa tylko wéwczas gdy zachodza watpliwosci co do jakosci i
starannoS$ci wykonania lub jakos$ci wbudowywanego materiatu.

6.1. Badania materialéw do wykonywania fundamentéw betonowych
Wykonawca powinien przeprowadzi¢ badania materialow do wykonania fundamentéw betonowych ,,na mokro™.
Uwzgledniajac nieskomplikowany charakter rob6t fundamentowych, na wniosek Wykonawcy, Inzynier moze zwolni¢ go z potrzeby

wykonania badan materiatow dla tych robot.

6.2. Badania w czasie wykonywania robdét
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6.2.1. Badania materialéw w czasie wykonywania robot

Wszystkie materiaty dostarczone na budowe z aprobatg techniczna lub z deklaracja zgodnos$ci wydang przez producenta

powinny by¢ sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jego wymiarow.

Wyniki badan Wykonawca przedstawi na wyrazne zyczenie Zamawiajacego

Czestotliwos¢ badan i ocena wynikdéw powinna by¢ zgodna z ustaleniami tablicy 6.

Tablica 6. Czestotliwo$¢ badan przy sprawdzeniu powierzchni i wymiaréw wyrobow dostarczonych przez producentéw

. . ) ) Ocena
Lp Rodzaj badania Liczba badan Opis badan )
wynikow badan
1 | Sprawdzenie Powierzchni¢ zbada¢ nieuzbrojonym
powierzchni okiem. Do ew. sprawdzenia
Od 5 do 10 badan z glebokosci wad uzyé dostgpnych
. Wyniki badan
wybranych losowo narzedzi .
o L powinny by¢
elementow w kazdej | (np. liniatéw z czujnikiem,
. . ) ) ) zgodne z
dostarczonej partii suwmiarek, mikrometrow itp.) o
: . . wymaganiami
2 | Sprawdzenie wyrobow liczacej do | Przeprowadzi¢ uniwersalnymi s 2
punktu
wymiaréw 1000 elementow przyrzadami pomiarowymi lub
sprawdzianami ( np. liniatami,
przymiarami itp. )

W przypadkach budzacych watpliwosci mozna zleci¢ uprawnionej jednostce zbadanie wlasciwosci dostarczonych wyrobow i
materialow w zakresie wymagan podanych w punkcie 2.

6.2.2. Kontrola w czasie wykonywania roboét

7.1

N

W czasie wykonywania robét nalezy sprawdzaé:
zgodno$¢ wykonania znakéw pionowych z projektem i wskazaniem Zamawiajacego ( lokalizacja, wymiary, wysoko$¢
zamocowania znakow ),
zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiaréw, zgodnie z punktem 2 i 5,
prawidtowo$¢ wykonania wykopoéw pod konstrukcje wsporcze, zgodnie z punktem 5.3.,
poprawnos¢ wykonania fundamentéw pod stupki zgodnie z punktem 5.3.,
poprawno$¢ ustawienia shupkow i konstrukeji wsporczych, zgodnie z punktem 5.4.

W przypadku wykonania spawanych zlaczy elementow konstrukeji wsporczych:
przed ogledzinami, spoing i przylegajace do niej elementy taczone ( od 10 do 20 mm z kazdej strony ) nalezy doktadnie oczyscic¢ z
zanieczyszczen utrudniajacych prowadzenie obserwacji i pomiarow,
ogledziny ztaczy nalezy przeprowadzi¢ wizualnie z ewentualnym uzyciem lupy o powigkszeniu od 2 do 4 razy; do pomiaréw spoin
powinny by¢ stosowane wzorniki, przymiary oraz uniwersalne spoinomierze,
w przypadkach watpliwych mozna zleci¢ w uprawnionej jednostce zbadanie wytrzymato$ci zmeczeniowej spoin, zgodnie z PN-M-
06515,
ztacza o wadach wigkszych niz dopuszczalne, okreslone w punkcie 5.5, powinny by¢ naprawione powtdrnym spawaniem.

OBMIAR ROBOT

. Jednostka obmiarowa

Jednostkami obmiarowymi s3 :
e szt ( sztuka ), ktéra swoim zakresem obejmuje w zaleznosci od przepadku jeden z przedstawionych wariantow:

Montaz nowych tablic wraz z demontazem starych na istniejacych stupkach

Montaz nowych tablic na istniejgcych stupkach w tym na istniejacych stupkach znakéw, latarniach

Naprawa istniejacej tablicy w tym: czyszczenie tarcz, dokrecenie tarcz, prostowanie, demontaz i montaz w zaleznos$ci od potrzeb w
celu wlasciwej naprawy
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4. Naprawa istniejacego stupka w tym: prostowanie, demontaz i montaz w zalezno$ci od potrzeb. W ramach naprawy istniejacego
stupka zakres robot obejmuje roéwniez rozebranie chodnika, fundamentu stupka oraz wykonanie fundamentu i ponowne
odtworzenie konstrukcji chodnika

5. Montaz nowego stupka wraz z demontazem starego i robotami towarzyszacymi (demontaz tablicy z demontowanego stupka i

przykrecenie tej samej tablicy na nowy shupek)

Montaz nowego znaku (stupek z tablicg) w miejscu istniejgcego w tym demontaz istniejacego uszkodzonego znaku

7. Montaz nowego znaku (stupek z tablicg) w nowym miejscu w tym jezeli bedzie to niezbgdne rozebranie a nastgpnie odtworzenie
istniejacego chodnika

8. Oznakowanie tymczasowe (stupek + tarcza znaku) na czas robot.

ISk

e m (metr), ktora swoim zakresem obejmuje w zaleznos$ci od przepadku jeden z przedstawionych wariantow:

1. Montaz progu zwalniajacego z modutéw o wymiarach 900x500x50mm (z zakupem progu zwalniajacego)
2. Naprawa progu zwalniajacego (dokrecenie, wyczyszczenie)
3. Oznakowanie tymczasowe (zaporami drogowymi pojedynczymi U-20a i U-20b)

8. ODBIOR ROBOT
W przypadku watpliwosci co do jako$ci materialow lub jakosci wykonania robot Zamawiajacy moze zleci¢ Wykonawcy
wykonanie dodatkowych badan staraniem i na koszt Wykonawcy.

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robot podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z STWiORB i wymaganiami Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6, daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér ostateczny
Odbidr robot oznakowania pionowego dokonywany jest na zasadzie odbioru ostatecznego.

Odbidr ostateczny powinien by¢ dokonany po catkowitym zakonczeniu robot, na podstawie wynikéw pomiardw i badan
jakosciowych okreslonych w punktach 21 5.

8.3. Odbior pogwarancyjny
Odbioru pogwarancyjnego nalezy dokona¢ po uptywie okresu gwarancyjnego, ustalonego w STWiORB.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania jednostki obmiarowej oznakowania pionowego obejmuje w zaleznosci od wariantu:

1. Montaz nowych tablic wraz z demontazem starych na istniejacych stupkach

2. Montaz nowych tablic na istniejacych stupkach w tym na istniejgcych stupkach znakoéw, latarniach

3. Montaz nowego stupka wraz z demontazem starego i robotami towarzyszacymi (demontaz tablicy z demontowanego stupka i
przykrecenie tej samej tablicy na nowy stupek)

4. Montaz nowego znaku (stupek z tablicg) w miejscu istniejagcego w tym demontaz istniejgcego uszkodzonego znaku

5. Montaz nowego znaku (slupek z tablica) w nowym miejscu w tym jezeli bedzie to niezbedne rozebranie a nastgpnie odtworzenie
istniejacego chodnika

6. Montaz slupkow ( Montaz nowych stupkéw wraz z rozbiorka i odtworzeniem konstrukcji chodnika jezeli zajdzie tak koniecznosc)

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-06250 Beton zwyktly

2. PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania ogolne

3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwykltego.

4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodno$ci

5. PN-B-23010 Domieszki z betonu. Klasyfikacja i okreslenia

6. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw

7. PN-E-06314  Elektryczne oprawy o$wietlenia zewngtrznego

8. PN-H-04651 Ochrona przed korozja. Klasyfikacja i okreslenie agresywnosci korozyjnej srodowiska
9. PN-H-74219  Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco ogdlnego zastosowania

10. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na zimno ogolnego przeznaczenia PN-H-82200  Cynk
11. PN-H-84018 Stal niskostopowa o podwyzszonej wytrzymatos$ci. Gatunki
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12.
13.
14,
15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.

23.
24.

25.
26.

PN-H-84019
PN-H-84020
PN-H-84023-07
PN-H-84030-02
PN-H-93010
PN-H-93401
PN-M-06515
PN-M-69011
PN-M-69420
PN-M-69430
PN-M-69775

PN-S-02205
BN-89/1076-02

BN-82/4131-03
BN-88/6731-08

Stal niestopowa do utwardzania powierzchniowego i ulepszania cieplnego. Gatunki
Stal niestopowa konstrukcyjna ogdlnego przeznaczenia. Gatunki
Stal okre$lonego zastosowania. Stal na rury. Gatunki
Stal stopowa konstrukcyjna. Stal do naweglania. Gatunki
Stal. Ksztattowniki walcowane na goraco
Stal walcowana. Katowniki réwnoramienne
Dzwignice. Ogolne zasady projektowania stalowych ustrojow nosnych
Spawalnictwo. Ztacza spawane w konstrukcjach spawanych. Podziat i wymagania
Spawalnictwo. Druty lite do spawania i napawania stali.
Spawalnictwo. Elektrody stalowe otulone do spawania i napawania. Ogélne wymagania i badania
Spawalnictwo Wadliwos$¢ ztaczy spawanych. Oznaczenie klasy
wadliwosci na podstawie ogledzin zewnetrznych
Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
Ochrona przed korozja. Powtoki metalizacyjne cynkowe i aluminiowe
na konstrukcjach stalowych i zeliwnych. Wymagania i badania.
Spawalnictwo. Prety i elektrody ze stopow stellitowych i prety z zeliw wysokochromowych do napawania
Cement. Transport i przechowywanie

10.2. Inne dokumenty

28. Instrukcja o znakach drogowych pionowych. Tom 1. Zasady stosowania znakow

i urzadzen bezpieczenstwa ruchu. Zat. nr 1 do zarzadzenia Ministra Transportu

i Gospodarki Morskiej z dnia 3 marca 1994 r. (Monitor Polski Nr 16, poz. 120).
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D.13.00.00 HUMUSOWANIE WRAZ Z OBSIANIEM MIESZANKA TRAW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z humusowaniem i
obsianiem terenu w obrebie parkingdw i chodnika w ramach inwestycji Remont chodnika w ciagu drogi gminnej 1034131 ul Hutniczej
km 000,00+0+230,03 m.Lubartow.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i wykonaniu robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie przy wykonywaniu umocnien przez humusowanie z obsianiem
i obejmuja:

— humusowanie terenu o grub. humusu 5 cm z obsianiem trawag,

w miejscach wskazanych w Dokumentacji Projektowej.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Humusowanie - pokrycie terenuu humusem w celu zapewnienia dobrego wzrostu trawy.

1.4.2. Pozostale okre$lenia podane W niniejszej ST sa zgodne z obowigzujagcymi polskimi normami i ST D.00.00.00 "Wymagania
o0golne".

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D.00.00.00 "Wymagania ogélne", pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Warunki ogolne stosowania materialéw

Warunki ogdlne stosowania materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST D.00.00.00 "Wymagania ogoélne", pkt 2.
2.2. Humus

Do humusowania bgdzie uzyty humus zakupiony.

2.3. Nasiona traw

Do obsiania nalezy uzy¢ uniwersalnej mieszanki traw o gwarantowanej jakosci, spelniajaca wymagania normy PN-78/R-65023.
3. SPRZET

3.1. Ogoélne warunki stosowania sprzetu

Ogolne warunki stosowania sprzetu podano w ST D.00.00.00 "Wymagania ogdlne", pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Do wykonania rob6t nalezy stosowac:

- rowniarki,

- ubijaki o rgcznym prowadzeniu,

- wibratory samobiezne.

4, TRANSPORT
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4.1. Warunki ogélne transportu

Ogdlne warunki transportu podano w ST D.00.00.00 "Wymagania ogdlne", pkt 4.

4.2. Transport materialéw

Transport humusu moze by¢ wykonany dowolnymi $rodkami transportu, wybranymi przez Wykonawcg.

W trakcie zatadunku humusu Wykonawca powinien usung¢ z humusu zanieczyszczenia obce - korzenie, kamienie itp.

Nasiona traw podczas transportu powinny by¢ chronione przed zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne warunki wykonania robét

Ogdlne warunki wykonania rob6t podano w ST D.00.00.00 "Wymagania ogdlne", pkt 5.

5.2. Humusowanie

Przed przystgpieniem do humusowania powierzchnia powinna odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w Dokumentacji Projektowej
i ST D.02.00.00. Wykonawca przykryje teren ziemig urodzajng o grubosci 10 cm

Warstwe ziemi roslinnej nalezy lekko zagesci¢ przez ubicie r¢czne lub mechaniczne.

5.3. Obsianie trawg

Obsianie trawg powinno by¢ przeprowadzone w odpowiednich warunkach atmosferycznych - w okresie wiosny lub jesieni.

Ziarna trawy powinny byé réwnomiernie rozsypane na powierzchni skarp w ilosci 6 kg/1000 m?, a po rozsypaniu przykryte gruntem
poprzez lekkie grabienie powierzchni.

Wykonawca powinien podjac¢ wszelkie $rodki, aby zapewni¢ prawidlowy rozwdj ziarn trawy po ich wysianiu.

W okresie suszy nalezy systematycznie zrasza¢ woda obsiane powierzchnie.

5.4. Dopuszczalne odchylki

Dopuszcza si¢ nastgpujace odchytki w wykonaniu robot:
- dla grubosci warstwy humusu - = 2 cm,

- dlailosci wysianych nasion trawy w kg/1000 m2=0,5 kg.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakoS$ci robét

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST D.00.00.00 "Wymagania ogolne", pkt 6.

6.2. Kontrola jako$ci humusowania i obsiania

Przeznaczona do obsiewania mieszanka nasion traw powinna posiada¢ §wiadectwo wartosci siewnej, z okreslonym okresem waznosci.
Swiadectwa jako$ci nasion tracg waznos¢ - liczac od daty wystawienia Swiadectwa - po uptywie 9 miesigcy.

Inspektor Nadzoru na podstawie pomiaréw ioceny wizualnej dokonuje kontroli jakosci wykonanych robdt iich zgodnosci
z Dokumentacja Projektowa oraz wymaganiami podanymi w ST pkt 5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D.00.00.00 "Wymagania ogdlne", pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1 m? (metr kwadratowy) powierzchni humusowanej z obsianiem.

8. ODBIOR ROBOT
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8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D.00.00.00 "Wymagania og6lne", pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z ST, Dokumentacja Projektowg i poleceniami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary
z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D.00.00.00 "Wymagania ogdlne", pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m? (metra kwadratowego) humusowania z obsianiem obejmuje:

- roboty przygotowawcze,

- zakup i dostarczenie materiatlow - humusu i mieszanki traw,

- wbudowanie materialow,

- konserwacje 1 pielegnacj¢ w tym polewanie i koszenie w okresie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-78/R-65023 Materiat siewny. Nasiona roslin rolniczych
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D.14.00.00 USZCZELNIENIE SZCZELINY POMIEDZY KRAWEZNIKIEM A
NAWIERZCHNA BITUMICZNA

1. Wstep

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z uszczelnieniem szczeliny pomiedzy odwodnieniem linowym/sciekiem a nawierzchnig bitumiczng w ramach
inwestycji: Remont chodnika w ciagu drogi gminnej 103413L ul Hutniczej km 000,00+0+230,03 m.Lubartow.

Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w
punkcie 1.1.

Zakres robot objetych SST

Uszczelnienie szczeliny migdzy nawierzchnig a odwodnieniem linowym na inwestycji zgodnie z pkt 1.1 .
14. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Uszczelnienie nawierzchni - sposob uszczelnienia nawierzchni bitumicznej polegajacy na przywrdoceniu
szczelno$ci warstwy Scieralnej wzdhuz linii odwodnienia linowego przy jego brzegach (krawedziach i §ciankach).

1.4.2. Zalewa bitumiczna - specjalny materiat bitumiczny, stoSowany najczesciej na gorgco, do uszczelniania pekniec i
wypehiania (wycigtych) szczelin, ktore po Wypehieniu zachowuja petng szczelnos$¢ i elastycznos¢ oraz nie ulegaja
oderwaniu lub rozerwaniu w najnizszych temperaturach osigganych przez nawierzchni¢ bitumiczng w okresie zimowym.

1.4.3. Gruntownik (primer) jest roztworem specjalnych substancji nanoszonych na boczne $cianki szczeliny (peknigcia)
w celu zwigkszenia przyczepno$ci zalewy bitumicznej do tych $cianek; stosowany gtéwnie przy uszczelnianiu spekan lub
wypehianiu szczelin skurczowych i rozszerzania w nawierzchniach z betonu cementowego.

1.4.4. Frezowanie szczeliny - poszerzanie powstatej szczeliny warstw bitumicznej specjalnym frezem (palcowym lub
tarczowym)

by uzyskac¢ szczeling o pionowych $ciankach, o przekroju zblizonym do prostokatnego, o szerokosci 12 + 15 mm i glgbokosci
T 25 mm.

1.45. Lanca goracego powietrza - urzadzenie umozliwiajace podgrzanie do temperatury 150 [ 250 [ C waskiego
strumienia sprezonego powietrza (0,4 ) 0,6 MPa) w ilosci 2,5 [ 4,0 m3/min. Shuzy do oczyszczania spekan z
Zanieczyszczen i stabo zwigzanych z resztg nawierzchni ziaren, wysuszenia szczeliny i nadtopienia lepiszcza spajajacego
ziarna mieszanki mineralno - asfaltowej na

$ciankach i krawedziach peknigcia.

1.4.9. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt. 1.4.

200

84 Strona-



SPECYFIKACJE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

SPECYFIKACJE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robo6t podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagani ogdlne” punkt 1.5.
2. Materialy

Ogolne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-M-00.00.00.
2.2. Zalewa bitumiczna

Wymagania

Do uszczelniania podtuznych i poprzecznych szczelin do 2 cm , pomigdzy nawierzchnig a odwodnieniem linowym nalezy
stosowaé zalewy asfaltowe (najlepiej z dodatkiem odpowiednich polimerow termoplastycznych np. typu kopolimeru SBS),
posiadajacych bardzo dobrg zdolno$¢ wypetiania spekan i szczelin, niskg sptywnos¢ w temperaturze + 60 [ C, bardzo
dobra przyczepnos¢ do $cianek, a takze dobrg rozciggliwos¢ w niskich temperaturach (wydtuzenia wzgledne 1 15 % w
temperaturze - 20 [ C.

Zalewa do wypetniania spekan i Szczelin powinna odpowiada¢ nizej podanym wymaganiom:

- zdolno$¢ wypeiania spekan i szczelin - b. dobra
- temperatura migknienia PiK -850 C
- sedymentacja w temperaturze wypetniania - [11% wag.
- sptywno$¢ w temperaturze 60 [1 C po 5 godzinach - 5mm.
- 0dpornos¢ na dziatanie wysokiej tem piz(r)aturé (przyrost temperatury mieknienia PiK)
-0 U
- zmiany masy po wygrzewaniu w temp. 165 [ C/5 godz. - [11 % wag.

- 0dpornos¢ na uderzenia w niskich temperaturach wg badania kuli ozigbionej do temp. -20 (] C: spadajace z wysokosci 250
cm®3 (trzy) sposrod badanych 4 (czterech) nie powinny wykazywaé §ladow uszkodzen,

- penetracja (stozkiem) w temp. + 25 (1 C - [1130]j. Pen.
- wydtuzenie wzgledne w temp. - 20 [1 C -115%

Jezeli w trakcie badania wydluzenia wzglednego zalewy w temp. - 20 [J C zalewa ulegnie oderwaniu od $cianki szczeliny,
nalezy zastosowac zalecany przez producenta (zalewy) srodek zwigkszajacy przyczepno$é (primer, gruntownik) do
powleczenia nim oczyszczonych $cianek szczeliny. Powtorzone badanie (kwalifikacyjne) z zastosowaniem gruntownika
powinno da¢ wynik pozytywny.

Do czasu ustanowienia Polskiej Normy na zalewy bitumiczne nowowprowadzane do powszechnego stosowania zalewy
powinny posiada¢ §wiadectwa dopuszczenia do stosowania wydane przez IBDiM.

Do uszczelniania podtuznych i poprzecznych szczelin powyzej 2 cm , pomigdzy nawierzchnig a odwodnieniem linowym
nalezy
stosowac asfalt twardolany

Warunki dostaw zalew bitumczynych

Zalewa powinna pochodzi¢ od dostawcy, ktory zapewnia stabilng jako$¢ dostarczanego materiatu, a dostarczone razem z
kazda partia materiatlu $wiadectwo badania powinno zawiera¢ wyniki badan kontroli wtasnej producenta potwierdzajace
spetnienie podstawowyCh wymagan wymienionych w pkt. 2.1.1. poz. 2, 4 8.

Warunki dostaw i transportu sfaltu twardolanego

Dostarcza¢ w specjalnie do tego dostsowanych kotlach lub samochodach do przewozenia asfaltu twardolanego ,
wbudowywac na biezaco nie dopuszczaé do obnizenia temperatury ponozej 130 stopni Celcjusza,
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Transport i skladowanie zalew bitumicznych

Zalewa powinna by¢ dostarczona w metalowych pojemnikach (hobokach), o pojemnosci 10, 20, 25 lub 30 litrow) z
cienkiej, talkowanej od wewnatrz blachy, z zamknig¢ciem (deklem - przykrywka) zabezpieczajacym zalewe przed
zanieczyszczeniem, lub w odpowiednich szczelnych workach (10, 20 lub 30 litréw pojemnosci) z tworzywa syntetycznego,
ktore rozpuszcza si¢ w zalewie w trakcie jej podgrzewania do temperatury roboczej nie wptywajac na pogorszenie
wlasciwos$ci zalewy.

Poszczegodlne partie i rodzaje zalewy powinny by¢ zmagazynowane oddzielnie i zabezpieczone przed wymieszaniem i
zanieczyszczeniem.

Gruntownik powinien by¢ dostarczony w szczelnych pojemnikach (20 (130 litréw), z tworzywa syntetycznego lub z metalu.
Ze wzgledu na fatwopalnos¢, gruntownik powinien by¢ transportowany z zachowaniem przepisoOw przeciwpozarowych.

Kontrola jakoSci zalew bitumicznych

Wykonawca jako odpowiedzialny za jako$¢ stosowanych materiatdéw prowadzi na swoj koszt kontrole ilo§ciowa i
jakosciowg dostaw. Wykonawca moze zrezygnowac z przeprowadzania badan jako$ciowych, na wtasng odpowiedzialnos¢,
jesli dostawy zalewy pochodza od sprawdzonego, solidnego, wieloletniego producenta zalewy, ktory gwarantuje
zachowanie wysokiej i stabilnej jakosci produkcji, a z kazda partig jednorazowo dostarczonej zalewy, nie wickszej niz
15.000 kg, dostarczone jest przez producenta $wiadectwo badania tej partii zalewy. Nadzor, niezaleznie od w/w badan,
moze zazgda¢ wykonania badan dodatkowych, lub wykona¢ dodatkowe badania we wlasnym zakresie.

Kontrola jakosci asfaltu twardolanego

Wykonawca jako odpowiedzialny za jako$é¢ stosowanych materialéw prowadzi na swéj koszt kontrole ilosciows i
jakosciowg dostaw dla kazdej partii winieni otrzyma¢ od producenta deklaracje zgodnosci lub aprobate techinicza
na wbudowywany asfalt.

2.3. Kruszywa

Wymagania dla zalew bitumicznych

W celu szybkiego oddania do ruchu wykonanego uszczelnienia, a w zwigzku z tym zapobiezenia przyklejaniu sie goracej
zalewy do opon samochodowych, nalezy posypa¢ wierzch wypelnienia (zalewe) suchym, drobnoziarnistym, sypkim
materiatem (np. jakimkolwiek nie zbrylonym cementem lub sucha, nie zbrylong maczka kamienng). Jezeli nalezy uzyskac
bardziej szorstka tekstur¢ naprawianych spekan, zamiast cementu lub maczki kamiennej nalezy uzy¢ czystego i suchego
piasku tamanego o uziarnieniu 0,1 [ 2,0 mm lub grysu o uziarnieniu 1,0 77 2,0 mm. Kruszywo powinno pochodzi¢ z
surowca skalnego co najmniej Klasy I1.

Warunki dostaw

Kruszywo do posypywania zalewy w szczelinach pekniecia powinno pochodzi¢ z jednego zrodta dla catego wykonywanego
zadania..

Transport i skladowanie

Kruszywo do posypywania zalewy powinno by¢ transportowane i Sktadowane w zamknigtych, szczelnych workach lub
pojemnikach, zabezpieczone przed zanieczyszczeniem i zawilgoceniem.

Kazdy z rodzajoéw kruszywa powinien by¢ sktadowany oddzielnie pod wiatami zabezpieczajacymi kruszywo przed
zawilgoceniem i wymieszaniem z innymi materiatami.
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2.3.1. Kontrola jakoSci

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ stosowanych kruszyw, prowadzi na swoj koszt kontrole ilosciowa i
jakosciowa dostaw, w sposob adekwatny do jego przeznaczenia w procesie uszczelniania. Kontrola jako$ciowa moze
by¢ ograniczona do makroskopowej oceny czystosci i jednorodnosci materiatu.

3. Sprzet

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST D-M-00.00.00.

3.2.  Frezarki

Do poszerzania istniejacych waskich szczelin ([1 6 mm) nalezy stosowac frezarki mechaniczne (z frezami palcowymi lub
tarczowymi), zapewniajace wykonanie poszerzen zgodnie z ich przebiegiem o statej, dostosowanej do potrzeb glebokosci
(T7 25 mm) i szerokosci ([1 12 mm) o pionowych $ciankach bocznych.

Szczotki mechaniczne

Do czyszczenia szczelin i poszerzonych szczelin nalezy stosowaé szczotki mechaniczne (napedzane silnikiem
spalinowym) wyposazone w wirujace dyski, o Srednicy 300 mm, ze splatanych drutow stalowych (] 0,6 mm) i szerokosci
10 lub 12 mm. Moc silnika napedzajacego szczotke powinna by¢ wyzsza od 10 kW.

Lance goracego powietrza

Do czyszczenia szczelin o rozwartosci wigkszej od 8 mm nalezy stosowa¢ lance goracego powietrza o temperaturze 150
250 (1 Cw ilosci 2,5 11 4,0 m3/min. Zrodtem ciepta podgrzewajacego sprezone powietrze jest palnik opalany
pltynnym gazem propan - butan. Zuzycie gazu wynosi okoto 6 kg na jedna godzine pracy lancy.

Kotly do zalewy

Do podgrzewania zalewy nalezy stosowa¢ jedynie urzadzenia (kotty) wyposazone w posredni (olejowy) system
ogrzewaniai ciagle dziatajace mieszadta mechaniczne. System ogrzewania powinien by¢ wyposazony W sprawny,
termostatowy System posredniego ogrzewania olejem. Zrodtem ciepta (automatycznie stosowanym), jest palnik opalany
gazem (propan - butan) lub olejem opatowym.

Wtryskarki roztworu gruntujacego

Do nanoszenia roztworu gruntujacego na poszerzone frezarkg i oczyszczone szczotkg mechaniczng $cianki
(szczeliny) stuzg pedzle (przy matym zakresie robot) lub specjalne wtryskarki, zapewniajgce rOwnomierne pokrycie
scianek cienka warstwa srodka zwigkszajacego przyczepnosc zalewy do Scianek peknigcia.

Zalewarki szczelin

Przygotowane do wypetniania szczeliny moga by¢ zalewane gorgCg zalewg przy pomocy konewek (przy bardzo matym
zakresie uszczelnien), jak rowniez mechanicznymi urzadzeniami przesuwanymi r¢cznie wzdluz zalewanej szczeliny.
Urzadzenia te (zalewarki) moga posiada¢ niewielkie zbiorniki (5 [7 10 litrow kruszywa), z ktorych zalane szczeliny sg
natychmiast posypywane kruszywem.

Przy duzych zakresach robdt stosowaé nalezy specjalne kotty o pojemnos$ci co najmniej 150 litrow (zalewy), wyposazone w
w/w (w pkt. 3.5.) system automatycznego podgrzewania i mieszania zalewy oraz w system ci$nieniowego podawania
goracej zalewy wysokocisnieniowym wezem i lancg zalewajaca do szczeliny. W dolnej czgséci lanca musi by¢ wyposazona
w odpowiedni zawor regulujacy ilos¢ podawanej zalewy do koncoéwki wprowadzajacej zalewe do szczeliny.

System ci$nieniowego podawania goracej zalewy do lancy moze by¢ jedno wezowy lub dwu wezowy. System dwu
wezowy jest cigzszy, ale nie dochodzi w nim do zdarzajacego si¢ przy systemie jedno wezowym, zastygania zalewy w
okresie chtodow.
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Urzadzenia zalewajace stosowane do uszczelniania oczyszczonych, wysuszonych i podgrzanych (az do nadtopienia asfaltu
przy krawedziach szczeliny ) lanca goracego powietrza, powinny by¢ wyposazone w specjalne koncowki w postaci
skrzyneczki metalowej bez dna (0 wysokosci [150 mm, szerokosci 60, 80, 100 lub 120 mm i dtugo$ci (1200 mm). W tej
skrzyneczce nalezy utrzymywac staty (zblizony do gbrnego) poziom gorgcej zalewy (przez ciagte jej uzupetianie w
miar¢ zuzycia) i przesuwac jg (osiowo) wzdhuz uszczelnionego peknigcia. Jest to tzw. metoda pasmowego uszczelniania
szczelin.

Urzadzenie zalewajace r¢czne lub mechaniczne powinno zapewni¢ rownomierne wypekienie odpowiednio
przygotowanego peknigcia do poziomu powierzchni warstwy scieralnej z niewielkim meniskiem wklgstym.

3.8. Urzadzenia do posypywania kruszywem
Najezestszym sposobem jest manualne posypywanie zalanych szczelin drobnoziarnistym kruszywem.

4, Transport

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00.

5. Wykonanie robét
5.1. Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00.

5.2. Podstawowe metody naprawiania (uszczelniania) spekan
Rozréznia sie nastepujace metody uszczelniania szczelin:

a) uszczelnianie pasmowe, polegajace na wypetnianiu goraca zalewa przestrzen miedzy oczyszczonymi, podgrzanymi i
nadtopionymi lancg goracego powietrza §ciankami szczeliny z jednoczesnym uformowaniem nad szczeling paska zalewy o
grubosci 1 1,5 mm i szerokosci zaleznej od stopnia degradacji nawierzchni przy peknieciu.

Przy nie spgkanych krawedziach warstwy $cieralnej obok peknigcia, wystarczy uformowanie pasma zalewy o szeroko$ci 60
70 mm,

za$ przy widocznych wloskowatych, zapoczatkowanych peknieciach obok zasadniczego peknigcia, nalezy zwigkszy¢

szerokos$¢ uszczelniajacego pasma nawet do 20 cm.

Po uformowaniu paska goracej zalewy nalezy posypac go suchym, czystym, drobnoziarnistym kruszywem (cement, maczka
kamienna, piasek tamany lub granulowany grys 1 (1 2mm).

b) uszczelnianie szczelin poszerzonych frezarkg

Szczeline o rozwartos$ci $cianek mniejszej od 8 mm przed wWypelnieniem ich goraca zalewa nalezy poszerzy¢ frezarka
mechaniczng do szerokosci co najmniej 12 mm, na gitgbokos¢ 25 mm.

Poszerzong szczeling nalezy doktadnie oczysci¢ mechaniczng szczotka z wirujacym dyskiem z drutow stalowych, a
nastepnie (jesli wg zalecen producenta lub wg §wiadectwa dopuszczenia zachodzi taka potrzeba) zagruntowac roztworem
srodka zwigkszajacego przyczepnos¢ (gruntownika). Po odparowaniu rozpuszczalnika z roztworu gruntujgcego nalezy zalaé
szczeling goraca zalewa do

poziomu powierzchni warstwy §cieralnej, jesli roboty uszczelniajace wykonywane sg w porze letniej, kiedy wystgpuja
wysokie temperatury. Przy temperaturach nizszych, ale zawsze powyzej + 5 [ C, nalezy pozostawi¢ nad peknieciem menisk
wklesty by umozliwi¢ wyciskanie zalewy w porze goracego lata do poziomu powierzchni warstwy $cieralnej.

¢) metoda kombinowana, ktora ma taki sam zakres stosowania jak metoda opisana w pkt.5.2.b lecz zamiast stosowania
szczotek mechanicznych do oczyszczania poszerzonych pekniec¢ oraz gruntowania (powlekania) $cianek poszerzonego
pekniecia roztworem $rodka zwigkszajacego przyczepnos$é, stosuje si¢ lance gorgcego powietrza, ktdrg czySci si¢ poszerzone
szczeliny, podgrzewa i nadtapia asfalt z jego $cianek i krawedzi, co zapewnia bardzo dobrg przyczepno$¢ zalewy do $cianek
i krawedzi pekniecia. Tak przygotowane poszerzone szczeliny s wypetniane metoda pasmowa, jak w pkt. 5.2.a.

Warunki atmosferyczne

W trakcie wykonywania robot zwigzanych uszczelnieniem szczelin, nie mogg wystepowac opady atmosferyczne, a
temperatura powietrza w trakcie wypetniania szczelin zalewa bitumiczng nie powinna by¢ nizsza od + 5 [1 C.
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Oznakowanie roboét

Roboty zwiazane z wykonywaniem uszczelniania szczelin sa przewaznie wykonywane pod ruchem, dlatego bardzo
wazne jest wlasciwe oznakowanie odcinka robot.

Oznakowanie powinno by¢ zgodne z instrukcjg oznakowania robot w pasie drogowym stanowiaca zal. nr 1 do
zarzadzenia Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej oraz Spraw Wewnetrznych nr 184 z dnia 6 czerwca 1990 r.
(Monitor Polski Nr 24 z 1990 r.). Za prawidlowo$¢ oznakowania robot w obrebie odcinka na ktorym wykonywane jest
uszczelnienie szczelin od chwili rozpoczgcia robot
az do oddania nawierzchni do ruchu odpowiedzialny jest Wykonawca robot.

Wykonawca rob6t drogowych przy odbywajacym si¢ ruchu zawsze stwarza problemy, a prawidlowe oznakowanie
odgrywa tu zasadnicza role dla bezpieczenstwa ruchu i pracownikéw wykonujacych te roboty.

Komplet oznakowania powinien by¢ ustawiony przed rozpoczeciem robot. Ze wzgledu na przenos$ny charakter
znakow, a wiec szybsze ich zuzycie i zabrudzenie, szczegdlng uwage nalezy zwrdci¢ na konieczno$¢ stosunkowo czestego
ich czyszczenia i odnawiania.

Warunki bhp i sklad brygady roboczej

Do wykonywania uszczelnien szczelin powinni by¢ zatrudnieni pracownicy przeszkoleni w zakresie obstugi
sprzgtu i prowadzenia robot, ze szczegdlnym zwroéceniem uwagi na grozace niebezpieczenstwo:

- wynikajace z pracy obok odbywajacego si¢ ruchu publicznego,

- wynikajace z pracy frezarkg lub lanca goracego powietrza, ktore powoduja wyrywanie i odrzucanie z duzg predkoscia
luznych ziaren z nawierzchni, mogace spowodowaé okaleczenia ciata (gtownie oczu),

- poparzenia goracg zalewa bitumiczng przy jej rozgrzewaniu i zalewaniu peknigé.

Brygada robocza powinna skfada¢ si¢ z 4 - 5 0s6b wyposazonych w odziez ochronng i srodki ochrony osobistej
(okulary ochronne, maski, itp.). Kociot do podgrzewania zalewy powinien by¢ wyposazony w podreczny sprzet gasniczy.

6. Kontrola jakos$ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST D-M-00.00.00.

Kontrola przed rozpocze¢ciem naprawy

Wykonawca powinien stale sprawdza¢ makroskopowo barwe i konsystencje zalewy oraz wskazania czujnikow
temperatury zalewy i oleju grzewczego. W razie jakichkolwiek watpliwosci nalezy pobra¢ do dwoch jednolitrowych,
czystych metalowych puszek (z przykrywkami) probki zalewy i dostarczyé wraz z kopia $wiadectwa badania (producenta)
do wtasciwego laboratorium celem wykonania badan kontrolnych.

To samo dotyczy probek kruszywa.

Kontrola w trakcie napraw

Kontroli podlega czystos¢ spgkan po oczyszczeniu. Wizualnie i dotykiem nalezy Sprawdzi¢ czy oczyszczone
$cianki szczeliny do usczelnienia nie zawieraja zadnych niezwiazanych okruchow mieszanki mineralno - asfaltowej, ziaren
kruszywa, pylow oraz sladow wilgoci, a takze §ladow i plam olejowych.
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Jezeli $cianki oczyszczonej szczeliny sa pokrywane roztworem gruntujacym nalezy sprawdzi¢ dotykiem czy
naniesiona warstewka srodka zwigkszajacego przyczepno$¢ nie zawiera nie odparowanych czastek rozpuszczalnika.

Po zalaniu szczeliny zalewa lub uszczelniene asfaltem twardoalnym nalezy wizualnie Sprawdzi¢ prawidtowos¢
wypehienia szczeliny zalewa.

Jezeli konieczne jest posypywanie goracej zalewy drobnoziarnistym kruszywem, nalezy sprawdzi¢
makroskopowo Kruszywo réwnomiernie pokrywa zalang powierzchni¢ uszczelnienia

7. Obmiar robét

Ogolne zasady obmiaru robét.

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00.

Jednostka obmiaru
Jednostka obmiarowa jest m (metr biezacy) uszczelnionej szczelny (masa zalewowa lub asfaltem

twardolanym). 8. Odbior robot

Ogdlne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji w/g pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

Odbioér w czasie wykonywania robét
Odbiorom w czasie wykonywania rob6t podlegaja:
- oznakowanie robot,
- przygotowanie szczelin do wypelnienia zalewa. Lub asfaltem
twardolanym
Odbioréw tych dokonuje na biezgco Inspektor Nadzoru

zamawiajacego.

Odbiér koncowy

Odbidr koncowy jest dokonywany po zakonczeniu robot i potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru gotowosci
odbioru. W trakcie odbioru sprawdza si¢ ilos¢ i jako$¢ wykonanych uszczelnien.

Odbiér ostateczny

Odbiodr ostateczny dokonywany jest po zakonczeniu okresu gwarancyjnego dla wykonanych robot.
9. Podstawa platnosci

Ogédlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00.
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Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 m (1 metra uszczelnionej szczeliny )wykonania uszczelnienia
nawierzchni obejmuje: - oznakowanie robot,
- transport materialow i sprzetu na budowe,
- wykonanie uszczelnienia zgodnie z SST i ewentualnie zaleceniami Inspektora Nadzoru,
- pomiary i badania laboratoryjne,
- odtransportowanie sprzetu z placu budowy.

Przepisy zwiazane
Ogodlne Specyfikacje Techniczne D - M-00.00.00. Wymagania ogélne.
PN-B-11112:1996 Kruszywo mineralne. Kruszywo tfamane do nawierzchni drogowych.

Zarzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej oraz Spraw Wewnetrznych nr 184 z dnia 6 czerwca
1990 r. (Monitor Polski nr 24 z 1990 r.).
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